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Witamy w oprogramowaniu Satlab Satsurv. W tym wprowadzeniu opisano, jak korzysta¢ z tego produktu.

Aby poméc Ci lepiej korzysta¢ z produktéw serii Satlab, zalecamy uwazne przeczytanie instrukcji. Jesli nie
znasz produktéw, zapoznaj sie z http://www.Satlab.com.se/

Ogloszenie:Treéci tutaj sg operacjami specjalnymi i wymagaja Twojej szczegd6lnej uwagi. Przeczytaj je

uwaznie.

Tresci tutaj sg bardzo wazne. Nieprawidtowa obstuga moze uszkodzi¢ maszyne, utraci¢ dane, zepsu¢
system i narazi¢ Twoje bezpieczenstwo.

Przed uzyciem produktu, prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej instrukcji obstugi: pomoze ona w lepszym uzytkowaniu produktu.
Satlab Surveying Instrument Co., Ltd nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci, jesli nie bedziesz obstugiwac produktu zgodnie z
instrukcja lub bedziesz go obstugiwac¢ nieprawidtowo z powodu niezrozumienia instrukgcji.

Firma Satlab doktada wszelkich staran, aby nieustannie udoskonala¢ funkcje i wydajno$¢ swoich produktéw, poprawiac jako$¢ $wiadczonych ustug. Zastrzegamy

sobie prawo do zmiany niniejszej instrukcji obstugi bez wczesniejszego powiadomienia.

SprawdziliSmy zawartos¢ instrukcji oprogramowania i sprzetu, nie eliminujgc mozliwosci wystgpienia btedu.
Zdjecia w instrukcjach obstugi s jedynie pogladowe. W przypadku niezgodnosci z produktami, produkty maja
pierwszenstwo.

Jedli masz jakies technologie

Mozesz to uzyskac

1. Zakup Satlaba

instrument.

2. Logowanie do

Partneréw — Partner c

Jesli masz jakies uwagi i sugestie dotyczace tego produktu, wyslij wiadomos¢ e-mail na adres info@Satlab.com.cn . Twoja

opinia pomoze nam ulepszy¢ produkt i ustuge.
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Rozdziat1

Wprowadzenie do oprogramowania

Rozdziat ten zawiera:

- Wstep

- Cechy

- Instalacja

- Szybki start

- Kolekcja ogdlna

- Nagérze

- Suwak

www.satlab.com.se 10
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Satsurv to wysoce precyzyjne oprogramowanie pomiarowe dla systemu Android, wydane przez Satlab, ktére powinno by¢ uruchomione na systemie
operacyjnym Android 6 lub nowszym. Moze dziata¢ na profesjonalnym kontrolerze Satlab, telefonie komérkowym, tablecie i innych urzadzeniach z
systemem Android. Mozna je zainstalowa¢, kopiujgc apk Satsurv. (pakiet Android) na urzadzenie koricowe z systemem Android lub korzystajac z

oprogramowania innej firmy do instalacji za posrednictwem komputera.

Satsurv zostat zaprojektowany specjalnie do geodezji drogowe;j i tyczenia. Dzieki poteznym funkcjom obstuguje tyczenie
skomplikowanych drég i taczenie linii drogowych. Przekroje poprzeczne mozna tatwo zdefiniowac, zapewniajac trzy algorytmy
drogowe: skrzyzowanie, element, wspétrzedne. Metoda elementéw liniowych przyjmuje zunifikowany model elementéw krzywych z
rygorystyczng teoria, a algorytm integracji numerycznej jest uzywany w celu unikniecia btedéw wyzszego rzedu tradycyjnych
algorytméw. Zasadniczo wynik obliczeh moze obstugiwa¢ pomiary wszystkich rodzajéw drég. Mozliwe jest réwniez podtgczenie

odbiornikéw za posrednictwem Wi-Fi, Bluetooth i sieci w celu realizacji wspélnego pomiaru.

- Wsparcie w zakresie pomiaru pikietazowego, przekrojéw poziomych, pionowych, poprzecznych, oznaczania drég, oznaczania skarp oraz

wizualnego zbierania przekrojéw.

- Obliczanie punktéw tyczenia linii w czasie rzeczywistym, obstuga dodawania tyczenia na dowolnym odcinku, prognozowanie przebiegu w czasie

rzeczywistym oraz wyswietlanie przebiegu, przesuniecia i wysokosci punktéw tyczenia.
- Zapewnia instruktazowe wskazéwki dotyczace tyczenia, wspomaga wytyczanie linii i poziomowanie profilu w tym samym czasie.

- Linia przekroju poziomego obstuguje metode wspélng (przeciecie, element, wspétrzedna) i moze swobodnie definiowac linie o

dowolnym ksztatcie, na przyktad rampe wezta drogowego.
- Przekréj poprzeczny e

- Obstuga wielu
ksztattow cr. Nadwyzka

- Obstuga surfowania DTM

1. katwy w uzyciu

- Bardziej rozsgdne

- Uzytkownik moze wybra¢ interfejs zmienny ,Tekst” i ,Grafika” w ,Szczegétowym badaniu”;
- Prostszy projekt interfejsu pomiarowego, zapewniajacy lepszy efekt wizualny;

- Baze mozna ustawi¢ za pomoca pliku konfiguracyjnego jednym kliknieciem;
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- Predefiniowany uktad wspétrzednych mozna tatwo wybraé¢ wedtug regionu. Parametry wspotrzednych mozna ponownie wykorzysta¢ w

nowym projekcie;

- Obstuguje wiele rodzajoéw jednostek, jest dostosowany do zwyczajow operacyjnych i spetnia wymagania klientéw miedzynarodowych.
2. Obstuguje obstuge duzych zbioréw danych

- Obstuguje dane rastrowe i wektorowe w formatach .dxf, .td2, .shp o duzej objetosci (wsp6trzedne geodezyjne i wspétrzedne planu);

- Surowe dane i dane wspétrzednych sg zapisywane niezaleznie, aby zapewni¢ prymitywnos$¢ danych i kinematyke post-
processingu. Przechowywanie i przetwarzanie danych jest bardziej elastyczne w poréwnaniu z oprogramowaniem Hi-RTK. Typ
i wysokos$¢ anteny surowych danych mozna edytowac, aby upewnic sie, ze dane mozna odzyskac (poprzez zresetowanie
parametréw wspoétrzednych, typu anteny i wysokosci);

- Bardziej kompleksowe zarzgdzanie parametrami anteny.

3. Modny design

- Automatyczne sprawdzanie aktualizacji oprogramowania i odbiornika;

- Otrzymuj najnowsze informacje o Satlab i branzy;

- Dodano centrum pomocy, obstuga jest prostsza, a interfejs przyjemniejszy;

- Wspaniate wrazenia wizualne i dotykowe, zapewniajgce uzytkownikowi przyjemne doswiadczenie pracy.

Skopiuj pakiet instalacyjny Satsurv (.apk) na urzadzenie z systemem Android i kliknij go, aby rozpocza¢ instalacje. Po pomysinym zakoriczeniu

instalacji na pulpicie pojawi sie ikona Satsurv.

Gdy po raz pierwszy zainstalujesz i uruchomisz oprogramowanie na urzadzeniu z systemem Android, wyswietlone zostang strony samouczka
Satsurv, przesun palcem w lewo, aby przej$¢ do nastepnej strony. Strony powitalne nie zostang wyswietlone przy nastepnym tadowaniu

(mozna je wyswietli¢ w interfejsie ,O programie”).
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Please select theme mode

NEXT STEP
Start Survey

Rysunek 1-2 Rysunek 1-3 Rysunek 1-4

Gtoéwny interfejs Satsurv podzielony jest na cztery moduty: Projekt, Urzgdzenie, Badanie i COGO (interfejs mozna
przetaczac przesuwajgc lub naciskajac przycisk).

Istniejg 3 motywy gtéwnego interfejsu: Fashion, GridView i Simple. Domys$lnym motywem interfejsu UI jest Grid
View.

Moda: przechowuj funkcje w formie kart i podziel wszystkie funkcje na nastepujgce moduty: Projekt, Badanie, Stawka, Uktad
wspotrzednych, Zarzagdzanie danymi, Konfiguracja instrumentu, Narzedzia. Kazdy modut mozna rozwing¢ do listy i przesuwac w gore

i w dét, aby wyswietli¢ wszystkie zawarte w nim funkgcje.

= Please connect device < Tool Sort
Project Survey 8 Angle
2023-04-17 10-26 P‘”
= % Distance

(@ Project Settings ) e Detail Survey

@ Coordinate
Stake

@ @ @|__—’ g . Area

Stake Points Stake Line Stake Road Stake CAD L Dist and Azi

Coordinate Syste... Data Management e
I

& @ B B

Intersection

)

FL,_‘ Angle Calculation
Coordinate Parameters  Point Data Culture
System Calculation Library
Volume
Instrument Setup Tool wf
(=4 = =
g /N T @ LL Point and line
Device Base Rover Angle
H‘ Transition curve
Rysunek 1-5 Rysunek 1-6

Widok siatki: Wszystkie funkcje sa podzielone na cztery moduty: Projekt, Urzadzenie, Badanie i COGO. Funkcje w kazdym

module mozna usung¢, naciskajgc dtugo, aby uruchomic tryb edycji w gtéwnym interfejsie (oprocz Stake CAD,
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Miara AR i wiecej ikon), usuniete moduty mozna réwniez przywréci¢ w [Wiecej].

Unnamed Please connect device

Project Infa Project Settings ~ Coordinate System Project Info Project Settings  Coordinate System
s —
= D = )
Parameters
Paramet
Calculation Eblinet Srese C:'\Em:neo’: Point Data Survey Gallery
E E Y —% =3
; =] E B '
Data Export Data Import Email Data Export Data Import Email
D Ij : =
Framework R Framewaork
Code List Calibration More Code List o More

@

Project Device Project Device

Rysunek 1-7 Rysunek 1-8
Unnamed Please connect device € Project
S— Q.:l &
[ ] B u
Project Info Project Settings  Coordinate System Culture Library Project Config PPK File
—
=
P t -
o Point Data Survey Gallery
Data Export Data Import Email
D o
3 Framework
Code List Calibration More

=] @)

Project Device Long press {o restore the module to the main interface

Proste: Niektére funkcje
Modut moze by¢
motywem mody.

Wiecej" i dtugie pr
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= Unnamed

00-00
&5

]

Project Settings

9!

Stake Road

&

Grid to ground

None
0.0

P=

Detail Survey

/
2

Store Cross-section

More

¢ Coordinate
& System

Parameters
¥ calculation

7 Data Export

£ Data Import

Leel]

Stake CAD

1S

GIS

]
)
L]

Image Survey Survey Gallery Point Data

(L]
]

Culture Library Email Project Config
0 . Framework
Code List PPK File Calibration
GNSS Demo Mode  Additional Settings Console
* =
& =
Static RangeFinder Device Check

/A ~ ~—
Long press to restore the module to the main interface

Rysunek 1-11

Rysunek 1-12

Sciezka katalogu roboczego Satsurv to folder SATLAB w pamieci karty SD. Projekt znajduje sie w folderze
'SATLAB/Project/Road', a konkretne podaplikacje sg przechowywane w odpowiednich projektach.

SATLAE » Project »

-

Rysunek 1-13

Gdy rozpoczynasz nowe badanie, najpierw powiniene$ utworzy¢ nowy projekt i ustawi¢ parametry. Parametry i

ustawienia projektu sg zapisywane w pliku *.prj; tymczasem bedzie plik *.dam o tej samej nazwie co projekt; punkty

wspotrzednych, punkty tyczenia, punkty kontrolne zostang zapisane w folderze mapy. Nastepnie utwdrz nowy projekt

(nazwa projektu to Unnamed), struktura katalogu projektu jest pokazana ponizej:

SATLAB » Project > ROAD » Unnamedl.

Na

et

map

v GPSraw

GPS.raw. bak
mapping.mcp
mapping mcp bak
Powerframe plp
Powerline ph
PowerPoint.selc
PowerPoint.selc. bak
SectionFrame.pfp
TSPPoint.stsp
TSPPoint.stsp. bak

Unnamed.dam

™ Unnamed.py
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1. Jesli utworzysz nowy projekt, gdy w kontrolerze nie ma zewnetrznej karty SD, folder projektu
automatycznie wygeneruje plik kopii zapasowej *.bak.

2. Jesli w kontrolerze znajduje sie zewnetrzna karta SD, dane kopii zapasowej zostang zapisane w folderze
SATLAB-Bak. Konkretne dane projektu sg przechowywane w odpowiednim folderze projektu, jak na
ponizszym obrazku:

O Name Type
| GPS.raw RAW File

SATLAB-Bak » Project » ROAD » Unnamed | I | MainCst.cst CST File

| mapping.mcp MCP File

Unnamed.dam DAM File

Rysunek 1-15

Ten proces jest prostym rozwigzaniem pomagajgcym uzytkownikom korzysta¢ z oprogramowania po raz pierwszy. Doswiadczeni uzytkownicy moga

zignorowac te kroki.

Ponizsza tre$¢ to szybka procedura startowa oprogramowania, ktéra jest jedynie odniesieniem dla niedoswiadczonych uzytkownikéw. Aby
uzyskac szczegétowe instrukcje, zapoznaj sie z kazdym rozdziatem. Mozesz nie wykonywac tej procedury po osiggnieciu biegtosci w

korzystaniu z oprogramowania:

1. Otworz ,Satsurv”, gtéwny interfejs oprogramowania wyglada nastepujgco:

= Unnamed Please connect device

B
[
S

Project Info Project Settings ~ Coordinate System

&9
(I
)

Parameters

Calculation Point Data Survey Gallery

(i
[
il

Data Export Data Import Email

()
©

Framework

O Calibration

More

<] @ b3

Project Device Survey €060

Rysunek 1-16

2. Utwérz nowy projekt. Kliknij ,,Project"— ,Project Info”, kliknij niebieski przycisk ,New", aby utworzy¢ projekt.



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

(przycisk Nowy mozna przeciggng¢). Wprowadz nazwe projektu (wymagane), twérce, uwagi i inne informacje. Wybierz
uktad wspotrzednych i szablon kodu. Kliknij ,,OK", aby zakoriczy¢.

= Unnamed Please connect device € Project Info Restore € Create Project

Current Project Previous Projects * Project Name New Project X
Unnamed RL;D" Creator A
Project Info Project Settings  Coordinate System P
G Ci i
@ :— = 13 0 9 Remarks A X
- Projection: WGS 1984 > ) Template Project
arameters U
Calculation Bolt Date Sty Catien Free Space: 3.9568
- —_— Create Time: ® Projection WGS 1984
' 1 [ - D Last Update Time: 2023-04-1817:15:12
. *Ground Code PRESET_EN
Data Export Data Import Email Creator.
Remarks:
i Framework
Code List Calibration More

=] @ 28 & G
Project Device Survey €0GO

Rysunek 1-17 Rysunek 1-18 Rysunek 1-19

3. Po wprowadzeniu nazwy projektu mozesz rowniez zastosowac szablon kodu, uktad wspoétrzednych, plik punktéw kontrolnych i plik
drogi z poprzednich projektéw (uktad wspétrzednych jest wybierany domysinie). Jesli zdecydujesz sie zastosowac szablon kodu z

poprzedniego projektu, nie mozna wybrac¢ innych szablonéw kodu.

& Create Project

* Project Name New Project X
Creator A
Remarks A X

(® Template Project

+/Code List J?‘:{:‘:-’fﬂ RoadFile | |Control File

O Projection

* Ground Code PRESET_EN

If you select Ground Code inthe  [Template project] |, you cannot
select other Ground Code.

Projekt ustawiony
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< System € Projection

g -
1 Load Coord System O e @h Projection Guass3 > Unfold
Coordinate System > Local Ellipsoid =~ WGS 1984 v

Origin Longitude 114:00:00,00000€ <
= Data Management a(m): 6378137.0
False Northing(m) 0.0
External data management > W 2082572236
False Easting(m) 500000.0
CodeData Management >
Projection Height(m) 0.0
Track Management >
Lat. of False Origin 00:00:00.00000N
Scale Factor 1.0
Zone+
X->North
—

Rysunek 1-21 Rysunek 1-22 Rysunek 1-23

1. Podtacz urzadzenie. Kliknij ,Urzadzenie” — ,Potgcz” (mozesz réwniez klikng¢ ,Potacz urzadzenie” w prawym gérnym rogu), a
nastepnie wybierz numer seryjny urzadzenia, aby potgczy¢ sie z Bluetooth.

= Unnamed Please connect device € Device

B

Project

(2] Register

—_—
= — — v,
1] N T \S
N
Device Base Rover
Disconnect
@ D Warking Mode:
GNSS Demo Mode  Additional Settings Static Receiver FW:
Expiration:
1
g G
kel Method Bluetaoth
RangeFinder More
Antenna [Eyr] GNSS Antenna

& Connect



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

e Blustooth Gonnect

Bluetooth
-
11644889 116¢
16539660 Working Mode: Rover Mode
11628524 Receiver FW: 2.6.0 SL700
Expiration: 2023-07-21
13775806
11662435 Method Bluetooth
13816481
Antenna [SL700] GNSS Antenna
13674407
13804715
11635251
10904064
Q search device (2] Register &R Disconnect
Rysunek 1-26 Rysunek 1-27

2. Ustaw stacje bazowa. Najpierw ustaw pozycje odbiornika. Zaznacz ,Zapisz pozycje”, aby wybra¢, czy zapisa¢ wspétrzedne stacji bazowej,
a nastepnie ustaw , Typ korekty”, ,Maske wysokosci”, ,tacze danych”. Mozesz réwniez ustawic ,Czestotliwos¢ pozycji” i ,Przechowuj surowe

dane GNSS” itd., klikajgc ,Zaawansowana konfiguracja”.

- Ustaw lokalizacje bazy.

Jesdli stacja bazowa znajduje sie w znanym punkcie i znasz parametry konwersji, mozesz wprowadzi¢ lub wybraé punkt
wspotrzednych WGS-84 BLH z biblioteki punktéw lub wczesniej otworzy¢ parametry konwersji i wprowadzi¢ lokalne
wspotrzedne NEZ, dzieki czemu stacja bazowa uzyje punktu wspétrzednych WGS-84 BLH jako odniesienia i wysle dane

réznicowe.
& SetBase @ eox L3200 (D)bere Tl < setBase o
DataLink Internal UHF >
Correction Type RTCM(3.2) >
()Set by average (®) Set by point
o Elevation Mask(<=30") 10
+save Pos
Protocol HITARGET19200 >
Name 8042516
Channel 6
Target H 15000
Position ; Advance Config W
8 72:58:53.01503N Pos Frequency HZ >
L 113:21:29.93545E Store GNSS Raw
H 536072 '
Power High >
O NEZ ® BLH
Frequency List >
™ Temp\ate‘ [&) save ‘I":*,_,E Gﬁle’a' D Template| B save |3 Geneeral E
Rysunek 1-28 Rysunek 1-29
Jezeli potozenie stacji bazowej jest nieznane, kliknij ,Srednia” i ustaw $redni czas, kliknij przycisk najechania kursorem ,ustaw” po

po ustawieniu tgcza danych, typu korekty i innych parametréw odbiornik dostosuje sygnat do ustawionych
czasow i przyjmie Srednig wartosc¢ jako wspoétrzedng stacji bazowe;.
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Jedli zaznaczysz opcje ,Zapisz pozycje” po wybraniu opcji ,Ustaw wedtug Sredniej”, bedziesz musiat takze wprowadzi¢ ,Wartos¢ docelowa H", , Typ

korekty” i ,Nazwe".

€ SetBase [ sox @::w sl ?., & SetBase [ sox £305% O::.:" 9
®)Setbyaverage 5 Times () Set by point ®)Setbyaverage 5§ Times (O Set by point
v/save Pos /Save Pos
Name B042516 Name B042516
Target H 1.5000 Target H 1.5000
Correction Type RTCM(32) > Correction Type RTCM(3.2) >
Elevation Mask(<=30°) 10 Elevation Mask(<=30°) 10
Protocol HI-TARGET19200 > Protocol HI-TARGET19200 >
Channel 6 Channel 6

Advance Config P Advance Config »

@8 Generat
o

D Templale(j E'J Save :ﬁg Ge’::ra‘} E More D Template‘ E] Save
Rysunek 1-30 Rysunek 1-31

- Kliknij ,tacze danych”, wybierz typ tacza danych i wprowadz odpowiednie parametry.

Na przyktad podczas przesytania danych z serwerem Satlab nalezy ustawi¢ odpowiednie parametry. Podczas korzystania z
wewnetrznego GSM, typ grupy mozna wybra¢ wedtug numeru miasta lub wedtug numeru seryjnego stacji bazowej. Podczas

korzystania z wewnetrznego radia do pomiaréw nalezy wybrac tacze danych jako wewnetrzne UHF i ustawi¢ kanaty radiowe.

Internal UHF Vv

Internal GSM

External Radio

Data Collector Internet

- Kliknij ,Konfiguracja zaawansowana”, aby ustawi¢ ,Czestotliwos$¢ punktu”, ,Przechowuj surowe dane GNSS” itd. Po zakonczeniu kliknij przycisk ,Ustaw”,

a oprogramowanie wyswietli monit o pomysine skonfigurowanie ustawien.
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& SetBase [ sox @:ﬂ,—w O::“ ?@)

®)Setby average 5 Times ) Set by point Correction Type RTCM(3.2) >

Elevation Mask(<=30") 10
Namg L Protocol HI-TARGET19200 >

& SetBase

B &55° O T

+/Save Pos

TargetH 1.5000 Channel 6
Correction Type RTCM(3.2) > Advance Config W
Elevation Mask(<=30°) 10
Pos Frequency THZ >
Protocol HI-TARGET19200 >
Store GNSS Raw
Channel 6

Power High >

l Advance Config P | Frequency List >

DYemplate{ E] Save :".;:‘ Gen:rati ?More bTempIate{ E] Save \2&2 peneat :__.—TMore

e

Rysunek 1-33 Rysunek 1-34

- Sprawdz, czy Swiatto réznicowe urzadzenia miga regularnie. Podczas korzystania z radia zewnetrznego $wiatto bedzie migac¢ raz na

sekunde. Jesli wszystko jest w porzadku, pojawi sie komunikat ,Stacja bazowa jest gotowa, czy chcesz teraz ustawi¢ Rover?”

tacze danych

Tryb radiowy to tradycyjny tryb tgcza danych. W tym rozdziale wbudowany tryb radiowy jest przyktadem ilustrujgcym

kroki dziatania trybu radiowego.

- Wbudowany UHF: wbudowane radio.

- Protokot: protokét radiowy i predkos¢ transmisji (na przyktad SATLAB19200) tazika powinny by¢ zgodne z

baza.

- Kanat: moze by¢ dowolng liczbg z zakresu 0-115, a ustawienia odbiornika powinny by¢ zgodne ze stacjg bazowsa.

€ SetBase (3 oo @3” O:‘r W"

®)Setbyaverage 5 Times () Set by point
/save Pos

P set
Name B042516

Target H 1.5000

Correction Type RTCM(3.2) >

Elevation Mask(<=30°) 10

Protocol HI-TARGET19200 >

Channel 6

Advance Config >

* Template save |3 Generatll = More
i dea

e o

Rysunek 1-35

(kazik moze odebrac sygnat korekcyjny z bazy tylko wtedy, gdy parametry tgcza danych sg zgodne z

baza.)

Ustawienia parametréw
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Po ustawieniu odpowiednich parametréw tacza danych, nalezy réwniez ustawic¢ , Typ korekcji”, ,Maske elewacji” (<30°),
.Czestotliwos¢ pozycji” i ,Przechowuj surowe dane GNSS”, ,Moc” (wysoka/$rednia/niska) i ,Liste czestotliwosci” w ,Konfiguracji

zaawansowanej”.

00-00 None 00-00 Non
& SetBase @ o B2 vo T [l < setBase B oox B g 9
®)Setbyaverage 5 Times () Set by point Correction Type RTCM(3.2) >
v/Save Pos "
Elevation Mask(<=30") 10
N, B042516
frge Protocol HI-TARGET19200 >
Target H 1.5000 Channel 6
Correction Type RTCM(3.2) |
Advance Config W
Elevation Mask(<=30°) 10
Pos Frequency 2HZ >
Protocol HI-TARGET19200 >
Store GNSS Raw
Channel 6
Power High >
Advance Config b Frequency List >
| 0 i —
b Template| [E’] save |38 Ge“:faﬁ = m Template) E] Save ‘:..".: Ger;eral} = More
Rysunek 1-36 Rysunek 1-37

Parametry stacji bazowej muszg by¢ sp6jne z parametrami tazika.

Po ustawieniu parametréw kliknij przycisk ,Ustaw”, a urzagdzenie wyda komunikat gtosowy ,Baza UHF”, a kontrolka
urzadzenia bedzie miga¢ dwa razy na sekunde, wskazujgc, ze stacja bazowa zostata pomysinie skonfigurowana i wysyta dane

réznicowe.

Gdy zielone Swiatto
Swieci co sekunde,
nie miga, mozesz
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Set

Base station is ready, do you want to set

Rover now?

No

Rysunek 1-38

Potacz sie z tazikiem przez Bluetooth i potwierdz, ze tacze danych tazika i inne parametry sg zgodne ze stacja
bazowa. Proces ustawiania stacji tazika jest taki sam jak w przypadku stacji bazowej. Tylko wtedy, gdy parametry
tacza danych obu stacji sg takie same, fazik moze odbierac dane réznicowe.

Po ustawieniu tych samych parametréw kliknij przycisk hover ,Set”, a odbiornik wyswietli monit ,,UHF Rover”. Poczekaj chwile,
pasek informacyjny pokaze ,Fixed”, a nastepnie mozesz rozpocza¢ badanie.

< Set Rover [ s 3333;” & ?;.:

DataLink Internal UHF >
Elevation Mask(<=30°) 10
Protocol HI-TARGET19200 >

Channel &

Advance Config B>

- Template| Save 28 Scan = More
Ll (-] -

Najpierw skonfiguruj biblioteke punktéw kontrolnych w 'Point Data' — 'Control Point', aby doda¢ punkty kontrolne. WprowadZ nazwe i odpowiadajace
jej wspotrzedne za pomoca recznego wprowadzania, zbierania danych w czasie rzeczywistym, wyboru biblioteki punktéw lub wyboru mapy, a nastepnie

Kliknij 'OK'.
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Unnamed

0
B

Project Info Project Settings  Coordinate System

@l

&

Parameters
A

D

Point Data

Survey Gallery

B

Code List

Device

]
[

Data Export Data Import Email

Framework
Calibration

=

More

2

Survey COGO

< Point Data

Card view
PtName
B062014

B062014_
1

N

2542666.0877

2542665.8860

Filter
F\La:-’: enter search point nan Q From ¢ o= @
Name ctl
E
434560 "~ 54 N 2542856.4017
o+ Add
434560.0h41 54 E 4351603127
T Batch
z 36,0696
5 Open
GroundCode g
+ New
Type ® NEZ BLH
[ Export w - ©
[ Import

Rysunek 1-40

Rysunek 1-41

Rysunek 1-42

Kliknij ,Obliczanie parametréw”, wybierz typ ,Dopasowanie ptaszczyzny + wysokosci” i ,State przesuniecie pionowe” w polu ,Wysokos$¢” (,Wysokos$¢”

mozna wybrac jako ,Dopasowanie ptaszczyzny”, gdy sa trzy lub wiecej punktéw), a nastepnie dodaj pary punktéw, wybierz punkt jako punkt zrédtowy,

wprowadz odpowiadajgce mu wspétrzedne punktu kontrolnego w punkcie docelowym, a nastepnie kliknij ,Zapisz”.

00-00 N
i \gzon On.u

0
[

Project Info Project Settings  Coordinate System

D

Parameters
Calculation

Bl
]

Point Data

Data Export Data Import

B

Framework

Code List

Project Device

Calibration

Survey

Survey Gallery

R

&

=

Email

More

@) Add

€ Parameters Calculation Match  Graph
Type Plane + Height Fitting >
Pt Name Source B(*)/N(m) Source L(*)/E(m)»
V/ B032210  22:58:54.46386N 113:21:42.40194€
v BOSRI0 5p58:50.47527N 113:21:42.38479E
W/ B042516  22:58:53.01503N 113:21:20.93545€

Constant Vertical Offset >

Open ‘ E] Save

Compute
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< Points Info Save & Plane + Height Fitting

@ Source(Store Point) <> E:_ IE Result
PtName B042516 X A
B 22:58:53,01503N Max VRms -0.993135(B032210)
L 113:21:29.93545E
H 53.6972
® BLH () NEZ
@ Local(Control Point) =
N 3397199.737267978
E 5384150.239781874
z 53.6972
. e
v/ Plane + Height
® Cancel @ Apply
Rysunek 1-45 Rysunek 1-46

Po dodaniu wiecej niz dwéch par punktéw kliknij ,Oblicz”, wyswietli sie obliczony wynik ,Dopasowanie ptaszczyzny +
wysokosci”, a Ty mozesz gtéwnie sprawdzi¢ obroét i skale. Wynik przesuniecia ptaszczyzny jest generalnie mniejszy na
potnocy i wschodzie, obrét wynosi okoto zera, skala wynosi od 0,9999 do 1,0000 (méwigc ogdlnie, im blizej 1, tym lepsza
skala), im mniejsza ptaszczyzna i resztkowa wysokos¢, tym lepszy wynik. Kliknij ,Zastosuj”, a oprogramowanie
automatycznie uzyje nowych parametréw do zaktualizowania biblioteki punktéw wspétrzednych.

W interfejsie ,Szczeg6towe badanie” nalezy rozpocza¢ badanie po uzyskaniu rozwigzania problemu. Po wycentrowaniu tazika

w nieznanym punkcie nacisnij klawisz akwizycjii wprowadz 'Nazwa', 'Cel H' i 'Typ celu-H'. Nastepnie nacisnij
'OK', aby zapisa¢ punkt.

Stake Points 31-33 RTK Fix & q
ke s Save Point oK
U \?2 1.3 10 0
00:19:52.898 Name b8 x
TargetH 1.8000
GroundCode v @ @
Station 0.0000
N
Status:RTK Fix
Pt N:2542663.861
A = m &
QO & E:434558.174
a 7:47.880
30 s B:22:58:54.46408N ¢:0.010
L:113:21:42.40185E 0:0.010
(] H:47.880 0:0.031
(i) CAD Time:2023-05-06 11:19:04.0
Tilt Angel:00:20:01.55884
@ ? Tilt Azi: -
Framework Calibration 00:00:00.00000
A ~ Info: 00:00:00.00000
”~ N 0.000
——
Northward Name:
Eastward o
DeltaH: HD:
sses

Rysunek 1-47 Rysunek 1-48
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Kliknij ,Wyznacz punkty”, aby przej$¢ do interfejsu wyznaczania punktéw i kliknij = przycisk umozliwiajacy wybér punktu tyczenia,
nastepnie mozesz znalez¢ punkt, kierujgc sie wskazéwkami dotyczacymi kierunku i odlegtosci. Istnieje proces, aby zblizy¢ biezacy
punkt (niebieska strzatka) do punktu docelowego (kétko ze znakiem krzyza). Krag tyczenia zmieni kolor na zielony, wskazujac, ze
jeste$ blisko punktu tyczenia. Kétko tyczenia zmieni kolor na czerwony, gdy tyczenie zostanie zakoriczone, a wynik spetni parametry

precyzji. Jesli punkt zostanie pomysinie wytyczony, wyswietli sie mata flaga w kolorze czerwonym.

W trakcie wyznaczania trasy mozesz takze zbiera¢ punkty za szczegoty, klikajac przycisk ,Zapisz” lub na interfejsie
na kontrolerze.

Stake Points 00-40 RTK Fix e Stake Points 00-40 RTK Fix e
e BT ® € 85 TR
Name pz M targetn  1.8000 Pole(P) Name ptd X Targeth  1.8000 Pole(P)
~ QB | ~ 0w B

00:05:13.087 31 46521 146

Bubble Sensit

& o
{D%
3

A
(@]
o s P W
rA 1 L
® CAD e (e ;ﬂﬁ'ﬁzﬂq CAD
i-t 2011@ . =
A R A A
< > < >
1.75m 1.01km
Rysunek 1-49 Rysunek 1-50

W formacie inte [eksport

danych] kliknij Eksportuj

Wsréd nich znajduje sie cu,

ktéry mozna ustawic i zapisac
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Please connect de

e [l € export data format Filter

Custom export Other export

&

Coord Poi...mplate txt
Coord Point

Project Info Project Settings  Coordinate System Name,N,EZBLH,Desc
| Stake Poi...mplate.txt
@ == Stake Point
= Name,N,E,Z,B,LH,Desc
Parameters i
s Point Data Survey Galler Control P..mplate.txt
Calculation o2 . Control Point
Name,N,EZ,B,LH,Desc
a —
E E D All Pts_D...mplate.txt
% N ) All Pts
Name,N B,LH,Desc
Data Export Data Import Email
Framework
CceLL Calibration Lt

ate

Rysunek 1-52

=] @

Project Device

Rysunek 1-51

export data format

Podtacz sterowanie

okno dialogowe, nastepnie ¢

Custom export

Coord Point

DXF File(*.dxf)

NEZ Shpfile(*.shp)

BLH Shpfile(*.shp)

Excel File(*.csv)

South CASS7.0(*.dat)

Scsg2000(*.dat)

PREGEO(*.dat)

ASC File(*.asc)

Other export

Batch(1)

@

@
@
&

template name

point type

suffix name

export content

NameN,EZ|

Export Order

Angle

Precision

separator

format file header

Coord Point042518 €3

Coord Paint >

Axt >

Acquisition Order >

DD:MM:SS >
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GEOSOLUTIONS Instrukcja obstugi Satsurv

€  Use USB for

¢

uUsB

@®  File Transfer (MTP)

O

Photo Transfer (PTP)

o Just charge this device

Rysunek 1-55

Znajdz Sciezke do eksportu pliku danych na kontrolerze (Sciezka domysina: SATLAB\Wyjscie), skopiuj go do komputera, a zadanie

pomiaru RTK zostanie ukoriczone.

« “ A [l > ThisPC > iHand30 > Intemalstorage > SATLAB > Out

> || Recording A [0 Name -

> || Ringtones @ e 0n819.csv
v || SATLAB B csv_011820.csv /%
> || Comm 5] csv_011821.csv

> [l bic %) csv_011822.csv

> [1Downlaad 8] csv_011823.csv

T - [7] axf_011819.dxf

= kml_011819.kml

> [ Font ¢ 011819.6¢t

> | | GeoPath

> [ Log

o ow

> || Project

> | | Sounds

> || User

1.5 0godine C

Istniejg cztery komunikatory

,Real-time Collectio”

www.satlab.com.se 28
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Ogioszenie:Podczas korzystania z kontrolera do zbierania danych obstuguje on dziatanie klawiszy skrétu. Klawisze skrétu sg
obstugiwane tylko w przypadku zbierania szczegétowych grafik ankietowych. Aby unikna¢ konfliktu danych wejéciowych,

interfejs tekstowy nie ma klawiszy skrétu.

Przycisk 1: Q Powieksz Przycisk 2: 2 0oddal

Przycisk 3: [oj Centrum powiekszenia Przycisk 4: @ Powieksz wszystko

Przycisk 5: /o Kultura Stwérz Przycisk 6: & Kolekcja samochodéw
Przycisk 7: al Srednia ankieta Przycisk 8: o Badanie posrednie
Przycisk *: Konfiguruj Przycisk Shift: Przejscie z tekstu do wykresu

Wygtadzone dane pochodzg z wynikéw zebranych wielu punktéw efemeryd. Domysina liczba wygtadzan wynosi
10, a stosowane metody to ,Srednia”, ,Srednia wazona”, ,Srednia okna”, ,Filtr medianowy”.

& Average  [J \@3:72]7 st --- [ €& Average [J = @ﬁy o ?ﬁ e
N:2542663.864 6:0.003 ® N:2542663.864 0:0.003
E:434558.177 :0.001 & E:434558.177 0:0.001 re
2:47.869 0:0.004 00185841 2:47.869 00008 49 Graph

Name N E 3 Name N 5 »
1 2542663.862 434558177 1 2542663.862 434558177
2 2542663.865 434558.176 2 2542663.865 434558.176
3 2542663.860 434558176 3 2542663 860 434558.176
4 2542663.867 434558179 4 2542663.867 434558.179
5 2542663.864 434558177 5 2542663.864 434558.177
6 2542663.863 434558177 6 2542663.863 434558.177
7 2542663.863 434558.176 7 2542663.863 434558.176
8 2542663.861 434558177 8 2542663.861 434558.177
9 2542663.864 434558.175 9 2542663.864 434558175
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Average Method Average »

Status Fix >

Ave Times 0 X

Ave Precision

oN 0.0200

oE 0.0200

oZ 0.0300
Average Vv
Weighted Average
Window Average
Median Filter

Rysunek 1-59 Rysunek 1-60

Kliknij, aby uzyska¢ informacje o punkcie z biblioteki punktéw. Rozwin pole wyboru biblioteki punktéw i wybierz typ punktu, aby

wprowadzi¢ odpowiednig biblioteke punktéw do wyboru danych punktéw.

< AddPoint Data

Please enter search point nan Q
Card view
Pt Name N E
pt1 2542666.3275 434560.3956 59
pt2 32257506.3239 -275260.9388 44
pt2 2542666.8839 434562.1620 53
B062014 2542666.0877 434560.0319 54
pt3 25445047817 436276.8660 54

Wspétrzedne mozna uzyskaé poprzez wybér mapy. Kliknij 113 i wejs¢ w tryb wyboru mapy. Gdy ikona

zmienia sie w X mozesz wybra¢ punkty wspétrzednych na ekranie. Gdy musisz wybra¢ wiele punktéw, naciénij

ox

ikona = Kliknij Tx ponownie, aby wyj$¢ z trybu wyboru mapy. Gdy ikona stanie sie mozesz klikna¢ aby
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ox

wybierz punkty na ekranie, kliknij aby wyjs¢ z trybu wyboru wezta liniowego, kliknij ,,OK”, aby zakoriczy¢ operacje.

€ Map oK € Map oK & Map OK
N N N
L2 Lo L2
L A poBYo1a = o L Fora = 4 0 tmgiz‘mq
i :
@ s ® v ® ¢
o © 4 o
3) I ) o ) o
Y 8 ¥ T ¥ i
1.81m _1.81m | 1.81m
Rysunek 1-62 Rysunek 1-63 Rysunek 1-64

Zbieranie danych w czasie rzeczywistym odnosi sie do zbierania danych w czasie rzeczywistym za pomocg odbiornika GNSS.

" 00-40 RTK Fi
& Device & A G
00:07:50.17762
Electronic Bubble: Center \ . :
N: 2542666.205 0,000
E: 434557.325 o 0.000
2 52.901 o 0.000

TargetH 1.8000

j Average

|| savetathe point library
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Ogtoszenie:

1. Zbieranie danych w czasie rzeczywistym obstuguje jednoczeénie przechowywanie danych. Nalezy wybra¢ opcje ,Zapisz w
bibliotece punktéw” (zapisz w ,,Bibliotece punktéw i bibliotece danych surowych”), a nastepnie klikna¢ ,,OK", aby zebra¢ dane

punktowe.

2. W przypadku korzystania z urzadzen obstugujgcych funkcje elektronicznej barki, elektroniczna
banka zostanie wyswietlona w interfejsie , Kolekcja w czasie rzeczywistym”. Jesli urzadzenie nie
obstuguje tej funkcji, elektroniczna banka nie zostanie wyswietlona.

W kazdym interfejsie oprogramowania gérny pasek informacyjny stale wyswietla informacje, takie jak nazwa
biezacego projektu, liczba satelitow biezgcego urzadzenia, status rozwigzania, tryb pracy i moc. Jesli urzadzenie nie
jest obecnie podtgczone, na goérze wyswietli sie ,Prosze podtgczy¢ urzadzenie”, a po kliknieciu mozesz przejs¢ do

interfejsu potgczenia urzadzenia.

. 36-37 RTK Fix
D 85% &0 44 2.0 EI’.
PDOP

Rysunek 1-66

R6Znicowy

Opis znacznika trybu pracy gérnego paska informacyjnego:

@ :Stacja Rover

b

:Stacja Rover

b :Stacja Rover

=
N :Stacja bazowa (T

=
:Stacja bazowa (

(=)
N Stacja bazowa (Wysytane sg dane réznicowe);

%

: Wbudowany GPS; : Tryb demonstracyjny;
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B =
@@ :Brak potaczenia; N : Tryb statyczny.

Opis metody tgczenia danych na gérnym pasku informacyjnym:

& €

:Brak facza danych; " :Ztaczem danych;

€

)
‘Wewnetrzny UHF;

& Wewnetrzny GSM;

“ 1 Sie¢ zewnetrzna (3G); :Radio zewnetrzne;

>

%" Kolektor danych Internet (Wyslij réznice);

2

:Data Collector Internet (wyjatek wysytania réznicowego);

€@

:Ustuga PPP; "= tacze danych WiFi.

Gdy tgcze danych to ,Data Collector Internet”, kliknij ikone o statusie rozwigzania w gornej informacji
pasek, aby wejs¢ do interfejsu [Data Collector Internet Status], aby wyswietli¢ réznice statusu sieci kontrolera. Kliknij [Connect
server], aby zobaczy¢ réznice przekazywania kontrolera po pomysinym potgczeniu; jesli potaczytes sie z odbiornikiem, aby
wykonac¢ operacje réznicy kontrolera stacji mobilnej, kliknij bezposrednio [Disconnect server], aby zatrzymac réznice

przekazywania kontrolera.

& Data Collector Internet Status & Data Collector Internet Status

~" Network of controller is active
The server is connected
Account is login success

~" Network of controller is active
~/" The server is connected
~/ Account is login success

— = h. = Udane potgczenie z
= = = .
I gl" " serwerem spowoduje

wyswietlenie efektu
animacji potgczenia

Connect server Disconnect server Connect server Disconnect server

- Stan rozwigzania: maj

Aa Napraw pozycje — Poprawka RTK — Ptywac :

od wysokiego do niskiego): znane punkty odnoszg sie do statej (stacji bazowej)

> DGPS —$EDGPS — Auté> Brak (Hek danych GNSS);

Gdy odbiornik jest ustawiony jako Rover w trybie Smart Base, na gérnym pasku informacyjnym wys$wietlana jest moc odbiornika.
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Nod a o ' o @ o o
odpowiednia stacja bazowa % 0% 0w 0% jmoctazika oo onoon o

Po witaczeniu wykrywania stanu sieci odbiornika na gérnym pasku informacyjnym wyswietlana jest sie¢ odbiornika.

Al al '
J0% som o0% 0%

sygnat @ 0 ooy
Wiek réznicowy”: odnosi sie do czasu, w ktérym stacja ruchoma odbiera sygnat stacji bazowej w celu znalezienia rozwigzania.

Warto$¢ PDOP": Wspotczynnik intensywnosci geometrycznej przestrzennej rozktadu satelitarnego; im lepszy rozktad satelitarny, tym

mniejsza warto$¢ PDOP; na ogét wartos¢ ponizej 3 oznacza stan idealny.

sLiczba widocznych satelitow”: liczba satelitéw odbieranych przez odbiornik; do pracy RTK wymagane jest co najmniej
5.

JLiczba publicznych satelitéw”: W stacji bazowej nie ma publicznego satelity, tylko wtedy, gdy stacja ruchoma odbiera dane
réznicowe. Publiczne satelity odnoszg sie do obliczonych uzywanych satelitéw, gdy stacja bazowa i ruchoma uczestnicza w
catych cyklach i przeszukuja w tym samym czasie, zazwyczaj potrzeba wiecej niz 5, aby dziata¢ prawidtowo.

Kliknij ikone lokalizacji statusu rozwigzania na gérnym pasku informacyjnym, aby szybko wyswietli¢ szczegéty lokalizacji.

36-37 RTK Fix ?
85%
D Y12 2.0 -

Rysunek 1-69

Wyswietl informacje o lokalizacji biezgcego punktu, w tym NEZ, predkos¢, stan rozwigzania,

Czas lokalny itd.

RTK Fix Latency 20 RTK Fix Latency 20
N 2542663.860 Base Coord
3 434558.184 B 22:58:53.79757N
z 47.872 L 113:21:41.39740E
HRMS  0.0141 H 58.064
VRMS  0.0277 Baseline  36.6511
Length

Az 86:05:08.13967
Velocity 0.00465
Local time 2023-05-06 11:30:47.0

Base2D  35.2054
Distance
Horizontal ~ 234:37:30.54878

Azimuth
Reset RTK Clear Ephemeris

Enable Internet Connection | Disable Internet Connection

Location Info Base Station

Rysunek 1-70 Rysunek 1-71
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[Reset RTK] Stacja Rover ponownie obliczy otrzymang réznice ze stacji bazowej, zazwyczaj w przypadku ztego
stanu satelity; mozna jg obliczy¢ wiele razy, zapisa¢ wspdtrzedne i wykluczy¢ nieprawidtowe rozwigzanie z
zaktéceniami wielodrogowymi.

[Wiacz potaczenie internetowe] Sprawdz, czy sie¢ jest roztgczona; po nawigzaniu potaczenia najlepiej jest je bezposrednio ponownie

potaczyc.
[Wytgcz potaczenie internetowe] Roztgcz sie¢ po nawigzaniu potgczenia.

[Wyczys¢ efemerydy] Gdy stacja tazika jest poza blokadg, dryfuje i nie moze osiggnac statej lokalizacji, a takze nie moze
znalez¢ BDS lub GLONASS, kliknij przycisk Wyczys$¢ efemerydy. Zresetuj ptyte gtéwng po wyczyszczeniu.

[Stacja bazowa] Wyswietla wspotrzedne stacji bazowej, odlegtos¢, odlegtos¢ poziomg i azymut.

Aby szybko wyswietli¢ szczegoty satelity, kliknij ikone satelity na gérnym pasku informacyjnym.

36-37 RTK Fix

85%
D W12 2.0 np

Rysunek 1-72

Na mapie satelitarnej ramka satelity uzytego do rozwigzania zmieni kolor na zielony; na mapie statusu numer indeksu dolnego

satelity uzytego do rozwigzania zmieni kolor na zielony; zostanie pokryty kolorem zielonym.

Widok SAT:

Obejrzyj przewidywang lokalizacje satelity. Flagi narodowe oznaczajg satelity, a odpowiednia liczba
pod kazdym satelitg to liczba zablokowanych satelitow.

- GPS: Zadzwonit Prn
-GLONASS: P

- SBAS: Prn uruchomit
wartosci Prm: 127,128

- BDS: Zadzwonit Prn

- GALILEO: Pr

- QZSS: Zakres Prn to J191-J195
- IRNSS: Zakres Prn wynosi 11-114.

Wyswietl i ustaw maske elewacji satelity GNSS. Kliknij Ustaw, aby ustawi¢ maske elewacji.
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Sats PDOP Elevation Mask(<=30")
‘ ‘ 1 Set

|V @ sos+22 [V &= cps+e  [V] @ sBAS+0
|V @on+s [V @oca+s [V @ azss+2

| | & IRNss+0

Rysunek 1-73

Instrukcja obstugi Satsurv

Ustaw kolor zgodnie ze stosunkiem sygnatu nosnej L1 do szumu satelity, kolor: czerwony <= 31, 31 < pomaranczowy <= 41, zielony

>41.

Informacje o SAT:

PRN to stosunek
satelitarny pasma L1

| PDOP | Elevation Maski<=30°)

1.0 1 Set

Sats
L 39

39 39 39
III i | iI I
67 c3

614 G17 G2 G30 R9 R R R22 C1 G2

www.satlab.com.se
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Sats PDOP Elevation Mask{<=30°)
39 1.0 1
PRN Az Ele L1 L2 Type
42 65 44 35 GPS
199 51 a0 32 GPS
331 a 39 32 GPS
286 33 39 28 GPS
a7 36 38 29 GPS
263 56 43 36 GPS
142 22 32 37 GLN
341 47 36 a0 GLN
299 63 34 a0 GLN
236 32 35 38 GLN
123 45 38 ) BDS
33 46 a5 34 BDS

Rysunek 1-75

Boczny pasek przesuwny to podstawowe menu narzedzi, ktére mozna rozszerzy¢, przesuwajac lub klikajac przycisk przetgcznika na kazdym
gtéwnym interfejsie kazdego motywu. Jego zawarto$¢ obejmuje: Rysunek profilu konta i pseudonim, Sprawdz pozycje bazowa, Rekord

$ledzenia, Ustawienia oprogramowania, Kontroler, Udostepnianie, FTP, Informacje.

Signin

Q Check Base Position

&9, Track Record off

{5 Software Settings

Controller

> Share

FTP

@ About

Wyswietl status logowania i informacje o biezgcej ustudze w chmurze. Gdy nie jeste$ zalogowany, pseudonim awatara jest
pusty, a wpis logowania jest wyswietlany. Kliknij, aby przejs¢ do interfejsu logowania; po zalogowaniu wyswietlane sg
informacje o awatarze i pseudonimie aktualnie zalogowanego konta ustugi w chmurze. Kliknij pseudonim, aby przejs¢ do
interfejsu informacji o koncie ustugi w chmurze.
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Po otwarciu, gdy fazik po raz pierwszy otrzymuje dane réznicowe, jesli pozycja bazy jest inna niz poprzednio, wyswietli monit,
czy obliczy¢ punkt. Podczas dziatania, jesli zostanie wykryta zmiana stacji bazowej, wyswietli monit o zmiane lokalizacji stacji
bazowej uzytkownika, a uzytkownik moze oceni¢ problem zgodnie z rzeczywistg sytuacja.

Kliknij, aby przejs¢ do interfejsu listy plikéw nagran utworéw biezacego projektu.

Kliknij, aby przej$¢ do interfejsu ustawien oprogramowania i skonfigurowaé¢ oprogramowanie.
Auto Connect Device

Check Correction Transmitting
Check Network Status

Check Base Position

Keep Screen Light On

Setting Lock

Speech Recognition

NFC Method BlueTaoth First >
Time Zone (UTC+08:00)Beijing >
Theme Gridview >
Screen Orientation Portrait >

Rysunek 1-77

- Automatyczne taczenie

Dev w taczeniu, st

- Sprawdz korekte

R
réznica w otrzymywaniu

nadawanie; % %

tryb réznicowy,

- Sprawdz sie¢ S
urzadzenie. W trybie sieci wbudowanej otw6rz oprogramowanie Ustawienia — Sprawdz stan sieci przetgcznik i otwdrz ptywajace

okno, aby bezposrednio wyswietli¢ aktualng site sygnatu sieciowego.
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r i = 00-40 RTK Fix
€ Software Settings = Unnamed B o % al
Auto Connect Device
- K M
=

Check Correction Transmitting

Detail Survey Mapping Survey Image Survey
Check Network Status |
5 9 9
Check Base Position
AR Measure Stake Points Stake Line
Keep Screen Light On ®
) E g
Setting Lock s -
levation
Ditfeteiscs Stake CAD Stake Road
Speech Recognition
: ’ ! =)
NFC Method BlueTooth First > s
urveying
Store Cross-section GIS Configure
Time Zone (UTC+08:00)Beijing >
Theme GridView >
_ e
Screen Orientation Portrait > Project
Rysunek 1-78 Rysunek 1-79

- Sprawdz pozycje bazy: Po otwarciu, gdy fazik po raz pierwszy otrzymuje réznice, jesli pozycja bazy jest inna niz
poprzednio, wyswietli monit, czy obliczy¢ punkt. Podczas dziatania, jesli zostanie wykryta zmiana stacji bazowej,
wyswietli monit o zmiane lokalizacji stacji bazowej uzytkownika, a uzytkownik moze oceni¢ problem zgodnie z
rzeczywistg sytuacja.

€ Software Settings < Software Settings

Auto Connect Device Check Network Status

Check Correction Transmitting Check Base Position

Check Network Status Keep Screen Light On

Check Base Position Setting Lock

Keep Screen Light On Speech Recognition

Setting Lock NFC Method BlueTooth First >
Speech Recognition Time Zone (UTC+08:00)Beijing >
NFC Method BlueTooth First > Theme GridView >
Time Zone (UTC+08:00)Beijing > Screen Qrientation Portrait >
Theme: GridView > Record By Volume Key

Screen Orientation Portrait » One-key reset >

- Nie wigczaj funkg;ji

Podswietlenie ekranu.
- Wprowadzanie miekkie: Mozna uzywa¢ wprowadzania migkkiego (metoda wprowadzania danych na ekranie), jesli jest otwarte; jesli jest zamkniete, tylko za pomocg klawiatury.

- Blokada ustawien: Wigczenie przetacznika blokady ustawien spowoduje zablokowanie parametréw w konfiguracji pomiaru i

uniemozliwi ich edycje.

- Rozpoznawanie gtosu: Wiacz przetacznik rozpoznawania gtosu, mozesz sterowac gtosem stacjg ustawien. Wiacz
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przetacznik rozpoznawania gtosu (otwdrz przetgcznik, gdy zasoby gtosowe nie sg pobierane, co powoduje koniecznos¢
pobrania zasobéw, po zakonczeniu pobierania, co powoduje instalacje silnika rozpoznawania gtosu, przetacznik jest wiaczany
po zakonczeniu instalacji; jesli pobieranie zasobdw lub instalacja silnika zostanie anulowana, przetacznika nie mozna wtaczy¢;
gdy zasoby gtosowe zostaty pobrane, a silnik jest zainstalowany, przetgcznik mozna wigczy¢ bezposrednio), wybudz ustuge
rozpoznawania gtosu (wersja angielska: nacisnij fizyczny klawisz spacji lub klawisz zwiekszania gtosnosci), urzadzenie odpowie
gtosem, aby wskaza¢ pomysine wybudzenie, a uzytkownik odczyta nazwe szablonu szablonu stacji, ktéry ma zostac ustawiony
(tylko szablon stacji bazowej mozna ustawi¢, gdy znajduje sie w interfejsie stacji bazowej, tylko szablon stacji mobilnej mozna
ustawi¢, gdy znajduje sie w interfejsie stacji mobilnej. Gdy uzytkownik znajduje sie w gtéwnym interfejsie nawigacyjnym,

moze ustawi¢ zaréwno stacje bazowa, jak i stacje mobilng, a jesli wynik identyfikacji pasuje do istniejgcego szablonu w
mniejszym stopniu niz 30%, zostanie wyswietlony monit o niepowodzenie dopasowania, a gdy dopasowanie wynosi 30%-60%,
wszystkie zawartos¢ szablonu zostanie wyswietlona uzytkownikowi do recznego wyboru, a gdy dopasowanie bedzie wieksze
niz 60%, pierwszy szablon zostanie wybrany z dostepnych szablondw, ktére pasuja do zidentyfikowanej zawartosci do

ustawienia). Po pomyslnym ustawieniu, gtos poinformuje o powodzeniu ustawienia stacji.

- Polaczenie NFC: stuzy do wyboru priorytetowej metody potgczenia NFC. Mozesz wybra¢ ,Priorytet Bluetooth” lub
JPriorytet Wi-Fi".

- Motyw: Trzy motywy, w tym GridView, Fashion i Simple.

= Please connect device = Unamed Please connect device — Unnamed oo

., Coordinate

Project Survey % & gystem
Unamed P F——I EI ¢ Parameters
= Project Info Project Settings ~ Coordinate System el LT
Project Settings Detail Survey Y
€ Project Settings ° @ g%OO Elc:]ne E Data Export
@ =2 UJ S
’ .
Stake - [7 E DataImport
Parameters ) =4
@ @ @;l Calcilation Point Data Survey Gallery EI p
- — Project Settings Detail Survey Stake CAD
Stake Points StakeLine Stake Road Stake CAD E‘ E l:]
)1 P
7 P
Coordinate Syste... Data Management Data Export Data Import Email @ M L\J
@ g @ D Stake Road Store Cross-section GIS
& ¢ = 0}
Coordinate Parameters Point Data Culture e, @\
System Calculation Library Code List Calibration More
Instrument Setup Tool Grid to ground More
e & L
I ¥ ) &
Device Base Rover Angle =] @ 2
Project Device Survey COGO

- Orientacja ekranu
- Nagrywaj wedtug gtosnosci

- Resetowanie jednym klawiszem: Sel
niepotgczone urzadzenia i urzadzenia, ktérych wazno$¢ wygasta, nie bedg mogty sprawdzi¢ konfiguracji ustawionej stacji.) Kliknij OK,
gdy pojawi sie monit o zresetowanie ustawiehn oprogramowania i konfiguracji pomiarowej. Jedli klikniesz Anuluj, zachowana zostanie

oryginalna konfiguracja.

- Instrukcja uzytkownika: Instrukcje uzytkownika oprogramowania mozna przegladac za pomocg zewnetrznego czytnika plikéw PDF. Uwaga:

Podczas przegladania instrukcji konieczne jest posiadanie zapisanych dokumentéw PDF w katalogu SATLAB lub kontroler zostat
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podtgczony do Internetu i zainstalowany czytnik plikow PDF.

W tym interfejsie uzytkownicy mogg sprawdzi¢ aktualny typ kontrolera recznego, status obstugi Bluetooth, sie¢, port
szeregowy itp. Wyswietli odpowiedni tryb z kontrolerem recznym Satlab i wyswietli ,0gélny” dla innych (wszystkie
urzadzenia z Androidem inne niz Hi Target). Oprogramowanie otwiera tylko uprawnienia szyfrowania w kontrolerze
Satlab. Jesli kontroler nie jest urzagdzeniem Satlab, wyswietli monit Sprzet niecertyfikowany, nieobstugujacy ,badania
RTK".

< Controller

Controller iHand55
Description Android Device

Authorization Status  Yes

Controller SN 16167667

MAC 00:08:22:14:b7-0f

IMEI(ID) 111111111111119

Build Number iHand55_En_V1.0.2_20220818
Android Version 10

Rysunek 1-85

Kliknij, aby przej$¢ do interfejsu funkcji udostepniania. Mozesz uzy¢ centrum udostepniania Joint-Work do przesytania plikéw danych, a takze

Joint-Work Share >

mozesz przesytac

File Share >

Rysunek 1-86
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Aby skorzysta¢ z funkcji przesytania plikéw FTP, kliknij FTP, aby przej$¢ do funkcji transmisji. Oprogramowanie wyswietli wéwczas

domysing Sciezke docelowg (/storage/simulated/0/SATLAB).

€ FTP Transmission

D 1 Path torage/emulated/0/SATLAB >

Secret-free transmission

User Name

Password

Part 221

*Note: Make sure to connect the same Wifi as your computer

Rysunek 1-87

- Uzytkownicy muszg wprowadzi¢ nazwe uzytkownika, hasto i port, jesli oprogramowanie nie zaznaczy opcji ,transmisji
bez hasta".

- Zaznacz 'transmisje bez hasta'. Oprogramowanie nie wyswietla pola wprowadzania nazwy uzytkownika i hasta, a uzytkownik
musi jedynie skonfigurowac port.

Gdy urzadzenie potaczy sie z Wi-Fi, oprogramowanie automatycznie wypetni parametry IP, a numer portu domysinie bedzie
wynosit 2121. Po skonfigurowaniu wszystkich parametréw przez uzytkownika kliknij Start. Zgodnie z monitami uzytkownik
moze wprowadzi¢ odpowiednig $ciezke do komputera, aby pobrac plik FTP.

Oto powigzane

Otworz aplikacje
wyswietl okno podreczne,

link, uzytkownik bedzie
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Instrukcja obstugi Satsurv

Satsurv V3.0.1 Satsurv V3.0.1
: ; S

Check Update Click for updates » Check Update Up to date >
Tutorial > Tutorial >
App Register > App Register >

Copyright(2023-01-03) No update Software file detect

GeaSolution i Goteborg AB GeoSclution V6 B

Datavagen 218 43632 Askim Sweden Datavagen 218 43632 Askim,Sweden

Rysunek 1-88 Rysunek 1-89

Do interfejsu dodano kod QR serwisu Satlab Facebook i Youtube, do ktérego mozna uzyska¢ dostep poprzez zeskanowanie.

Ogloszenie:Powyzsze informacje sg informacjami wirtualnymi, dziatania faktyczne oparte sg na rzeczywistych

informacjach.

www.satlab.com.se 43
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Rozdziat 2

Projekt

Rozdziat ten zawiera:

Informacje o projekcie

- Ustawienia projektu

- Uktad wspotrzednych

- Obliczanie parametrow
= Dane punktowe

= Przesytanie danych

E-mail

- Lista kodéw
- Rama
- PPK-F
- Kultura

- Projekt

- Ankieta

www.satlab.com.se 44
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Kliknij Informacje o projekcie w gtéwnym interfejsie, aby zarzadzac projektem. Sprawdzanie informacji o projekcie, w tym nazwy, punktéw
wspotrzednych, punktéw tyczenia, punktéw kontrolnych, uktadu wspétrzednych, pozostatej przestrzeni, czasu utworzenia, czasu ostatniej
aktualizacji, twércy, komentarzy i historii projektu, z mozliwosciag tworzenia, otwierania, usuwania, przywracania i eksportowania raportéw

projektu i innych operadji.

= Unamed Please connect device & Project Info Restore

Current Project Previous Projects
EI 6 Unnamed =
X 2 s Report
Project Info Project Settings  Coordinate System
CoordPoints: StakePoints ControlPoints
@ g D 0 D
' as
Projection: CGCS2000 >
Parameters
Calculation Point Data Survey Gallery Free Space: 5.88GB
. —_ Create Time: 2023-05-06 13:45:57
E % E D Last Update Time: 2023-05-06 13:47:19
Data Export Data Import Email Creator:
Remarks:
Framework
Code List Calibration More
B @) 73
Project Device Survey COGO
Rysunek 2-1 Rysunek 2-1

- Nowy: Kliknij przycisk Nowy, aby przejs¢ na strone Nowego projektu, wprowadz nazwe projektu (wymagana), tworce,
komentarze i inne informacje, wybierz wymagany uktad wspétrzednych i kod legendy (mozesz zastosowac istniejgcy
projekt bezposrednio lub wybrac recznie, nie mozna wybrac¢ obu opcji jednoczesnie, zatwierdz projekt, wybierajac
réwniez plik drogi lub plik drogi), potwierdz, ze nie ma btedéw i kliknij OK, aby zakoriczy¢ nowy projekt.

- OK: Wprowadz nazwe projektu w polu edycji nazwy projektu, zaznacz opcje ,Zastosuj do projektu” i kliknij ja, aby
wybraé zastosowanie
zastosowac droge, nowy

projekt bedzie kupowat

Kliknij ,,OK", aby utworzy¢
takg sama nazwe, jaka
bedzie wyswietlana po

kliknieciu na liscie historii.

- Sortuj elementy: wedtug defa
przycisk, oprogramowanie wyswietla 'Sortuj wedtug nazwy", 'Sor‘ij wedtug nazwy', 'Sortujwed}ug czasu', 'Sortuj we‘ug czasu', 'Sortuj Wedh!rozmiaru
AZostanq wyswietlone okienka ,,Mtuj wedtug rozmiaru” i ,Sortuj wedtug rozmiaru”, w ktérych uzytkownicy mogg wybra¢ metode sortowania, aby posortowac elementy wyswietlane w

okienkach.
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Sort by name W

Sort by time A

Sort by time W

Sort by size A

Sort by size W

Rysunek 2-3

- Usun: Usun wybrany projekt. Projekt mozna usung¢ bezposrednio lub za pomoca kopii zapasowej (podobnej do kosza), zapewniajac

uzytkownikowi srodek zaradczy po btednej operacji. (kopia zapasowa usuwa projekt, kompresujgc go, a nastepnie go usuwajac).

Skompresowana wersja jest przechowywana w katalogu SATLAB / Project / ROAD).

< Project Info
Current Project

Unamed

2023-04-27
10-47

2023-04-27
10-49

Restore  Cancel

Previous Projects

2023-04-27 2023-04-27
09-58 10-44

& Project Info

Current Project

EQ

Unamed 2023-04-27
10-47

2023-04-27
10-49

Restore  Cancel

Previous Projects

2023-04-27  2023-04-27
9-58 1024

- Przywréé: Surowy folder
z nazwg wspotrzednych
zewnetrznego SD c lub

kodu QR zostanie

uzywane przy instalacji zewnetrznej karty SD.

Prompt

Do you want to delete the 2 selected project?

Cancel

0K Backup
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& Restore Project Data a > UPDATE > ZHD-Eak>Prr.\Ject >

B rorp

SpHTLNB

Auto backup

Data backup directory

i

[3 Project List

No backup data

Rysunek 2-7 Rysunek 2-8

Ogtoszenie:

1. Jedli nie masz zewnetrznej karty SD, przy kazdym uruchomieniu Satsurv bedzie wyswietlany monit.

2. Funkcja tworzenia kopii zapasowej wymaga, aby urzadzenie przenosne miato wersje V1.0.2 lub nowsza.

Podczas przywracania danych naciénij i przytrzymaj projekt, aby go wybra¢, nacisnij ponownie wybrany projekt, aby go anulowac¢. Kliknij Wybierz wszystko / Anuluj

wszystko, aby wybra¢ wszystkie projekty lub anulowa¢. Po wybraniu kliknij Rozpocznij przywracanie, aby odzyskac.

€ Restore Project Data

Auto backup

Data backup directory

= Project List

No backup data

Rysunek 2-9

Odzyskany projekt zostanie zapisany w Project Info — Previous Projects. Jesli istnieje poprzedni projekt o tej
samej nazwie co odtworzony projekt, doda _1 na koricu nazwy odzyskanego projektu.
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- Eksport: Eksportuj biezgce raporty projektu w formacie *.txt, formacie *.html raportu projektu lub raportu punktéw mapowania w

formacie *.html.

- Szukaj: Kliknij na nazwe
elementu, interfejs i

pobierz, udostepnij

€ Restore Project Data £ Project Info

Rysunek 2-10

Project Report-Base Station Grouping(* txt)

Project Report-Base Station Grouping(*.html)

Project Report2.0(* txt)

Project Report2.0(* html)

Project Report2.0(*.csv)

>

Auto backup
Data backup directory  /storage/7CBD-BA28/SATL
3 Project List B
Unnamed 20221014 2022-10-14 Demo
1401 1420
20221207 20221207 20221208 202212:30
1817 1828 1715 0943
external 20221230 20230315 20230316
1104 1552
Unnamed_1  Unnamed11  Unnamed_11_ 20230417
1 1026

Restore  Delete

Current Project Previous Projects

Unnamed_1 Unnarmed

Rysunek 2-11

€ Export OK

/storage/emulated/0/SATLAB/Out

Ei

txt_051009.t
Xt

Unnamed

Project Report:
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< Project Info Restore  Delete

Current Project Previous Projects

2023-05-06 Mapping  FreyjaRover  SL900 Base
Survey

rover Freyja Unnamed 2023-04-19 20230316
1810 1552

(™ Upload
@ Download

a Share
@ Get
@ Open ‘ '@' Delete .-T More

New Project  2023-04-17
10-26

Rysunek 2-16

W interfejsie System parametry uktadu wspotrzednych mozna ustawi¢ za pomocg pliku dam, kodu QR lub w Coord System Management. Jesli

parametry wspétrzednych zostang zmienione, biblioteka punktéw wspétrzednych réwniez zostanie zaktualizowana.

Parametry wspotrzednych projektu obejmuja uktad wspétrzednych, przesuniecie struktury, informacje o przesunieciu struktury,

kalibracje struktury i informacje o kalibracji struktury. Zarzagdzanie danymi jest uzywane do zarzgdzania danymi zewnetrznymi.

<« System
Y/ Load Coord System O 6'2 @

Coordinate System >

= Data Management

External data management >
CodeData Management >
Track Management >

Rysunek 2-17

Kazdy projekt oprogramowania odpowiada oddzielnemu plikowi *.dam, bedzie nowy plik Dam (o tej samej nazwie co plik
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projektu) podczas tworzenia projektu. W interfejsie Ustawienia projektu —System uzytkownik klika

©

zatadowac tame

plik, pobierajgc parametr wspétrzednych istniejgcego projektu zastosowany do biezgcego projektu: biblioteka punktéw wspétrzednych

zostanie zaktualizowana w tym samym czasie.

& Select File OK

Q search |

/storage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD

2023-03-16  2023-04-17  2023-04-19
15-52 1026 1810

20230506 FreyjaRover ~ Mapping  New Project
141 Survey

rover Freyja  SL900 Base Unnamed

dam File(*.dam) >

Rysunek 2-18

mfjm]
Fa 1

W interfejsie Ustawienia projektu — System kliknij H%  apy wejs¢ do interfejsu skanowania kodu QR i uzyska¢ wspétrzedne

parametry z kodu QR, a nastepnie utworz, zaszyfruj, udostepnij i zapisz kod QR:

Place a barcode inside the viewfinder rectangle to scan it

Rysunek 2-19

Kliknij M6j kod QR, a zostanie utworzony kod QR biezgcych parametréw wspoétrzednych projektu; uzytkownik moze go zaszyfrowac,

udostepnic i zapisa¢. Mozna uzywac tylko zeskanowanego zaszyfrowanego kodu QR, nie mozna go przegladac¢ ani edytowac.
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- Szyfrowanie: Uzytkownik moze najpierw zaszyfrowa¢ parametry wspoétrzednych, a nastepnie ponownie wygenerowac kod QR. Zaszyfrowany

kod QR mozna udostepniac i zapisywac. Zaszyfrowane parametry nie s widoczne i nie mozna ich edytowac¢, mozna je jedynie wywotac.
- Udostepnianie: Kod QR moze by¢ udostepniany innym klientom za posrednictwem oprogramowania innych firm;

- Zapisz: Kod QR mozna zapisa¢ jako obraz w kontrolerze. Jesli pod $ciezkg zapisu znajduje sie plik o tej samej nazwie, mozesz

zaznaczy¢ zakres lub wprowadzi¢ nowg nazwe pliku.

Password Input Dialog

Password

Show Password

OK

Encrypt | CCS share ‘

Rysunek 2-20 Rysunek 2-21
€ Save
/storage/emulated/0/SATLAB
-GeoPath_IN Code Comm
Dic Download Firmware Font
Package
GeoPath LoG Out Project
Share !
Direct share not available
Sounds Template User
(o] o) 3 [ag] sys-China-2000 Zone3 38 X
Messagin Maps Bluetooth Gmail
ang - Taes u mal JPG File(*jpg) >
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& Projection

Projection >
Origin Longitude
False Northing(m)

False Easting(m)

Prompt

The QR Code has been encrypted, please Projection Height(m)
input the password!
Lat. of False Origin
Scale Factor

Zone+

X->North

Rysunek 2-24 Rysunek 2-25

/£ Load Coord System

Coordinate System >

= Data Management

External data management >
CodeData Management >
Track Management >

Koordynator oprogramowania
zapewnia praktyczng
projekcja itp. W
konwersji Da In Plane
Dopasowanie i inne

wspotprace FreeSurvey i Geo

W interfejsie Ustawienia projektu — System uzytkownicy mogg klikna¢ opcje Wspélne ukla§ aby wejs¢ do interfejsu zarzadzania systemami wspétrzednych.

wspotrzednych, ktérg mozna dodac do list uktadéw w celu utatwienia korzystania z nich.
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& Coord Sys Management Apply & Coord Sys Management > -

[X] Predefined List Sort by time W O EEE

Continent Eastern Asia >

China-2000 Zone3 32
Country China >

China-2000 Zone3 30
D China-2000 Zone3 25

China-2000 Zone3 31
D China-2000 Zone3 26

China-2000 Zone3 29
D China-2000 Zone3 27

China-2000 Zone3 28
D China-2000 Zone3 28

China-2000 Zone3 25
D China-2000 Zone3 29

China-2000 Zone3 26
D China-2000 Zone3 30

China-2000 Zone3 38
D China-2000 Zone3 31

WGS 1984
D China-2000 Zone3 32

Rysunek 2-27 Rysunek 2-28

- Predefiniowane: Wsparcie dla tadowania Predefiniowanych uktadéw wspotrzednych, ktére sg klasyfikowane wedtug
kontynentu i kraju, w celu wygodnego wyboru. Kliknij ikone ,,Pobierz” w prawym gérnym rogu, aby pobra¢ odpowiedni
uktad wspoétrzednych i plik siatki z serwera.

- Zdefiniowane przez uzytkownika: Dodaj uktad wspétrzednych zdefiniowany przez uzytkownika w zaleznosci od sytuacji lokalnej.

€ Coord Sys Management Apply
[E] Predefined List Sort by time ¥ o gﬁ%

China-2000 Zone3 32
China-2000 Zone3 30
China-2000 Zone3 31

China-2000 Zone3 29 Apply

Apply system WGS 1984 to project?

China-2000 Zone3 28
Cancel
China-2000 Zone3 25
China-2000 Zone3 26

China-2000 Zone3 38

WGS 1984

® Predefined User Defined

- Usun/Edytuj: Dtugie
parametry w przycisku

Zastosuj po e

- Zastosuj: Zaktualizuj parametry projekcji uzywane przez projekt. Pojawi sie okno dialogowe z pytaniem, czy wybrany uktad
wspétrzednych powinien zosta¢ zastosowany do biezgcego projektu. Kliknij OK, a parametry zostang pomysinie uzyte.
Oprogramowanie konwertuje wspotrzedng geodezyjng WGS84 BLH, zmierzong przez odbiornik, na wspotrzedna ptaszczyzny
NEZ wybranych parametrow uktadu wspétrzednych.
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Kliknij Uktad wspotrzednych, aby przejs¢ do interfejsu edycji Zarzgdzanie uktadem wspoétrzednych; mozesz edytowac biezgce
parametry wspotrzednych projektu, a utworzony uktad wspétrzednych jest uzywany tylko dla biezgcego projektu. Podczas
zapisywania mozna wybra¢, czy zaktualizowa¢ parametry do odpowiedniej listy projekgji. Jesli OK, parametry uktadu
wspotrzednych zostang zastosowane do projektu zgodnie z biezagcymi ustawieniami; wybranie ,, Anuluj” stosuje biezgce

parametry tylko do biezgcego projektu i nie aktualizuje listy zarzadzania.

Apply
Apply system WGS 1984 to project?

Cancel |

Rysunek 2-31

Istniejg 3 sposoby uzyskania dostepu do zewnetrznego interfejsu zarzadzania danymi:

1. Interfejs gtéwny [Projekt] - [Ustawienia projektu] - System - Zarzgdzanie danymi zewnetrznymi;

i

2. Gtéwny interfejs

3. Ekran gtéwny [Surv
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€ System Stake Points Please connect device *+* Stake Line Please connect device *«*
20230506 14-11 2023-05-06 14-11
{£ Load Coord System O g-'g @
Coordinate System >
£ Data Management
External data management > I
CodeData Management >
Track Management >
A A
O O
3D 3D
=08
S =1, L oo o CAD
® x| a2 (@ =
A\ A\ A\ N
——
Northward Name: N o
Eastward o 3 o
DeltaH HD: z o
ssee sese
Rysunek 2-32 Rysunek 2-33 Rysunek 2-34

Wejdz do zarzadzania danymi zewnetrznymi, kliknij Dodaj, aby zatadowac plik warstwy *.td2, *.dxf i *.shp (gdy format danych
zewnetrznych jest niepoprawny, pliku nie mozna zaimportowac) jako tto mapy. Obstuga tuku, okregu i krzywej spiralne;.
Zaimportowany DXF mozna wyswietli¢ na mapie w kolorach. Kolor mozna zmieni¢ w Konfiguracja =»Wyswietlanie

— Wyswietl kolor. Wigcz, aby wyswietli¢ wszystkie rodzaje koloréw w *.dxf; wytgcz, aby wyswietli¢ domysing czern. Po
zatadowaniu punktu, linii i wielokgta w formacie *.td2 warstwa rastrowa jest zawsze na dole, a nastepnie wielokat, linia i
punkt.

€ System € External data managel

£ Load Coord System O g;g @ Display Color

Coordinate System > External Layer List

& Data Management

External data management >

CodeData Management >

Track Management >
DXF File(.dxf) v
DWG File(.dwg)
BLH Shpfile(*.shp)
NEZ Shpfile(*.shp)
KML File( kml)

Ogtloszenie:

Zarzadzanie danymi zewnetrznymi: otwiera domysinie wszystkie warstwy podczas dodawania mapy bazowej.
Kliknij ikone przed listg, aby przetgczy¢ widocznos¢ warstwy (witgcz lub wytgcz), co odpowiada wyswietlaniu mapy

bazowej interfejsu pomiarowego lub nie. Nacis$nij i przytrzymaj dodang warstwe, aby otworzyé/zamknaé/usungé
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dziatanie.

Kliknij Zarzadzanie danymi kodu, aby ustawi¢ szablon kodu. Kod zawiera punkt, linie i wielokat. Mozesz utworzy¢
grupe, a takze dodawa¢, edytowac i usuwac je.

&« System &« Point Group
£ Load Coord System O 'E @ Desc Code Color Style  »
Coordinate System > foagy in1 . @
= Data Management
External data management >
CodeData Management >
Track Management >
Group Naone Group >
@ Add | / Edit '@' Delete | & Export
Rysunek 2-38 Rysunek 2-39

Przed utworzeniem szablonu kodu nalezy okresli¢ typ (punkt, linia i wielokat), a nastepnie okresli¢ grupe
powigzanego typu. Na koniec nalezy doda¢, edytowac i usung¢ operacje nazwy, kodu, koloru i stylu tej grupy.

- Dodaj: Ustawianie nazwy, kodu, grupy, koloru i stylu. KliknijOKkaby utworzy¢ nowy kod.

& Code Info & Style Set 0K

Desc x
y

Code
Group None Group >
Type Point
v © I

Style @

size [N

® Cancel | @ OK

Rysunek 2-40 Rysunek 2-41
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& Style Selection 0K < Code Info

© & T A i X
A W4 10} & Code OO
Q . T 4 Group None Group >
. () 0o @ ,
= ® 1 i Type Point
P 4 o e 11
E C A N
I * & =
A M &
@ O
) cancel © ok
Rysunek 2-42 Rysunek 2-43

- Edytuj: Edycja istniejgcego kodu. Jest podobna do funkcji Dodaj. Ale nie moze edytowa¢ nazwy kodu, na koniec kliknij ,,OK".

€ Code Info

Desc

Code in1
Group None Group »
Type Point

e © I

@ Cancel ‘ @ OK

- Usun: Usuni s
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Delete

Are you sure you want to delete the selected

2 items?

Cancel

Rysunek 2-45

Trzask GrupaDo Dodac,Redagowad UsuwacGrupa.

€ Group Manage

(%) add

None Group

test]

test2

test3

factory

Cancel

m Delete

New Group

Name  factory
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Edit Group

Delete

Are you sure you want to delete the selected
Name  test1 1 items?

@] Cancel

Rysunek 2-48 Rysunek 2-49

Zarzadzanie danymi trasy umozliwia zapisywanie lokalizacji aktualnie podtgczonego odbiornika zgodnie z ustawionym interwatem, dzieki

czemu operator moze przegladac trase marszu.

Istniejg 3 sposoby uzyskania dostepu do zewnetrznego interfejsu zarzadzania danymi:

1. Gtéwny interfejs [Projekt] - [Ustawienia projektu] - System - Zarzadzanie $ciezkami;
2. Gtéwny suwak interfejsu — Rejestr $ledzenia;

3. Podczas nagrywania utworu rozwin pasek powiadomieh — nagrywanie utworu;

< System
14 Load Coord System O % @ Sign in
Coordinate System >
& Data Management Q Check Base Position
External data management > I& Track Record Off
CodeData Management > @ Software Settings
Track Management > Controller
2 Share
FTP
@ About
Rysunek 2-50 Rysunek 2-51

- Lista utworéw: Po wejsciu w ,Track Record” wszystkie dane $ciezki zarejestrowane przez biezacy projekt zostang wyswietlone domysinie.

Kliknij na fragment danych, aby wyswietli¢ szczegéty Sciezki tych danych; nacisnij i przytrzymaj dane, aby usunagé¢ dane Sciezki.
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€ Track Record € Track Record & 1 items selected

test3
20230508 09:43:42 1088

test1
2023-05-08 09:42:40 1088

Select

all Cancel

test3
2023-05-08 09:43:42 1088

test2
2023-050809:4313 1088

test1
2023-05-08 09:42:40 1088

N
EY
s

A

O @
® test3 ® test3
2023-05-08 09:43:42 o Check 1.02km , 2023-05-08 09:43:42 o Check

Rysunek 2-52 Rysunek 2-53 Rysunek 2-54

- Nowy: Po potaczeniu z odbiornikiem kliknij ,Nowy”, oprogramowanie wyswietli okno ustawien $ciezki. Musisz wpisa¢ nazwe

Sciezki i ustawic interwat pozyskiwania $ciezki. Interwat mozna ustawi¢ na ,Wedtug czasu” (minimum 10 s) i ,Wedtug

odlegtosci” (minimum 1 m). Po ustawieniu parametréw kliknij ,Start”, aby rozpocza¢ nagrywanie $ciezki.

- Zatrzymaj nagrywanie:

Nacisnij przycisk Stop na

New Track

Track name

@ Bytime

(O By distance

1.0000
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€ Track Record

test2
20 08 09:45:04 1088

® test2 (et
Checl
2023-05-08 09:45:04

Rysunek 2-56

Ogtoszenie:[[Zarzadzanie $ciezkami] Oprogramowanie automatycznie zatrzymuje nagrywanie $ciezek po zmianie
projektu lub roztaczeniu sie z odbiornikiem.

Wykonaj inne konfiguracje, obejmujace kat, odlegtos¢, zastosowanie jednostki do danych wyjsciowych, znacznik czasu, zapisanie doktadnos$ci GNSS i

automatyczne wczytanie pliku ostatniej drogi.

Angle DMS >
Distance m >
Apply Unit to Data Output

Time Stamp

Store GNSS Precision

Rysunek 2-57

- Kat: Potwierdz jednostke kata, obejmujgca DMS, gonty, mil i DM.
- Odlegtos¢: PotwierdZ jednostke odlegtosci, obejmujacg m, stopy i stopy amerykanskie.

- Zastosuj jednostke do danych wyjsciowych: Eksportuj dane zgodnie z ustawionym formatem kata i odlegtosci.
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- Znak czasu: Rejestruje rzeczywisty czas kazdego punktu zbiérki.

- Przechowuj doktadno$¢ GNSS: Rejestruj doktadno$¢ kazdego zebranego punktu.

Istnieja 3 metody przejscia do interfejsu ustawien uktadu wspoétrzednych: 1.
Gtéwny interfejs Projekt — Uktad wspétrzednych;
2. Gléwny interfejs Projekt —Ustawienia projektu —System —Uktad wspodtrzednych;

’ @ , nacisnij i przytrzymaj Wspétrzedne
system na liscie do edycji i wejscia do interfejsu. Kliknij Zapisz po ustawieniu wszystkich parametréw, system wyswietli monit,
czy zaktualizowa¢ parametry do odpowiedniej listy projekgji, kliknij OK, aby zakorczy¢ ustawianie parametréw.

< System € Projection

3. Gtéwny interfejs Projekt — Ustawienia projektu — System — Zarzadzanie systemem wspétrzednych

[afia}
i twcsossen @ B[] | mopuor
Coordinate System > |
Origin Longitude £00:00:00.00000€ 4
= Data Management
False Northing(m) 00
External data management >
False Easting(m) 500000.0
CodeData Management >
Apply
Track Management > ProjStonisidi(pIpng Apply system WGS 1984 to project?
Lat. of False Origin 00:00:00.00000N Cancel ‘
Scale Factor 10
Zone+
X->North
Rysunek 2-58 Rysunek 2-59 Rysunek 2-60
Parametr

konfiguracja

Uzytkownicy moga ustawic elipsoide Zrédtowa, elipsoide lokalng i model transferu danych (w tym transformacje Bursy-Wolfa,

Molodensky'ego, One-touch, regresje wielomianowg i dziesie¢ parametréw).

Uwaga: Oprogramowanie ma wbudowane parametry elipsoidy, powszechnie uzywane w krajach na wszystkich kontynentach $wiata.

Parametry elipsoidy mozna réwniez aktualizowa¢, klikajgc przycisk pobierania.
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& Ellipsoid Download

Krasovsky 1940

J

1AG 78

WGS 1984

WGS 1972

Local Ellipsoid

International 1924

WGS 1984 GRS 1980

WGS 1972 Ay 1830
Airy 1849
International 1924
Australian National
GRS 1980 Average Terrestrial System 1977
Bessel 1841
Bessel 1841 - Namibia
Bessel Modified

Bessel Modified

J [0 0| [0 [ 00w

Bessel - NGO 1948

O O0Oo0Ooo0ooooooogog

(3> Download

Rysunek 2-61 Rysunek 2-62

- Elipsoida zrédtowa: Generalnie uzywa WGS-84, oznaczajgcego pé6tos wielka, 1/f oznacza odwrotno$¢ sptaszczenia, a w
uktadzie wystepuje wiele czesto uzywanych elipsoid.

- Elipsoida lokalna: elipsoida uzywana lokalnie.

Ogtoszenie:
1. Dostosuj elipsoide:

2. Edytuj nazwe elipsoidy zrédtowej lub elipsoidy docelowej, 0$ dtugg an (m) i odwrotnos$¢ sptaszczenia (1/f) w
dwéch wierszach, ktére maja zosta¢ wprowadzone, dane wejSciowe uzytkownika, odpowiednie parametry i zapisz

je. Nastepnie niestandardowe parametry elipsoidy zostang zapisane w pliku SATLAB / Ellipse.csv.

Fold Fold #
Source Ellipsoid = WGS84 v Source Ellipsoid  WGS84 v
Edytuj zrodto I
a(m): 6378137.0 a(m): 6378137.0
elipsoida
1/f: 298.2572236 1/f: 298.2572236
Local Ellipsoid ~ WGS 1984 v Local Ellipsoid = WGS 1984 v
a(m): 6378137.0 a(m): 6378137.0 B
1/ 298.2572236 1/f: 298.2572236

Rysunek 2-63 Rysunek 2-64
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Czesto uzywane projekcje Wbudowane: Gaussa, Mercatora, Lamberta itp. (uwaga: w przypadku korzystania z projekcji Gaussa-3 lub Gaussa-6

urzadzenie moze automatycznie obliczy¢ dlugos¢ geograficzng poczatku po nawigzaniu potgczenia, inne niestandardowe projekcje nie sg obstugiwane).

Projection Guass-3 >
Origin Longitude 000:00:00.00000E ¢
False Northing(m) 00

False Easting(m) 500000.0

Projection Height(m) 0.0

Lat. of False Origin 00:00:00.00000N

Scale Factor 10
Zone+
X->North
Rysunek 2-65

1. Uktad wspétrzednych-Projekcja-Strefa+, aby ustawi¢, czy dodaé liczbe.

2. Po otwarciu Zone+ wszystkie pola wprowadzania wspétrzednych E zostang wypetnione z
wykrywaniem liczb. Jesli liczba nie pasuje, pole wprowadzania wyswietli czerwong czcionke
wskazujgcg, ze liczba nie pasuje do potwierdzenia danych.

W tym interfejsie mozesz
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None

Bursa-Wolf
Transformation

Molodensky

One-touch

Rysunek 2-66
[Model konwersji danych] Opcjonalne parametry konwersji to: Brak, Bursa-Wolf, Molodensky, Jednodotykowy, Regresja

wielomianowa i Dziesie¢ parametréw.
1. Bursa-Wilk

Wiliczajac translacje, obrot, parametry skali miedzy dwiema elipsoidami, kat obrotu powinien by¢ bardzo maty. Bursa-Wolf
potrzebuje co najmniej trzech punktéw do obliczenia, nadaje sie do konwersji miedzy réznymi wspétrzednymi elipsoidalnymi.

2. Motodenski

Uproszczony model Bursy-Wolfa, uwzgledniajacy jedynie parametry translacji przestrzennej. Jest to tryb o niskiej doktadnosci, do obliczeh

potrzebny jest tylko jeden punkt. Nadaje sie do transformacji ukladu WGS-84 do krajowego uktadu wspétrzednych.
3. Regresja wielomianowa

Wyraz przelew

Wiaczac2D Helmert,
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None
2D Helmert

TGO

Planar Transformation
Grid

Rysunek 2-67
1. 2D Helmert

Obejmuje parametry translacji, obrotu i skali pomiedzy dwoma ptaskimi uktadami wspétrzednych. Do obliczen potrzebne sg tylko dwa punkty

w dowolnym uktadzie wspétrzednych.

Model 2D Helmert >
DN(m) 0.0000
DE(m) 0.0000
Rotation 000:00-:00.00000
Scale(K) 0.0000
Compute

2.7GO
Wsp6étrzedna ptaszczyzny s
3. Siatka transformacji planarnej

Wybierz istniejacy plik siatki, aby przenies¢ WGS-84 do wspotrzednych siatki. Plik siatki (*.grd) musi zosta¢ skopiowany do
folderu GeoPath w SATLAB.

4. Darmowe ankiety
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Metoda przesytu firmy THALES, bardziej North Origin, East Origin niz 2D Helmert.
5.Dopasowanie wielomianowe

Przenie$ miejsce za pomocg modelu wielomianowego. W niektérych projektach, gdy znane punkty zaangazowane w obliczanie
transformacji ptaszczyzny i parametréw dopasowania wysokosci sg réznymi punktami, uzyj2D KasklDopasowanie wysokosciaby

indywidualnie obliczy¢ parametry.

W czesci obliczeniowej ptaszczyzny stosuje sie model 2D Helmerta, a metoda jest podobna do modelu konwersji punktéw

odniesienia.
- W przypadku uzycia czterech parametréw, parametr skali jest zazwyczaj bardzo bliski 1, okoto 1,0000x lub 0,9999x.
- W przypadku uzywania trzech parametréw, liczba parametréw musi by¢ na ogét mniejsza niz 120.

- W przypadku stosowania siedmiu parametréw wymagana jest mniejsza liczba parametréw, najlepiej mniejsza niz 1000.

Zawiera modele matematyczne, TGO, siatke separacji geoidy i elipsoidy oraz FreeSurvey.

1.Modele matematyczne

Obejmuje to Constant Vertical Offset, Planar Fitting, Quadratic Surface i Zonal. Mozesz wprowadzi¢ znane parametry
bezposrednio lub klikng¢ ,Calculate”, aby przejs¢ do ekranu [Parameter Calculation] w celu obliczenia parametréow

dopasowania.

- State przesuniecie pionowe: Translacja wymaga co najmniej jednego punktu poczatkowego.
- Dopasowanie planarne: Wymaga co najmniej trzech punktéw poczatkowych.

- Powierzchnia kwadratowa: Wymaga co najmniej szesciu punktéw poczatkowych.

- Strefowy: Potrzeba trzech

Obliczenie
Powierzchnia kwadratowa, a
by¢ uzywanym. Wprowadz
obliczenie N, a nastepnie kliknij

wartos¢ jest ogdlnie re

Jezeli warto$¢ spetnia wymagania, nalezy

wykonac¢ ponowne rozwiazanie.

Schemat symulacji dopasowania ptaszczyzny wysokosci wyglada nastepujgco:
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Height anomaly
Topography
Constant correction
Plane fitting

Weighted average

Quadratic surface

s
N

/“/
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Uwaga: Podczas importowania parametréw z komputera, parametry mozna edytowac w pliku *.txt, a format
parametréw jest nastepujacy

Tabela 2.1 Wbudowane ustawienia parametrow sieciowych

//Pomin pierwszg linijke, po prostu napisz //Pomin pierwszg linijke, po prostu napisz
Numer DX:9847.12172733449 Numer DX:511.755584317388

Numer rejestracyjny:-200265.017483647 Numer telefonu: -674.430387295999
0:0,0162640727776042 Numer DZ: -656.294939762613
m:0,000162436743812444 Odbiér: -0,000126577363609681

RY:-1.44916763174951E-05

2. TGO

Przeniesienie wysokosci

m Pétnocny poczatek i Ea

3.Geoida-Elipsoida S

Wybierz istniejgcy plik siatki, aby dopasowa¢ wysokoé¢. Plik siatki (*.gra) nalezy skopiowa¢ do GeoSciezkafolder w
SATLABSciezka.

4. Darmowe ankiety

Metoda transferu obejmuje pie¢ parametréw: HO (stata), Kb (nachylenie pétnocne), KI (nachylenie wschodnie), BO (szeroko$¢ geograficzna poczatkowa)
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i LO (dtugos¢ geograficzna poczatkowa).

€ Height & Parameters Calculation Match  Graph € Height Fitting

Model Mathematical Models > Type Height Fitting > Result
. . A
Type Constant Vertical Offset > PtName Source B(*)/N(m) Source L(*)/E(m)»
A | oo v pto 22:58:54.54109N 113:21:42.33087E Max VRms -0.241950 (pt0)
0.000(
v optl 22:58:54.54753N 113:21:42.32734E
Compute
Height Constant Vertical Offset >
- Jou«iDmiOm @t |G
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Ustaw tryb dopasowania wysokosci

- State przesuniecie pionowe odnosi sie do zmierzonej przez odbiornik wysokosci powiekszonej o statg warto$¢ uzywang do pomiaru

wysokosci: stata ta moze by¢ ujemna.

- Dopasowanie planarne odnosi sie do anomalii wysoko$ci odpowiadajgcej wielu punktom poziomowania w celu wytworzenia optymalnej ptaszczyzny

dopasowania. Gdy ptaszczyzna jest réwnolegta do ptaszczyzny poziomej, dopasowanie planarne jest réwne statemu przesunieciu pionowemu.

- Powierzchnia kwadratowa odnosi sie do anomalii wysoko$ci odpowiadajgcej wielu punktom niwelacyjnym w celu wytworzenia optymalnego
dopasowania paraboloidy. Powierzchnia kwadratowa jest stosunkowo wysoka dla danych poczatkowych, a jesli dopasowanie jest zbyt stabe, moze to

spowodowac rozbiezno$¢ wartosci korekcji wysokosci w obszarze roboczym.
- Strefowe: dwa znane punkty odniesienia stuzace do utworzenia wirtualnego znaku, wykorzystywanego do wykonania dopasowania ptaszczyznowego.

- Dopasowanie siatki
musi by¢ zgodne z
pacjent. Dopasowanie siatki

w tym samym czasie, Grid Fitt

Korekta siatki ptaskiej
trzeba wybrac gr

Uwaga: Otworz potrzebng siatke i wybierz plik siatki. Plik siatki (*.grd) musi zosta¢ skopiowany do folderu GeoPath w
SATLAB.
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€ Plane grid(*.GRD)

B Grid

L Grid

File None >
NE Grid

File None >
NEZ Grid

File None >

Rysunek 2-73

Mozesz wiaczy¢ okreslony typ pliku siatki i zatadowa¢ odpowiadajacy mu plik siatki.

Uwaga: Plik siatki (*.grd) nalezy recznie skopiowa¢ do katalogu roboczego oprogramowania: folderu SATLAB/GeoPath lub
klikna¢ przycisk pobierania, aby zaktualizowac¢ plik siatki.

€ Height Grid

Height Grid

File None >

Gléwnym zastosowaniem translacji punktoéw jest to, ze niektdrzy uzytkownicy inzynierii majg nadzieje, ze lokalna NEZ
uzyskana po nabyciu i konwersji GNSS moze zosta¢ przettumaczona zgodnie ze wspoétrzednymi punktu, np. poprzez
bezposrednie przypisanie wspdtrzednych lewego gérnego rogu obszaru pomiaru do (0,0,0), a pozostate wspétrzedne zostang
przettumaczone i skorygowane do niezaleznego uktadu wspétrzednych projektu zgodnie z tym punktem. Poniewaz wartos¢

korekcji tego rodzaju wspétrzednych inzynieryjnych jest na ogét bardzo duza, konwersja miedzy BLH i NEZ nie moze
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by¢ wykonane, w przeciwnym razie wystgpig duze odksztatcenia z powodu bted6éw projekcji. Dlatego po wigczeniu parametru
translacji punktéw wspoétrzedne BLH zapisanych punktéw wspétrzednych sg nadal wyprowadzane przez oryginalng wartos¢
BLH GNSS, wspétrzedne NEZ sg lokalnymi wspétrzednymi inzynieryjnymi.

- Oblicz

Oblicz przesuniecie punktowe dN, dE, dZ na podstawie punktu biezgcego i punktu znanego.
Etapy obliczania translacji punktowej:

Krok 1: Uzyskaj wspoétrzedne punktu zrédtowego (biezacego punktu);

Krok 2: Uzyskaj wspotrzedne znanego punktu;

Krok 3: Kliknij [Oblicz].

Znane punkty mozna wybierac z biblioteki punktéw lub bezposrednio wprowadza¢ wspétrzedne N, E, Z.

Wspéirzedne punktu zrédtowego mozna uzyskac ze éredniej, danych zebfanych w czasie rzeczywistym. % Wybierz punkt w bibliotece,

Wybierz punkt na mapie.@

dN 0.0000 X Compute  Result Compute  Result
@ Source(Store Point) P # E; E Translation(M)
dE 0.0000
N 2542666.3275 dN 10,0000
dz 0.0000
E 434560.3056 dE 10,0000
z 526340 dz 10,0000
O BLH ® NEZ et
© Known - N
N 2542666.6839 E
E 434562.1620 z
[* import
z 523936
Compute | oK Compute Save as Apply
F

- Wynik

[Import] Przeczytaj bytego

[Zastosuj] Wybierz ostrze

[Zapisz jako] Zapisz obliczone parametry korekgji jako plik txt w celu wykorzystania w innych projektach.

[Punkt ciezarowki] Stosuje obliczone parametry korekcji do projektu.
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< F Shifting Antenna

Compute Result

Translation(M)
dN 10.0000
dE 10,0000
dz 10.0000

Current

N

[* mport
Save as Apply
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Aby zastosowad parametry obliczone przez HD-Power do Satsurv, wystarczy wprowadzi¢ parametry, wybra¢ opcje Uproszczone we wzorze

Helmerta i pierwsza opcje w drugim wzorze mimosrodowym.

- Szyfrowanie: Aby wyswietli¢ zaszyfrowanie pliku, ustawien nie mozna zmienic; jesli plik parametréw tamy jest zaszyfrowany, mozna
zobaczy¢, czy data uktadu wspétrzednych wygasta.

- Siatka korekcji ptaszczyzny: Interpolacja dwuliniowa/podwdjna kwadratowa interpolacja spline. Domysinie jest to podwdjna kwadratowa

interpolacja spline.

- Siatka korekgji ptaszczyzny: Domyslnie jest ukryta i mozna jg zobaczy¢ tylko wtedy, gdy model w interfejsie ptaszczyzny to albo siatka

transformacji ptaszczyzny, albo siatka NE lub siatka NEZ w interfejsie siatki ptaszczyzny.

- Zakres: Mozesz zobaczy¢,
ze jest zamkniety. Po

zmianie zakresu, bedzie
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Helmert Formula Simplified > Helmert Formula Simplified >
Projection with Height Default > Projection with Height Default >
Is encrypt No Is encrypt No
Plane Correction Grid ~ Dual-quadratic Spline Interp... > Plane Correction Grid  Dual-quadratic Spline Interp... >
Valid Area Valid Area
Lat Limit Lat Limit
Lon Limit Lat1 00:00:00.00000N

Lat2 00:00:00.00000N

Lon Limit

I
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Po zmodyfikowaniu powyzszych wartosci kliknij Zapisz, a oprogramowanie zmodyfikuje plik dam w biezagcym projekcie, nadajgc mu

takg samg nazwe jak projekt; jesli elipsoida odniesienia zostata przeksztatcona, wspoétrzedne ulegng zmianie.

Uwaga: Parametry obliczone przez oprogramowanie Satsurv nie mogg by¢ uzywane w programie HD-Power.

Funkcja ta stuzy do obliczania relacji przeniesienia pomiedzy dwoma uktadami wspétrzednych, w tym transformacjg Bursy-Wolfa,

Modensky'ego, dopasowaniem ptaszczyzny i wysokosci, transformacja Helmerta 2D, dopasowaniem wysokosci i One Touch.

& Parameters Calculation Match  Graph € Points Info Save

Type Plane + Height Fitting > @ Source(Store Point) <> ok @
Pt Name Source B(*)/N(m) Source L(*)/E(m)» PtName  pt0 X
v pto 22:58:54.54109N 113:21:42.33087E

B 22.58.54.54109N
v ptl 22:58:54.54753N 113:21:42.32734E

L 113:21:42.33087E

H 47 53160000319481

(® BLH NEZ

@ Local(Control Paint) -

N 20026186.80540088
E 19367511.15718264
Height Constant Vertical Offset > ‘ A7, 04770000319461
v/ Plane +/ Height
@ Add ‘ D Open ‘ [E] Save Compute
Rysunek 2-81 Rysunek 2-82

- Dodaj: Dodaj punkt Zrédtowy i punkt lokalny; punkt zrédtowy mozna wprowadzi¢ recznie, z kolekcji w czasie rzeczywistym, biblioteki i
wybierajgc na mapie (domyslinie BLH), punkt lokalny mozna wprowadzi¢ recznie i z biblioteki. Pojedyncza lub $rednia kolekcja jest uzywana do
obliczania parametréw, a przechowywanie danych jest obstugiwane (zapisz do punktu wspétrzednych i danych surowych). Po wprowadzeniu

kliknij Zapisz. Jesli chcesz manipulowac istniejgcymi informacjami o punkcie, naciénij je i przytrzymaj, aby edytowac
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lub usun.

Ponadto lista punktéw nie bedzie wyswietla¢ dodanego punktu.

: 0040 | RTKFix
4 Device \\230.5 o o OK
@ Source(Stare Point) & = A > ease enter search point nan Q1
00:22:26.39251 f
PtName  pi0 X Gard view Electronic Bubble: Center \, .
Pt Name N £ -
B 2258:54,54109N B 22:58:54.57842N o 0.000
ptl 20026186.8054 19367511.1572 49 L 113:21:42.21553€ o: 0.000
H 52776 0:0.000
13:21:4
L 13:21:42.33087E TargetH | 18000
H 47.53160000319481 || Average
|| savetathe point library
®) BLH NEZ

@ Local(Control Point)

N 20026186.80540088
E 19367511.15718264
Z 47.04770000319481 e
v Plane + Height
File Name: GPS.raw
Rysunek 2-83 Rysunek 2-84 Rysunek 2-85

- Otwarte: Obstuga par punktéw (*.txt), pliku Carlson Loc (*.loc), plikéw zdefiniowanych przez uzytkownika (*.txt).

- Zapisz: Zapisz informacje o wspétrzednych par punktéw, obstuga par punktéw (*.txt) i zdefiniowanych przez uzytkownika (*.txt). Format kata i

eksportowany plik mozna ustawi¢ w zdefiniowanych przez uzytkownika (*.txt)
- Wykres: umozliwia przegladanie wzglednego potozenia aktualnie dodanych par punktéw.

- Dopasowanie: Zidentyfikuj punkt o tej samej nazwie w bibliotece punktéw wspoétrzednych i bibliotece punktéw kontrolnych, a
nastepnie dodaj go jako parametr w celu obliczenia pary punktéw, gdzie punkt wspotrzednych jest uzywany jako punkt zrédtowy, a
punkt kontrolny jako punkt docelowy.

- Oblicz: Oblicz
HRMS, VRMS e
aktualny punkt).
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€ Parameters Calculation Match  Graph

Type Plane + Height Fitting >
Horizontal 4

PtName 4 Local Z(m) el Vertical residy
v banl 2.3954 0.0000 0.0000
v/ ban2 2.3954 0.0000 0.0000
v/ ban3 2.3954 0.0000 0.0000

Height Constant Vertical Offset >

@ Add | [ open | [ save

Rysunek 2-86

- Zastosuj: Zastosuj do odpowiednich parametréw wspétrzednych, a wynik zostanie zaktualizowany w bibliotece punktéw wspétrzednych.

- Anuluj: Anuluj wynik obliczania parametréw i wr6¢ do interfejsu obliczen.

< Parameters Calculation Match  Graph < Plane + Height

Type Plane + Height Fitting > Result
PtName  4LocalZ(m) Hrz';iz:.?:' Vertical residig) DN(m)
v/ banl 2.3954 0.0000 0.0000
DE(m)
v/ ban2 2.3954 0.0000 0.0000
vV ban3 23954 0.0000 0.0000 Rotation
Scale(K)
Max HRms 2725023.893130 (ban2)
Height Constant Vertical Offset > oG

'@ Delete ‘ / Edit
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€ Parameters Calculation Match  Graph & Points Info Save

Type Plane + Height Fitting > © Source(Store Point) > = A
PtName  4ocal Z(m) H:;:gsa‘lal Vertical residuall PtName  banl X
W/ ban 2.3954 0.0000 -0.2148
B 24:06:18.41798N
v/ ban2 2.3954 0.0000 0.0000
v/ ban3 2.3954 0.0000 0.0000 L TOZZII31212N
H -29.9459072008729
® BLH NEZ
@ Local(Control Point) =
N 2666004.4035863187
E 564070.6854510346
z 2.395395419023192
Height Constant Vertical Offset >
Plane +/ Height
@ Add ‘ D Open [E] Save
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Informacje o wspétrzednych wprowadzane do par punktéw za pomocg obliczeri dopasowania ptaszczyzny i wysokosci mozna ustawic za pomocg okreslonych typow:
- Zaznacz ptaszczyzne: Uzyj wspoétrzednych ptaszczyzny na pétnocny wschéd od punktu.
- Zaznacz wysokos¢: Uzyj wspétrzednej wysokosci Z punktu.

- Zaznacz ptaszczyzne i wysokos¢: Uzyj wspétrzednej ptaszczyzny NE i wspétrzednej wysokosci Z punktu, aby obliczy¢ dopasowanie ptaszczyzny

i wysokosci.

Opis koloréw par punktéw w dopasowaniu ptaszczyzny + wysokosci:

- Niebieski: Uzyj informacji o wspoétrzednych ptaskich tylko dla par punktéw.

- Z6tty: Uzyj informacji o wspétrzednych wysoko$ciowych tylko dla par punktéw.

- Zielony: Uzyj samolotu a

1. Ks.
Projekt
rachunek

system

2.Z powrotem

obliczenie lub Projekt —Ustawienia projektu —System —Obliczanie parametréw - aby obliczy¢ biezgce
parametry konwersji wspétrzednych projektu. Typ obliczenia parametréw mozna wybraé niezaleznie, a
domysinym jest Dopasowanie ptaszczyzny + wysokosci. Typ dopasowania wysokosci jest aktualnie

wybranym typem dopasowania parametréw domyslinie.
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Dane wspoétrzednych wszystkich punktéw wspoétrzednych, punktéw tyczenia, punktédw kontrolnych, punktéw mapowania i punktéw
przekroju poprzecznego s zapisywane. Dane wspotrzednych punktéw tyczenia i punktéw kontrolnych obejmuja: nazwe punktu, N, E,
Z, opis kodu itp.; punkty gtéwne obejmuja: nazwe punktu, N, E, Z, liczbe powrotéw z pomiaréw, czasy wygtadzania, opis kodu itp.;
punkty przekroju poprzecznego obejmujg: numer tyczenia, przesuniecie, wysokos¢, numer tyczenia w czasie rzeczywistym,
przesuniecie w czasie rzeczywistym itp. Liste danych wspétrzednych mozna przeglada¢, przesuwajgc palcem w lewo i prawo. Znajdz,

dodaj i wyswietl ustawienia.

Wszystkie bazy danych punktéw wyswietlajg wszystkie dane punktowe, w tym: punkty wspétrzednych, punkty tyczenia, punkty kontrolne,
punkty mapowania, punkty przekroju poprzecznego, punkty obrazu, punkty przekroju, nazwy punktéw bazowych, wspotrzedne NEZ i

wspotrzedne BLH

£ Point Data Filter € Point Data Filter

All Pts ter search point nan Q All Pts ease enter search point nan Q

[EZ) Card view [E7) card view

PtName N E PtName N .
BO52115  2666004.4036 564070.6855 BO52116  2666004.4036 564070,6855
ban1 2666008.5974 564045.5454 ban1 2666008.5974 564045,5454
ban2 2666004.2703 564050.5259 ban2 2666004,2703 564050,5259
band 2665993.6140 564063.3467 ban3 2665993.6140 5640633467
ban4 2665973.8296 564087.5214 band 2665973.8296 564087,5214
bans 2665972.7866 564088.8018 ban5 2665972.7866 564088.8018
bané 2665972.5806 564089.0412 bané 2665972.5806 564089,0412
ban? 2665972.3836 564089.2] ban? 2665972.3836 564089.2
bang 2665972.3427 564089.35 bang 2665072.3427 564080 ag
bang 2665972.2463 564089.7341 bang 2665972.2463 564089.7341

- Eksport: Przejdz do

Rozwigzanie biblioteki
Coord Point, stan anteny

konwersja wspétrzednych
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- Nowos¢: Utworz nowy plik wspotrzednych punktéw w formacie *.raw.
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€ Point Data

Filter €0

€ Point Data

Filter =«

Card view X Already select 2 data Selectall
PtName N Pt Name N E
pto 2542666.2393 434556.1621 49 pto 2542666.2393 434556.1621 47
ptl 2542666.4380 434556.0623 4 ptl 2542666.4380 434556.0623 kY
B051810  2542664.1015 434556.3886 4 [ Bos1810  2542664.1015 434556.3886 44
= Open
+ New
] Export
) @ @ 5
GPS ram Delete Edit Average Export
File Name: GPS.raw Points
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- Otwérz: Otwoérz istniejacy plik wspotrzednych punktéw w formacie *.raw.

- Szukaj: Wyszukaj odpowiedni punkt wedtug nazwy i opisu.

- Znajdz: Znajdz punkty wspotrzednych w bazie danych punktéw wspotrzednych wedtug nazwy punktu lub opisu kodu.

- Edycja: Edytuj podstawowe informacje o punkcie, w tym nazwe punktu, opis kodu, kamien milowy, wysokos¢ celu, typ
wysokosci i typ anteny, obstuga edycji wsadowej; edycja nazwy punktu wspétrzednych spowoduje modyfikacje tego samego
punktu nazwy w bibliotece punktéw wspotrzednych.

Zobacz inne informacje o punkcie, w tym typ rozwigzania, informacje o wspétrzednych, czasy wygtadzania, wiek rézniczkowy, PDOP,

liczbe satelitéw, czas nagrywania, wspétrzedne stacji bazowej, kat nachylenia pionowego, azymut wektora nachylenia, informacje o

kalibracji punktu itp.

< Edit Coord Point < Batch Edit Coord Point

*Note: Check to box to enable the setting

Information

Name ban1

GroundCode v @ @

Station 0.0000

Use Slope Correction

TargetH 1.8000

® Pole(P) ) Vertical(V) ) Slant(S)

Antenna [Eyr] GNSS Antenna >
00:00:00.00000

Framework

Calibration Info 00:00:00.00000
0.0000

Other Info

® Cancel | @ OK
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GroundCode
+ Station 0.0000
[V TargetH 1.8000 X
V| @® Pole(P) (O Vertical(V) Slant(S)
[ ] Antenna >
Framework

Calibration Info

@ Cancel |

) ok

Rysunek 2-96
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1. Wiacz funkcje ,Surveying Configure” — ,Data” — ,Collection of Points with the Same Name”, punkty wspotrzednych
obstuguja zbieranie punktéw o tej samej nazwie. Jesdli wytgczysz te funkcje, nazwa punktu wejsciowego zostanie
powtérzona i pojawi sie monit ,,Point name is repeat, please enter again!” (Nazwa punktu jest powtérzona, wprowadz

ponownie!)

2. Informacje o weryfikacji punktéw i inne informacje mozna sprawdzi¢ w ,Inne informacje” w interfejsie
+Edytuj punkty wspotrzednych”. Jesli projekt nie ma wtaczonej funkcji uzywania parametru weryfikacji

punktow, weryfikacja punktéw zebranych rekordéw punktéw bedzie wynosic 0.

- Srednia punktéw: Naciénij i przytrzymaj, aby wybra¢ érednia liczbe punktéw (dostepna jest operacja wsadowa), a nastepnie kliknij ,Srednia punktéw”,

aby wyswietli¢ informacje o $redniej liczbie punktéw dla wybranych punktéw.

€ Point Data Filter =+ & Average Points

Coord t " " a Name B 15 >
Point
X Already select 2 data Select all 0628031 22:59:00.02870N 113:22:03.41078E
Pt Name i E 062803-2 22:59:00.02876N 113:22:03.40802E
pto 2642666.2393 434556.1621 41 06268033 22:59:00,02779N 113:22:03.40923E
591 1 1
ol 2542666.4380 434556.0623 o 062803-4 22:59:00.02609N 113:22:03.40941E
0628035 22:59:00.02683N 113:22:03.41135E
[[] Bos1810 2542664.1015 434556.3886 4
062803-6 22:59:00.02519N 113:22:03.41025E
0628037 22:59:00.02705N 113:22:03.41219E
0628038 22:59:00.02753N 113:22:03.41004E
0628039 22:59:00.02938N 113:22:03.41158E
06280310 22:59:00.02835N 113:22:03.40943E
] > i
Delete Edit Average Export
[ Points_| Q search

1. Wspétprac

kaliber

2. Wszystko

ziemia

3. Kiedy

»Zapisz dane wygtadzania” w [Konfiguracja geodezyjna] - interfejs danych
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Paint Info Dialog

Auto Start Average

Auto Store After Average

Store Average Points

Allow Same PiName

Auto skip optimizing photos

PtName Increasing by 1.000000
Mileage Increasing by 1000.0000
No Fixed Prompt in(s) 60

# Other Settings

Reset to default values
Resel Data page (o the defaull values
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- Przeslij: Przeslij wspétrzedne punktéw do prywatnej chmury.

- Ustaw: Ustaw kolejno$¢ tadowania i wyswietlania.

1. Lista punktéw wspétrzednych w [Punktach wspétrzednych] wyswietlana jest w kolejnosci dodatniej, tzn.

najnowsze punkty poboru wyswietlane sg na koncu.

2. Wspotrzedne w [Punktach wspétrzednych] stuzg wytgcznie do przegladania, wyswietlania i edycji ,opisu
kodu” wspétrzednych, ich ,dodawanie” jest niedozwolone!

- Proces: Przeliczanie danych w bibliotece wspétrzednych przy uzyciu aktualnie ustawionych parametréw w celu wygenerowania wyniku po najnowszym

parametrze

Jesli konieczna jest zmiana

interfejsu zarzadzania]

Ten

barwny
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e POinI Da‘a a N

car (& Set Projection List >
S | 2] Process I [+ use coordinate system of current project
Pt Name N @ Clear
pto 2542666.2393 43¢ D Recycle
pt1 2542666.4380 434556.0623 a1
B051810 2542664.1015 434556.3886 49

*Note: The result will be applied to points lib after
processing

File Name: GPS.raw Process [ Export
Rysunek 2-100 Rysunek 2-101
& export data format Filter & Custom Format oK
Custom export Other export Export Content
NameN,EZB,LHDesc
Coord Poi...mplate.txt
Coord Point
NameN,E.Z,B,LH,Desc
Stake Poi...mplate.txt Stake Pol
NameN.£ZB,LH Desc axerom Supported Fields Selecled Fields 855
Control P..mplate.txt id Name
Control Point
Name,N,E.Z,B,LH,Desc
Name N
All Pts_D...mplate.txt
All Pts
Name,N,EZB,LH.Desc N E
E z
Z B
B L
L H
+ Create
H Desc

Po przetworzeniu danych
i niestandardowy formularz
,Plik z tym samym i kliknij

,OK", aby wyeksportowac

Pola opcjonalne i Untilt

skorygowane Z, U Wysokos$¢

docelowa, Smoo

Opis legendy, réznica wieku, liczba satelitéw, liczba satelitéw publicznych, PDOP, kat wysoko$ci odciecia (°), nazwa stacji odniesienia,
stacja bazowa B, stacja bazowa L, stacja bazowa H, przebieg, nachylenie pionowe, azymut wektora nachylenia, sktadowa nachylenia
X, sktadowa nachylenia Y, azymut osi X nachylenia, lokalny B, lokalny L, lokalny H, odlegto$¢ stacji bazowej, azymut stacji bazowej,

odlegto$¢ przesuniecia, plik gtosowy, plik obrazu, warto$¢ pusta.

- Puste: Kliknij Wiecej, wybierz Puste, aby oproznic liste punktéw wspotrzednych, kosz pokaze usuniete dane
punktéw wspotrzednych
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- Kosz: Kliknij Wiecej, wybierz Kosz, kliknij punkty wspétrzednych, ktére chcesz przywréci¢. Pojawi sie pole Dane wszystkie. Kliknij, aby
zaznaczy¢ wszystkie, a nastepnie kliknij, aby przywréci¢. Wybrane punkty wspétrzednych zostang przywrécone na liste biblioteki

punktéw wspétrzednych.

W interfejsie punktéw tyczenia i punktéw kontrolnych naciénij i przytrzymaj, aby przejs¢ do trybu wyboru, a nastepnie zaznacz

przycisk do zaznaczania/odznaczania wszystkich punktéw danych. Wybrane punkty mozna usuwac i edytowa¢, obstuguje usuwanie wielu

punktéw, ale za kazdym razem mozna wybrac tylko jedng edycje.

£ Point Data Filter € Point Data Filter
Control
Point
Card view Card view
PtName N E Pt Name N E
stl 2542666.2393 434556 "7 4 B051810 20026183.7950 19367527 7" 4.
+ Add ) Add
st2 25426664380 434556 U624 44 B51811 2542666.2393 434556.1621 4
+, Batch ., Batch
st3 2542664.1015 434556, 49
5 Open £ open
+ New + New
[# Export [ Export
[ Import [ Import

Rysunek 2-104 Rysunek 2-105
- Dodaj: Dodaj punkty prébkowania i punkty kontrolne. Dotgcz nazwe punktu, wspétrzedne punktu i opis

—

legendy punktu. Wspétrzedne punktu mozna zbiera¢ z urzadzenia w czasie rzeczywistyrﬁ,}wybér punktu =

i wybor mapy (A

- Otworz: Otwérz inne s, ktére

powinny kopiowac rele
- Eksport: Przejdz do

- Import: Przejdz do

odpowiednich danych f

- Ustawienia: Ustaw N

wyswietlane przy kazdym tadowaniu podczas tadowania wigkszej ilosci.
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< Display Settings

Load Order Positive sequence >
E-N Resolution 0.0000 >
Z Resolution 0.0000 >

Load Meore Points 100

@ Cancel @ OK

Rysunek 2-106

- Partia: obstuga dodawania punktéw prébkowania i punktéw kontrolnych z biblioteki punktéw w partii.

- Nowos¢: W ramach tego samego projektu utwérz nowy plik punktéw. W tym nowy plik punktéw wspétrzednych (*.raw) w interfejsie punktéw
wspotrzednych, nowa warstwe punktéw wydania (*.td2) w interfejsie punktéw wydania i nowa warstwe punktéw kontrolnych (*.td2) w
interfejsie punktéw kontrolnych. Po utworzeniu nowego pliku biezgce dane listy zostang wyczyszczone, a tymczasem system plikéw utworzy
nowa pustg biblioteke punktéw w statym katalogu plikéw (w folderze mapy w Sciezce projektu) i zostanie ona uzyta jako biezacy plik biblioteki

punktéw danych wspétrzednych projektu.
- Wyczy$¢: umozliwia wyczyszczenie wszystkich danych punktéw tyczenia/punktéw kontrolnych w aktualnie otwartym pliku biblioteki punktéw.

- Usun: Mozesz usuna¢ dane wspoétrzednych wybranych punktéw zwolnienia i punktéw kontrolnych. Podczas usuwania punktéw mozesz

usung¢ wiele punktéw lub zaznaczy¢ pole wyboru przed nazwg punktu, aby usung¢ wszystkie.

- Edycja: Mozesz edytowa¢ podstawowe informacje o wspétrzednych punktéw danych w bibliotece punktéw, w tym nazwe punktu,

opis legendy, m

Punkty mapowania mozna wyswietla¢ prawidtowo dla wszystkich punktéw mapowania oraz tworzy¢, otwiera¢, wyszukiwac,
usuwac i edytowac, naciskajac dtugo punkt mapowania.
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€ Point Data Filter ~++=

Mapping
Point

No data

File Name: mapping.mep

Rysunek 2-107
- Nowe: Utworz nowy plik gtéwny *.mcp.
- OtwOrz: OtwOrz istniejacy plik *.mcp.
- Eksport: Przejdz do ekranu eksportu danych i wybierz szablon eksportu, aby wyeksportowac¢ dane.
- Ustawienia: Ustaw kolejnos¢ tadowania i sposéb wyswietlania.

- Wyczy$¢: Wyczys$¢ wszystkie dane w aktualnie otwartym pliku biblioteki punktéw.

Ogtoszenie:

Naciénij i przytrzymaj, aby przej$¢ do trybu wyboru, kliknij, aby wybra¢ wiele punktéw, kliknij przycisk Wybierz wszystko w
prawym gérnym rogu listy, aby wykona¢ operacje anulowania wszystkich lub usuniecia jednego lub wiecej zaznaczonych

punktéw.

Przekréj poprzeczny da
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€ Point Data Filter € export data format(Cross Point)
Crosa Please enter search point nan Q Custom export Other export
Point
Card view
Cross Point
PtName Sta Offset
HDMX(* DMX)
pt1 10.0000 -24.9320 4
CRECG(*.txt)
HDM(* hdm)
WDMX(*.dmx)
BGHN(*.bghn)

South CASS7.0(*.dat)

South CASS7.0(*hdm)

e HDMG(*.DMG)
Fleteme Manttes

Rysunek 2-108 Rysunek 2-109

- Punkt centralny: Wsparcie dodania stawki.
- Otworz: Obstuga otwierania innych plikéw bibliotek punktéw w tym samym projekcie.

- Eksport: obstuga eksportu do innych formatéw danych, w tym formatu Haitian, formatu Latitude, formatu China Railway
Consulting, formatu danych Hongye, Southern Cass 7.0, projektéw niestandardowych i EICAD, DXF itp., a takze obstuga
eksportu opiséw pol atrybutow.

- tadowanie: Obstuga scalania danych przekrojowych z tego samego projektu lub innych projektéw.
- Przesytanie: obstuga przesytania danych przekrojowych do prywatnej ustugi w chmurze.
- Nowos¢: Obstuga tworzenia nowego pliku biblioteki punktéw transektu w tym samym projekcie.

- Kalkulacja pracy: Kliknij, aby otworzy¢ funkcje obliczania kalkulacji pracy i obliczy¢ ilo$¢ oraz catkowitg ilos¢ kalkulacji pracy, ktére nalezy

wypetni¢, a nastepnie

Po wejsciu do ,,Wor”

domysiny.
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€ Point Data Filter

@ Set

) Clear

P4 Load

Work Cal

No data

File Name: MainCst.cst

Rysunek 2-110

Klikniecie nazwy punktu pozwala wybra¢, czy punkt ten bedzie uwzgledniany w obliczeniach.

Obliczenia Work Cal wymagajg co najmniej dwoch réznych punktéw przekroju poprzecznego i odpowiadajgcych im punktéw
Srodkowych pali w obrebie poczatkowego i konncowego przebiegu. Jesli wybrano tryb akwizycji w obie strony, limit odlegtosci
projekcji nalezy wprowadzi¢ w polu wprowadzania, ktére pojawia sie pod polem wyboru. Wynikiem obliczerh Work Cal jest
ilo$¢ robdt ziemnych miedzy dwoma najblizszymi przekrojami do poczatkowego i koncowego przebiegu.

< Earthwork Calculation

Multitransect
Start Sta  10.0000 together

EndSta 20,0000

Design Road 12>
Name Sta Offset HT P

v pt1 10.0000 -24.9320 43.6537

v pt2 10.0000 -26.0590 43.0546

v pt3 10.0000 0.0000 43,1007

v pl4 20.0000 0.0000 43.0246

Po kliknieciu strony z

wynikami Cal.
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< Earthwork Calculation Result Export

DDig and Fill Volume View

Dig Volume:1123,05m*
Fill Volume:0.0m*
Total Volume:Dig: 1123.05m?

Dig and Fill Area LineChart

.
I
200 T~ '
I
60 \‘\\\ ;
.
P A S . I
. I
] \\\ .
0
w T
o . =
I
1 12 14 15 e 20
® Fill reas{r) @ Dig sreas(vd)

Hooded Graphics Station:10.0m

Rysunek 2-112
Strona z wynikami jest wyswietlana od géry do dotu.

- Wyniki kopania i wypetniania: obejmujace catkowitg objetos¢ wykopu, catkowitg objetos¢ wypetnienia i ostateczng objetos¢ wypetnienia (pogtebienia)

- Wykres liniowy obszaru wykopu i wypetnienia: przedstawia wykres liniowy wypetnionego i wykopanego obszaru dla kazdego kamienia milowego, z

czerwona linig nad skalg 0 dla wykopanego obszaru i zielong linig pod skalg 0 dla wypetnionego obszaru

- Grafika w formie kaptura przedstawiajgca rézne odcinki kamieni milowych: Kliknij punkt znacznika na wykresie liniowym, a mapa czapek ponizej

pokaze mape czapek dla odcinka danego kamienia milowego.

- Kopanie, wypetnianie i projektowanie wysokosci kazdej mili: Kliknij punkt znacznika na wykresie liniowym, a na dole zostanie wyswietlona

wysokos¢ projektowa, obszar wypetnienia i obszar wykopu dla odpowiedniej mili.

- Eksport: Wyniki eksportu znajdujg sie w folderze zawierajgcym plik dxf kazdej mapy punktéw kontrolnych oraz plik html interfejsu
wynikéw wyswietlanego podczas eksportu.

< Earthwork Calculation Result Export < Export OK ernal slulage> SATLAB >0u| >1 >

Total Volume:Dig: 1123.05m* /storage/emulated/0/SATLAB/Out 5= 1.dxf

Size 24.36 KB
Dig and Fill Area LineChart
ERE 1
. T Size 23.86 KB
""""""""" F . road-testcsv  sysWGS  txt 051009t
T 1984 bmp xt

140 \

120 Eag

100 \\

1
80
13z 1as M4 50 156 62
® Filaresa(m?) @ Digareas(m)
Hooded Graphics Station:10.0m
6.80 6.45
1.91%1.09%
33 @
! X

Design Height:10.27m
Fill Area:0m?  Dig Area:224.61m? Wolume report and Hooded Graphics(folder) > ﬁ+ Q

Rysunek 2-113 Rysunek 2-114 Rysunek 2-115
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Biblioteka punktéw obrazu rejestruje punkty obrazu obliczone z punktéw stinger grupy obrazéw i mozna jg przetaczy¢
na dot, aby wyswietli¢ rézne grupy lub wszystkie punkty obrazu. Punkty obrazu mozna usungc.

€ Point Data Filter

Please enter search point Q

No data

“ Expor
t

Rysunek 2-116
- Eksport: Przejdz do ekranu eksportu danych i wybierz szablon eksportu, aby wyeksportowac dane.

- Ustawienia: Ustawia kolejnosc¢ tadowania i wyswietlania.

- Wyczys¢: Wyczy$¢ wszystkie dane punktéw figury z aktualnie otwartego pliku biblioteki punktéw.

Biblioteka punktéw bazowych rejestruje oryginalne informacje geodezyjne BLH pod elipsoidg WGS-84 punktu stacji bazowej
odpowiadajgcego zebranemu punktowi wspotrzednych.

< Point Data Filter +»+

arch point nan Q

No data

Rysunek 2-117
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Mozesz eksportowac wszystkie punkty, punkty wspétrzednych, punkty tyczenia, punkty kontrolne, punkty mapowania, punkty
przekroju poprzecznego, punkty przekroju poprzecznego i punkty obrazu w projekcie do réznych formatéw, gdzie wszystkie formaty
eksportu sg podzielone na dwie kategorie: eksport niestandardowy i inny eksport. Jesli w katalogu eksportu danych znajduje sie
folder o tej samej nazwie, zostanie wyswietlony komunikat ,,Plik o tej samej nazwie juz istnieje”, mozesz zaznaczy¢ ,Nadpisz”, aby

nadpisa¢ oryginalne dane lub wprowadzi¢ nowa nazwe pliku.

Niestandardowy eksport danych z biblioteki punktéw wspotrzednych projektu, biblioteki punktéw tyczenia, biblioteki punktéw kontrolnych,
biblioteki punktéw mapowania i biblioteki punktéw przeciecia w réznych formatach dla tatwego przegladania i uzywania. Wyeksportowany
domysiny szablon i domysiny szablon nie mogg by¢ edytowane ani usuwane. Ponadto uzytkownik moze klikng¢ ptywajacy przycisk Nowy

szablon, aby utworzy¢ niestandardowy szablon dla kazdego punktu danych.

Niestandardowy interfejs eksportu moze réwniez uzywac funkg;ji filtrowania do filtrowania formatu pliku eksportu i eksportowania
danych przed eksportem. Warunki filtrowania obejmuja: klasyfikacje danych, ustawianie zakresu punktéw eksportu (w tym nazwy

punktéw, filtr opisu).

R el

r Oth t
Customexport IR template name Coord Point053011 €
Coord Poi...mplate.txt
) Coord Point point type Coord Point >
Stake Poi...mplate.txt S roiit suffiXname xt >
export content
Control P..mplate.txt
Control Point
Name,N,E Z,8,LH,Desc
All Pts_D...mplate.txt
) All Pts
Export Order Acquisition Order >
Coord Point v
Angle DD:MM:SS >
Stake Point
Precision 4>
Control Point
separator '
Mapping Point
format file header

Cross Point
export OK
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€ export data format Filter

Custom export Other export

Coord Poi...mplate.txt

Coord Point
Name,N,E,ZB,LH,De:
i X
Stake Poi...mplate.txt Filter
. § Stake Point
Vame,N,E,Z8,LH Desc Data Collections
” I
Control P..mplate.txt Control Point Coord Point Stake Point Control Paint
Name,N,E,ZB,LH,De:
All Pts_D...mplate.txt Mapping Point Cross Point Image Point
All Pts
Name,N,E Z B LH Desc
Selecting the range of points O
Rysunek 2-121 Rysunek 2-122

Inne typy eksportu to niezdefiniowane formaty eksportu dla poszczegdlnych danych punktowych.

W szczegodlnosci obstugiwany jest eksport wsadowy: przetacz sie, aby wybra¢ biblioteke punktéw wspétrzednych i kliknij przycisk ,Batch”, aby
przejs¢ do ekranu wyboru katalogu plikéw punktéw wspoétrzednych, wybierz punkty wspétrzednych do wyeksportowania i kliknij ,,OK”, aby
powréci¢ do gtéwnego ekranu eksportu danych; w katalogu plikéw punktéw wspétrzednych Jesli nie wybierzesz zadnych plikéw punktéw
wspotrzednych na ekranie wyboru, przycisk OK nie bedzie dostepny. Alternatywnie, jesli nie wybierzesz zadnego wsadu, biezacy projekt

zostanie wyeksportowany domysinie.

Konfiguracje eksportu mozna ustawi¢ w formacie pliku dxf, formacie pliku NEZ shp, formacie pliku BLH shp, formacie pliku
Excel, formacie pliku Mapping Survey Excel, formacie pliku Mapping Survey 2.0 Excel. Po zapisaniu ustawien nalezy wybrac
powyzsze formaty eksportu, a wyniki eksportu zostang wyswietlone zgodnie z konfiguracja.

€ export data format < File Manager 0K

Custom export Other export fstorage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/Unnamed
Coord Point Batch(1) D
GPS.raw

DXF File(*.dxf)

NEZ Shpfile(*.shp)

BLH Shpfile(*.shp)

8 B8 8 ®

Excel File(*.csv)

South CASS7.0(*.dat)

Scsg2000(*.dat)

PREGEO(*.dat)

ASC File(*.asc)

e ’

Rysunek 2-123 Rysunek 2-124
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€ export data format

€ export data format

€ export data format

Custom export Other export Custom export Other export Custom export Other export

| Coord Point Batch(1) Coord Point Batch(1) Coord Point Batch(1)
DXF File(*.dxf) ® oy AP & DXF File(*.dxf) &
NEZ Shpfile(* shp) ® ng Coord Point & NEZ Shpfile(*.shp) &
BLH Shpfile(*.shp) & gy StekePoint & BLH Shpfile(*.shp) &
Excel File(*.csv) @ Ex Control Point @ Excel File(*.csv) @
South CASS7.0(* dat) sc Mapping Point South CASS7.0(* dat)
Scsg2000(*.dat) g¢ Cross Point Scsg2000(*.dat)
PREGEO(* dat) pr Image Point PREGEO(*.dat)
ASC File(*.asc) ASC File(*.asc) ASC File(*.asc)

Rysunek 2-125

Rysunek 2-127

Rysunek 2-126

Operacje importu danych mozna wykonywac w bibliotece punktéw tyczenia i bibliotece punktéw kontrolnych. Wszystkie formaty

importu dzielg sie na dwie kategorie: import niestandardowy i inny import.

Niestandardowy poczatkowy magazyn importu ma punkt tyczenia, punkt kontrolny. Wyeksportowany domysiny szablon i domysiny szablon nie moga
by¢ edytowane ani usuwane. Ponadto uzytkownicy mogg uzy¢ nowego ptywajacego przycisku szablonu, aby utworzy¢ niestandardowe szablony dla

punktéw tyczenia lub punktéw kontrolnych.

Funkcja filtrowania niestandardowego interfejsu importu umozliwia jedynie filtrowanie klasyfikacji danych (czyli typéw danych punktowych).

< Import data format Filter & Create

Custordiggprt Other import template name Stake Point071311 @
Stake Poi...mplate.txt _
Nams i £ zDese Stake Point point type Stake Point >
Control P..mplate.txt
Contral Point suffix name 4

Name,N E,Z,Desc

import content
Name,N,EZ,B,LH,Desc
Angle DD:MM:SS >

separator

format file header

Rysunek 2-128

Rysunek 2-129
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< Import data format Filter

Custom import Other import

Stake Pol..mplate.txt
Stake Point
|| e, N D

Filter X

Control P..mplate.txt
Control Point
lame,NEZ( Data Collections

Stake Point Control Point

Rysunek 2-130 Rysunek 2-131

Pozostate typy importu to niestandardowe typy formatu eksportu punktéw tyczenia i punktéw kontrolnych. Mozna przetaczaé

biblioteki punktéw, aby wybierac rézne szablony importu danych.

£ Import data format & Import data format

Custom import Other import Custom import Other import
Stake Point Control Point
NETCAD(*.NCN) Hi-RTK Control Point Lib(*.ctl)
Civil 3D(*.xml)

Noti

1. Nie mozna wybra¢ innego formatu eksportu biblioteki punktéw podczas eksportowania ze skoku danych punktéw

2. Projekt obejmuje pomiary nachylenia, [eksport danych] - niestandardowy eksport punktéw wspétrzednych oraz

obstuge eksportu wspétrzednych ptaszczyzny bez korekcji nachylenia.

3. Jezeli w projekcie podczas konfiguracji Rovera zaznaczono ,funkcje PPK”, podczas eksportowania punktu

wspotrzednych w [Punkty wspétrzednych] — [Przetwarzanie] lub [Eksport] zostanie wysSwietlona poprawka PPK
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pojawi sie okno z monitem. Kliknij ,Tak”, aby wejs¢ do pola wyboru pliku korekcyjnego PPK. Po

wybraniu pliku popraw wspétrzedne punktéw, ktére sg przetwarzane lub eksportowane.

< Directory 0K

/storage/emulated/0/ZHD/Project/ROAD/Ar test/data

B 0 @

roadfile  roadprefile

Prompt
The Current Project has enabled the PPK,

whether to use PPK to correct the data?

No Yes

PPK File(*.ppk) >

Rysunek 2-134 Rysunek 2-135
4. Plik importuje dane w celu wykrycia numeru pasa i zakresu wspétrzednych (w tym obcigzenie [Obliczanie
parametréw], [Import]—[Punkty tyczenia]/[Punkty kontrolne]import, [Tyczenie linii]—[Biblioteka
liniilobcigzenie, [Tyczenie drogil/[Zbiér przekrojéw]-[Plik projektu drogilobcigzenie wyboru, [Projekt drogi]
—[Ptaszczyzna] Projekt przekroju przeciecie linii, element linii, metoda obcigzenia wspétrzednych. Jesli dane
testowe nie mieszczg sie w zakresie wartosci lub numer pasma wspoétrzednych E nie pasuje, wyswietlane jest

okno dialogowe z komunikatem o btedzie importu danych wejsciowych.

Jako klient poczty e-mail dla systemu Android, uzytkownik moze wysyta¢ pliki projektu pocztg elektroniczng, aby realizowac zdalne przesytanie danych.

< Email Send

Address To

Subject: é)

Detail:

Mme Satsurv | _|Feedback

Rysunek 2-136

Zaznacz pole wyboru Email-From Satsurv, aby Satlab wysytat poczte jako nadawca.
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W przeciwnym razie uzytkownicy moga przetaczy¢ sie na typ wiadomosci e-mail i wprowadzi¢ adres. Aplikacja obstuguje wiekszo$¢ systeméw poczty elektronicznej.

qq.com

hotmail.com

sohu.com

netease.com

139.com

Rysunek 2-137

Zaznacz pole ,Opinia”, aby przesta¢ opinie do Satlab — domysinym adresem jest poczta korporacyjna Satlab.

< Email Send

test &

[5] GPs.raw X

test

|+From satsurv [ +Feedback

Przeglgdarka plikéw operati

w tym oprogramowaniu):

1. Naciénij i przytrzymaj
elementy w trybie wyboru, nacisnij przycisk WSTECZ, aby wyjs¢ z trybu wyboru;

2. W trybie wyboru mozna zaznaczy¢ lub odznaczy¢ opcje, albo zaznaczy¢ wiele opcji;

3. W trybie bez wyboru inknij . na kazdej stronie, aby powrdci¢ do katalogu wyzszego, az dotrzesz do katalogu gtéwnego
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katalog kart SD;
4. Kliknij OK, aby zakonczy¢ wybdr pliku.

€ File Manager oK

/storage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/Unnamed

data dtm ext

B B 2

map boundaryline GPS.ave GPS.avejour
csv nal

B B B &

GPS.raw MainCst.cst mapping.mc PowerFrame
P pfp

B B B 2

Powerline.pl PowerPoint. pricodexml  RegulatePoi
i selc nt.dev

B B B 2

RegulatePo  Reportinfo.d Reportinfo.d  SectionFram
int.dev-journ ev ev-journal epfp

Rysunek 2-139

Test statusu sieci transferu plikdw; wejdz do interfejsu transferu plikéw poczatkowo, bez wysSwietlania przycisku testu statusu sieci.
Po kliknieciu Wyslij i niepowodzeniu wystania wiadomosci, zostanie wyswietlony przycisk Test Network; kliknij go, aby sprawdzi¢

status sieci i wyswietli¢ wyniki testu.

< Email Send

hut ﬁ

[ pricode.xml X

Detail:

+/From Satsurv [+ Feedback

To nowa funkcja oprogramowania. Mozesz uzy¢ krétkiej litery, aby zastgpi¢ skomplikowany opis. Zaimportuj punkty do
oprogramowania mapujgcego (takiego jak CASS). Spowoduje to automatyczne utworzenie wielokata. Teraz mozesz
wprowadzi¢ liste kodéw z projektu, a nastepnie dodawac¢, edytowac, usuwac, importowac i eksportowac. Plik kodu jest
synchronizowany z (*.xml) (SATLAB/out).
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< Code List

Quantity of Quantity of

W points polygons

Quantity of lines
PRESET.EN a 0 0
testl 1 0 0

test 1 0 0

test2 1 o 1]

[* import
[ Export
@ Apply
7, share
@ Get

@ add | g2 Ean | il etete | = more

Rysunek 2-141

-Dodac: Utwérz nowy szablon legendy, ustaw opis legendy i kod punktéw, linii i powierzchni szablonu legendy.
Kliknij przycisk ,,Dodaj”, wprowadZ nowa nazwe szablonu legendy i wejdZ do nowego interfejsu szablonu
legendy. Dodajac, edytujac i usuwajgc, mozesz dodatkowo ustawic typ, grupe i nazwe legendy, kod, kolor i styl
szablonu legendy. Po edycji szablonu legendy kliknij przycisk ,Wstecz" i kliknij , Tak", aby ukoriczy¢ nowy szablon
legendy zgodnie z monitem ,Zapisa¢ dane lub nie”.

New Template

Przed utworzeniem
grupy ¢

dodawanie, edycja i usuwanie operacji nazwy, kodu, koloru i stylu tej grupy.

Point

Desc Code Color Style >

Roof 003 . @

Group None Group »

@) Add ‘ £ Edit | Tl pelete | [ Export

Back

Do you want to save data?

-Dodac: Ustaw nowa nazwe kodu legendy, kod, wybierz grupe, kolor i styl kodu legendy, a nastepnie kliknij ,,OK", aby doda¢

nowy kod legendy pod wybranym typem. (W przeciwienstwie do edycji kodu legendy, nazwe kodu legendy mozna tutaj

edytowac.)
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Desc X
Code

Group Mone Group »
Type Paint

v © I

(®) cancel | @) ok

Rysunek 2-145 Rysunek 2-146
Desc test
Code 001 x
Group None Group »
Type Point

we @ [

D> —MeoH=JP>®
®@>DOHRBOEFED P

D od D% m IO o

Oopl@#Eed«+0dD

) cancel \ @) ok

- Edytuj: Edycja bytego
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< Code Info

Desc

Code 001

Group None Group »
Type Point

_—

® Cancel | @ 0K

Rysunek 2-149

- Usuh: Usuh wybrany kod (mozna usuwac partiami).

Delete

Are you sure you want to delete the selected

2 items?

Cancel

Kliknij ,Grupa”, aby ,Zareklamowac”
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Delete

Are you sure you want to delete the selected
2items?

Cancel

Rysunek 2-151

Edit Group

Name public facilities

CASS, EPS i PRE

New Group

Name  road

Cancel

Rysunek 2-152

Delete

Are you sure you want to delete the selected
2 items?

Cancel
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< Code List

Name Qu:;‘r:icf Quantity of lines Q:j;\;i:xjgf »
PRESET_EN 0 0 ]
iii 0 0 0
test] 1 0 ]
test 1 0 ]
test2 1 0 0 |
m Import
B Export
@ Apply
@, Share
\ @ Get
() add ‘ &7 Edit | il pelete

- Importuj: Wybierz odpowiedni format pliku kodu (*xml), plik szablonu kodu (*txt), plik szablonu kodu (*,csc) do zaimportowania.

- Eksport: Wybierz szablon z listy. Kliknij ,Eksportuj” i wybierz format eksportu (*.xml, i .txt, *.csv). Nastepnie

kliknij ,OK".

- Zastosuj: Mozesz wybrac¢ szablon kodowania kodu i zastosowac go do biezgcego projektu. Jesli biezacy kod projektu zostat

Rysunek 2-155

Delete

Are you sure you want to delete the selected

1 items?

Cancel

Rysunek 2-156

uzyty, uzytkownik zostanie poproszony o wyczyszczenie biezgcego kodowania kodu.

& Code List

Name Q”: c;‘\tr:z o Quantity of lines O:;:;it’)}; :f
PRESET_EN a 0 0
iii o 0 0
test] 1 0 0
test 1 0 0
test2 1 0 0

D Import

B Export

() Apoly

@, Share

@ Get

@ Add | ,f Edit |'@' Delete More

nastepujgcych sytuacjach:

Code File(*.xml)

Code File(*.txt)

Code File(*.csv)

< Directory

/storage/emulated/0/SATLAB/Qut

Code File(*.xml) >

Stuzy do obliczania translacji poziomej i pionowej miedzy dwoma uktadami wspétrzednych i jest zazwyczaj stosowane w

1. Tylko jeden punkt BJ-54, XIAN-80 lub tylko jeden punkt uktadu wspétrzednych, ktéry jest nieznacznie obrécony wzgledem WGS-
84. Ustaw baze, a nastepnie przenies$ fazik do znanego punktu, kliknij Kalibracja struktury — Oblicz, zbierz NEZ
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wspétrzedne, wprowadz znany punkt, kliknij Oblicz, aby uzyskaé poprawke dN, dE, dZ znanego punktu i punktu Zrédtowego,
nacisnij Zastosuj, aby zastosowac¢ parametry, a zebrane punkty zostang skorygowane do uktadu wspoétrzednych znanego
punktu.

2. Utworzytes projekt, zadziatat, ale nie chcesz ustawia¢ bazy w tym samym miejscu, wiec teraz mozesz ustawic¢ baze w
dowolnym miejscu, uzywajac funkcji Framework Calibration. Otwérz pierwszy uzywany projekt w znanym punkcie, aby
poprawi¢ wspétrzedne. Metoda korekty jest taka sama, jak w pierwszej sytuacji.

Obliczac

Oblicz wartos¢ korekcji wspotrzednych d na podstawie biezacego punktu i znanych punktéw dN.dE.dZ.
Oblicz kroki punktu kontrolnego:

Krok 1: Uzyskaj wspotrzedne biezgcego punktu;

Krok 2: Uzyskaj wspotrzedne znanego punktu;

Krok 3: Kliknij [Oblicz].

Informacje o znanych punktach mozna wprowadzi¢ na trzy sposoby: z mapy i * Wybierz z biblioteki punktéw, z @Wybierz na

bezposrednio wprowadzajac wspétrzedne.

wybiera¢ ® NEZ /O B wspéirzedne znanych punktéw odpowiadajg formie NEZ/BLH.

£ F. Calibration Antenna £ F. Calibration Antenna

Framework Calibration (ease corection Framework Calibration  ese conection)

Compute Result Compute Result

(@ Source(Store Point) Correcting amount(M)

~

N 0.0000 dN
E 0.0000 dE
z 0.0000 dz
@ Known = E O BLH ® NEZ

Current
N 0.0000

N

E m Import
z 0.0000
Compute Save as | Apply

E 0.0000

Wynik
[Zastosuj] Zastosuj obliczong kwote korekty do projektu.
[Importuj] Odczyt zapisanych parametréw.

[Zapisz jako] Zapisz obliczone parametry kalibracji.
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[Kalibracja struktury] Zastosuj obliczone parametry kalibracji do projektu.

€ F. Calibration Antenna

Framework Calibration s

Compute Result

Correcting amount(M)

dN

O BLH ® NEZ

Current

N

E

Save as ‘ Apply

Rysunek 2-162

Po wybraniu punktu z parametrami weryfikacji punktu, uzyte parametry weryfikacji punktu sg automatycznie
rejestrowane w kazdym punkcie, dzieki czemu mozesz odzyska¢ wspotrzedne geodezyjne w uktadzie WGS-84,
jesli popetnisz btad. Parametry kalibracji punktu mozna wyswietli¢ na ekranie [Coord Points] — [Edit].

Plik PPK jest dostepny, gdy wykonujesz ankiete PPK. Informacje o pliku PPK mozesz sprawdzi¢ za pomoca listy. Zawiera ona nazwe pliku,

numer seryjny urzadzenia, modut urzadzenia itp.

4 PPKFile < PPKFile

File Name Device SN Model » [ IFile Name Device SN Model »
_7863132.0 11655786 V200 _7863132.0 11655786 V200
_7863133.0 11655786 V200 | _7863133.0 11655786 V200 I

Rysunek 2-163 Rysunek 2-164

Jesli nacisniesz dtugo plik PPK, wyswietli sie przycisk usuwania. Kliknij i usun plik. (Usun plik tylko w pliku rekordu
oprogramowania, nie usuwaj pliku PPK odbiornika.).
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€ PPKFile

| File Name Device SN Model >
_7863132.0 11655786 V200
| _7863133.0 11655786 V200 |

Delete

Are you sure you want to delete the selected

1 items?

Cancel

Rysunek 2-165 Rysunek 2-166

Zaznacz || przed nazwg pliku, aby usuna¢ partie.

Delete

Are you sure you want to delete the selected
2 items?

Cancel

Mozesz sprawdzi¢, czy

wielokat li bedzie wyswietlany
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< s

ling1

il Delete

1,835

Line Name Length

3

GrowndCode L]

Q search | &7 Edn

Rysunek 2-168

- Usun: Zaznacz linie lub wielokat i kliknij ,,Usuni”, aby je usung¢ (mozna usuwac partiami).

Surface
T Perimeter Max Area ¢
poly1 11945 0.0400
Tl pelete Q_ search £ Edit

Rysunek 2-169

- Szukaj: Kliknij ,Szukaj” i wprowadz nazwe lub opis kodu, aby znalez¢ dane dotyczgce linii/wielokata.

- Edytuj: Wybierz linie lub wielokat i kliknij przycisk , Edytuj”, aby przej$¢ do interfejsu atrybutéw (bez partii),

Sprawdz informacje o wyborze. Zawiera wspoétrzedne punktu linii/wielokata. W miedzyczasie i podglad

ukonczonej linii/wielokata.

Name linel
Length 1.8353m
GroundCode
No. N
1 2542667 3835
2 2542668.3477
3 2542668.2660
4 2542668 7647
® Cancel

Wprowadz atrybut w

E
434552.9104
434553.0193
434553.3103

434553.5708

© o

¥

KOS

60.22cm

Length:1.8353 m

Nastepnie dodaj informacje o wspotrzednych wstawiania i edytuj, korzystajac z listy wyboru, mapy wyboru i metody pomiaru w czasie

rzeczywistym.
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Name fine1 X N 00000 X & N bsa26es 3477 X &
Length 1.8353m E 0.0000 — E 434553.0193 ';
GroundCode v z 0.0000 [A z 526851 A
[] ne N E 3

1 2542667 3835 434552 9104

2 2542668.3477 434553.0193

3 2542668 2660 4345533103

4 2542666,7647 4345535708

Tl Detete | & Up | = Down | = more () cancel ‘ ©) ok (®) cancel ‘ © ok

Rysunek 2-172 Rysunek 2-173 Rysunek 2-174

Ta nowa funkcja oprogramowania jest wygodna do zmiany parametréw konfiguracji. Moze zdefiniowa¢ parametr Sredniego
pomiaru, pomiaru mapowania i precyzji pomiaru. Kliknij jeden dotyk, aby zastosowa¢ go po utworzeniu nowego projektu.
Kliknij Nowy, Edytuj, Importuj i Eksportuj, aby ustawi¢ plik parametréw konfiguracji. Menedzer konfiguracji projektu jest
zsynchronizowany z (*.plc) (SATLAB/Template/config).

€ Project Config Manage Apply

New | 47 Ed ‘ [* 1mport | [ Export

- Nowos¢: Utwoérz nowe

Survey i Survey Precision. Kliknij Nowy, aby wprowadzi¢ nazwe szablonu i wej$¢ do interfejsu konfiguracji. Mozesz
ustawi¢ szczegdtowq zawartos¢, dodajac, edytujac, usuwajgc. Po zakonczeniu szablonu projektu kliknij przycisk Return,
a otrzymasz monit Czy chcesz zapisa¢ dane? Kliknij Tak, aby zakoriczy¢ konfiguracje szablonu projektu.
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& Configure

Smooth Limit
Average Method Average >
Status Fix >
Ave Times 10

New Template

Ave Precision

Name  test

Rysunek 2-176 Rysunek 2-177

- Redagowac: Wybierz szablon, a nastepnie kliknij przycisk Edytuj, aby zmieni¢ interfejs konfiguracji projektu. Mozesz edytowac szczegétowg

zawarto$¢. Na koniec kliknij Zapisz.

< Project Config Manage < Configure

Mapping Limit

Plane Limit Type Integrate(dp) >

Mapping Plane Limit(m) 0.0200

Mapping Height Limit(m) = 0.0300

Rounds 3

Rounds Plane Limit(m) 0.0200

Rounds Height Limit(m) ~ 0.0300

Ave Times 10

Survey Interval 1

Sl [SPIRY

- Import. Wybierz
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€ Profeet Gonfia Maneos Aonl

test
/storage/emulated/0/SATLAB
.GeoPath_IN Code Comm
Dic Download Firmware Font
Package
GeoPath LOG Out Project
Sounds storage Template User
New | 2 edit | [*y mport | [ export [ Froject Config File(*plc) >
Rysunek 2-180 Rysunek 2-181

- Eksport. Wybierz plik konfiguracji projektu z listy. Kliknij Eksportuj i wybierz format (Project

Plik konfiguracyjny (*.plc), a nastepnie wprowadz nazwe, pod ktéra chcesz wyeksportowac szablon.

/storage/emulated/0/SATLAB
GeoPath_IN Code Comm
Dic Download Firmware Font
Package

GeoPath LG Out Project

Sounds storage Template User
\/ s X
New ‘ / Edit ‘ \mport‘ E Export Project Config File(*.plc) >

- Usuwac:Dtugie naciéniecie
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< Project Config Manage Apply

test

Rysunek 2-184

Grupa figur zapisana w projekcie jest wyswietlana w bibliotece. Mozna jg usungc i przegladac.

< Survey Gallery

=l Order by create time

23030817.. 1.71M8 23030817.. 5.43MB
2023-03-08 2023-03-08

Kliknij, aby wejs¢ do fig.

Aby uzyskac informacje na temat konkretnej metody wyboru punktéw, zapoznaj sie z rozdziatem ,Badanie obrazowe” w rozdziale 4.
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:+} Cancel

Name:

Rysunek 2-186

Po potfaczeniu z odbiornikiem Image survey z obstuga WiFi mozesz klikna¢ przycisk ,management” w prawym gérnym
rogu biblioteki Figure, aby wyswietli¢ grupy obrazéw przechowywane w odbiorniku. Gdy komputer odbiornika wskaze,
ze brakuje mu pamieci, grupe obrazéw mozna usung¢ lub oprézni¢, aby zwolni¢ miejsce w pamieci.

€ Survey Gallery management € Device file management € Device file management

=1 Order by create time id project name group name Ly id project name group name ho|
1 20230215 230216092124 027 2023 1 20230215 230216092124 027 2023
z 20230216 230217150413_045 2023 3 20230216 230217150413_045 2023
3 Unnamed 230218090438_605 2023 3 Unnamed 230218090438 605 2023

G .
23021511475... 7.18MB  2302151138... 19.08MB
2023-02-15 Point library  2023-02-15 Point library

2302151108... 25.72M8  2302151104... 13.40MB
20230215 Pointlibrary 20230215  Point library

2302151056... 20.39MB

... 15.45MB
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Rozdziat 3

Urzadzenie

Rozdziat ten zawiera:

= Urzadzenie
= Opierac
=~ Wedrowiec

- Tryb demonstracyjny GNSS

Ustawienia dodatkowe

= Statyczny

Dalmierz

- Konsola

= Urzadzenie

www.satlab.com.se 110
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Aby potaczy¢ kontroler przenosny z odbiornikami GNSS, ustaw metode potaczenia urzadzenia i typ anteny (mozna je zmodyfikowa¢

po nawigzaniu potgczenia), a nastepnie kliknij Potacz.

e BluetOOlh ConnEC‘

Bluetooth

Disconnect 13674407

Working Mode: 11655786
Receiver FW: 11664329
Expiration:

Method Bluetaoth

Antenna [Eyr] GNSS Antenna

@ Register ‘ (,9 Connect Q Search device

Rysunek 3-1 Rysunek 3-2

Istniejg 4 metody potgczenia: Bluetooth, sie¢, Wi-Fi, NMEA STREAM (Bluetooth). Ponadto wbudowany GPS i tryby
demonstracyjne mozna ustawi¢ niezaleznie za pomocg kontrolera recznego.

W trybie potgczenia Bluetooth konieczne jest jednoczesne wigczenie funkcji Bluetooth odbiornika i kontrolera recznego oraz
klikniecie Connect (Potacz), aby przejs¢ do interfejsu potaczenia Bluetooth. Kliknij Search device (Szukaj urzadzenia), aby
wyszukac urzadzenie, ktére ma zosta¢ podtgczone, wybierz je z listy wedtug numeru seryjnego, a pojawi sie monit o
sparowanie Bluetooth. Enter

nie trzeba wchodzic¢

W sieci potacz
aby podtaczy¢ urzadzenie do
odbiornika za pomocg ztacza

Blu-Potaczenie, nalezy

Tryb ,Sie¢”
potaczenie. Ten mo
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Address

Port

Device ID | 0961234 X

Password -

v Use default server parameters

® Cancel | @ Connect

Rysunek 3-3

1. W trybie potaczenia ,Wi-Fi”, jesli nie ma potgczenia Wi-Fi z biezgcym kontrolerem recznym, automatycznie
przejdzie on do interfejsu potaczenia Wi-Fi systemu. Wybierz potrzebne Wi-Fi, a nastepnie kliknij ,Potacz”. Jesli
jest juz potgczone z Wi-Fi, uzytkownicy mogg wybra¢ ,Anuluj”, . Inne” lub ,,OK", w zaleznosci od sytuacji. Metoda
nawigzywania innych potgczen Wi-Fi jest taka sama, jak powyzsza metoda. Jesli musisz wprowadzi¢ hasto po raz
pierwszy, hasto to 12345678. Po potgczeniu z urzgdzeniem nie musisz wprowadza¢ hasta ponownie.

Wi-Fi Prompt
Current Connected Wi-Fi is zhd-5g, Sure to

Connect?

Cancel

Bluetooth

Wi-Fi Vg

Built-in GPS

Demo

Gdy ,Wi-Fi” jest wybrane
ekran potaczenia. Wigczenie tego przetacznika umozliwia korzystanie z sieci karty SIM kontrolera do ustawien tgcza danych

internetowych Data Collector, logowania do Joint-work Centre i innych operacji wymagajgcych sieci.
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Disconnect

Working Mode:

Receiver FW;

Expiration:

Method Wi-Fi
Antenna [SL900] GNSS Antenna

Use device network

[2] Register ‘ & Connect
Rysunek 3-6

2. W trybie potgczenia GPS ,Buil-in” wyswietli S/N kontrolera recznego, podczas korzystania z kontrolera
recznego Satlab, w przeciwnym razie bedzie pusty. Tryb pracy, FW odbiornika i wygasniecie réwniez bedg puste.
Tryb potaczenia wyswietla Built-in-GPS.

-
16167667
Working Mode:
Expiration:
Method Built-in GPS
Antenna [SL7] GNSS Antenna
[2] Register ‘ &R Disconnect

3. W trybie demonstracyjnym potgcz

sie w trybie demonstracyjnym.
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< GNSS Demo Mode Start = Unnamed \%?_n.{m o ﬁ:

5P Direction
e = =
Random D / \ T
Device Base Rover
0 velocity
0.0500
|| Random @ O
g Precision GNSS Demo Mode Additional Settings Static
Status Fix > [1]
0.0300 || Random RangeFinder More
B start Point ; E
® BLH ) NEZ
B:  22:58:54.54455N
L 113:21:42.47949E
H: 526340 B @
Project Device
Rysunek 3-8 Rysunek 3-9

4. W trybie ,NMEA STREAM (Bluetooth)” Bluetooth odbiornika i kontrolera musi sie otworzy¢. Kliknij przycisk
.Potacz”, aby wejs¢ do ,Interfejsu Bluetooth Connect”. Kliknij ,Wyszukaj urzadzenie”, aby wyszuka¢ urzadzenie.
Wybierz urzgdzenie z listy Bluetooth. Wyswietli sie monit o potgczenie. Wprowadz hasto, ktére wynosi 1234. Nie
musisz wprowadza¢ hasta, jesli to urzgdzenie byto wczesniej podtgczone. Nie musisz wprowadza¢ hasta dla
VI0PIus i IRTKS5. Jesli nie mozesz znalez¢ urzgdzenia, kliknij ponownie ,Wyszukaj urzgdzenie”.

Po pomysinym potaczeniu urzadzenia poprzez Bluetooth/sie¢/Wi-Fi wySwietlony zostanie aktualny stan potaczenia
odbiornika, obejmujgcy numer seryjny odbiornika, sprawdzenie wersji oprogramowania sprzetowego, tryb pracy, wersje

oprogramowania sprzetowego, czas wygasniecia, wybrang metode potaczenia, typ anteny i inne informacje.

16563171

Working Mode: Rover Mode
Receiver FW: 2.7.4 SL7
Expiration: 2023-09-15

Method Bluetooth
Antenna [SL7] GNSS Antenna
E] Register ‘ @? Disconnect

Rysunek 3-10

- Sprawdz aktualizacje: Sprawdz i uaktualnij podtgczone urzadzenie i oprogramowanie sprzetowe plyty gldwnej. Po podtgczeniu odbiornika przez
Bluetooth lub Wi-Fi kliknij Sprawdz aktualizacje, aby przej$¢ do interfejsu aktualizacji oprogramowania sprzetowego. Jesli jest nowe oprogramowanie

sprzetowe, pojawi sie monit, a uzytkownicy moga klikna¢ przycisk Aktualizuj, aby dokona¢ aktualizacji.
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€ Firmware Update

Firmware file Up to date Update
Motherboard Up to date Update
firmware file
Radio Firmware Up to date Update
file

Network Up to date Update
Firmware file

Starbase Up to date Update
Firmware file
Slope Firmware Up to date Update
file

Rysunek 3-11
- Tryb pracy: wyswietla aktualny stan pracy odbiornika, zazwyczaj w trybie bazowym, ruchomym lub statycznym.
- Oprogramowanie sprzetowe odbiornika: numer wersji oprogramowania sprzetowego odbiornika i typ odbiornika.

- Wygasniecie: Termin ostateczny wykorzystania kodu rejestracyjnego.

- Antena: Ustaw typ anteny, wejdz do interfejsu zarzgdzania typem anteny i wybierz go zgodnie z modelem
instrumentu. Jesli nie ma pasujgcego typu anteny, kliknij prawy gérny rég [Dodaj], aby doda¢ niestandardowy
typ anteny.

€ Antenna Manage Add  OK
Manufacturer Satlab >
Model sL900 >
Desc
Radius
L1 Phase Offset
L2 Phase Offset
SHMP Offest

Kliknij [Dodaj], aby wyswietli¢ okno [Dodaj antene], wprowadz ,Model”, ,Opis”, ,Promien”, ,Przesuniecie fazy L1/L2" i ,Przesuniecie

SHMP" anteny, a nastepnie kliknij [OK], aby zakonczy¢ dodawanie.



@ GEOSOLUTIONS
€ Add Antenna OK
Model
Desc
Radius 0.0000
L1 Phase Offset  0.0000
L2 Phase Offset 00000

SHMP Offest 0.0000

Rysunek 3-13

Rejestracja odbiornika. Podtacz odbiornik GNSS, wprowadz kod rejestracyjny odbiornika lub zeskanuj kod QR
odbiornika, aby sie zarejestrowac (popros pracownika serwisu Satlab o kod rejestracyjny lub kod QR). Kod dla 7-
cyfrowego S/N odbiornika ma 21 cyfr, a dla 8-cyfrowego S/N odbiornika 24 cyfry).

€ Register oK

Registration code (24 digitals)

2
5}

g
&

7 8 9 DEL
4 5 6 CE
1 2 3 0

Uzytkownicy mogg zeskanowac tag NFC odbiornika z wigczong technologig NFC za pomoca recznego kontrolera z wigczong technologig NFC, aby potgczy¢

urzadzenie.

Aktualny stan potgczenia odbiornika zostanie wyswietlony po pomysinym potgczeniu urzadzenia, w tym tryb pracy, oprogramowanie

sprzetowe odbiornika, czas wygasniecia, metoda, antena itp.
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Ustawienia bazowe okreslajg przede wszystkim parametry robocze stacji bazowej, w tym wspoétrzedne bazy, tacze danych i

inne parametry.

Uzytkownicy mogga zapisac wszystkie parametry ustawione na stacji bazowej w pliku konfiguracyjnym lub zatadowa¢ parametry bezposrednio

z pliku konfiguracyjnego.

€ SetBase L5t e T W < Device Template Set

Base-InternalUHF-Satel

DataLink Internal UHF >
Base-InternalUHF
(®)Set byaverage 5 Times () Set by point
Base-Outdatalink
save Pos Rover-InternalUHF-Satel
Name 8062714 Rover-InternalUHF
Rover-Outdatalink
Target H 1.5000
Correction Type RTCM(3.2) >

Elevation Mask(<=30°) 10

Protocol HI-TARGET19200 >

Channel = 25
[ Templatd (&) save |22 Geneat| =" yyore [ Load | @ View | il Delete | = More

Rysunek 3-15 Rysunek 3-16

- Szablon: Kliknij ,Szablon”, aby wejs¢ do interfejsu ustawien. Informacje o szablonie moga by¢ ,Zataduj”, ,Wyswietl” i
LUsun”.

- Zapisz: Wprowadz con
- Generuj: Generuj

- Udostepnij: Po zalogowaniu

moze by¢ uzywany przez innych

- Pobierz: Po zalogowaniu

parametréw konfiguracji
- Zataduj: Zataduj parametr
- Widok: Wyswietl parametry szablonu.

- Usun: Usun wybrany szablon.
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Ustaw wspétrzedne stacji bazowej na wspoétrzedne szerokosci i dlugosci geograficznej w uktadzie wspotrzednych
WGS-84 (aby uzyskac¢ anomalie wysokosci, musi by¢ mierzalny sygnat GNSS, poniewaz H potozenia bazy to wysokos¢
elipsoidy, a ptyta gtéwna wymaga wysokosci geoidy trybu wewnetrznego).

00-40 /TN Aut 00-40 /TN A
& SetBase L e ¢ M & SetBase Rt oo o [l € SetBase Lo @ g
DataLink Internal UHF > DataLink Internal GSM >
Group Type By Base Station SN >
(®Setbyaverage 5 Times ()Set by point () Set by average (®)Set by point
. _ Base S/N P set
+/Save Pos +/|Save Pos
Advance Config W
Name BO62714 Name B062714
Pos Frequency 2HZ >
Target H 1.5000 TargetH 1.5000
- o Store GNSS Raw
Correction Type RTCM(3.2) » Postticn =
8 22:58:54.50630N Network Antenna Inner Antenna >
Elevation Mask(<=30%) 10 P set
L 113:21:42.47108E Network GPRS »
Protocol HI-TARGET19200 >
H 54.0764 Network Type Prefer4G >
Channel | 25 ) Set
. P
O NEZ @ BLH APN CMNET >

mE Generat

daa

L, Temp\ate‘ [E Save :'L_;: Geneeral gMore DT&mp\at% E]Save |:‘#,‘: e %Mure

D Temp\ate| B Save ‘ ? More

e

Rysunek 3-17 Rysunek 3-18 Rysunek 3-19

Podczas ustawiania stacji bazowej w nieznanym punkcie wspétrzedne punktu mozna uzyska¢ poprzez usrednianie danych.
(Im wiecej wspotrzednych w usrednianiu danych, tym wyzsza niezawodnos¢).

Podczas konfigurowania stacji bazowej w znanym punkcie uzytkownicy moga wprowadzi¢ wspétrzedne bezposrednio lub wybraé dane z

biblioteki punktdéw, klikajgc ikone biblioteki punktéw.

- Sf&dnie czasy: Po zaznaczeniu pola ,Ustaw wedtug $redniej” zostanie wyswietlone pole wprowadzania $redniej liczby.
Domyslna liczba $redniej wynosi 5 dla pozycjonowania pojedynczego punktu i usredniania. Ta funkcja nie jest juz wyswietlana

dla kazdej Sredniej w nowej wers;ji.
- Nazwa: Ustaw nazwe bazowa.
- Cel H: Wprowadz

W znanym punkcie

wspotrzedne ptaszczyzny

- Pozycja: Na ziemi
lub z punktu lib

- Bibfioteka punktéw: I

Ustawienia tacza danych stuzg do ustawiania trybu i parametréw komunikacji miedzy bazg a tazikiem, w tym wewnetrznego

UHF, wewnetrznego GSM, radia zewnetrznego, Wi-Fi(Urzadzenie potrzebuje modutu Wi-Fi) i Kolektor Danych Internetowych.
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£ SetBase

00-40 Auto
0.0

| DataLink

Internal UHF > |

@ setbyaverage 5
zsave Pas

Name B062714

TargetH 1.5000

Correction Type

Elevation Mask(<=30°)

() Set by point

Times

RTCM(3.2) >

20

Protocol

Channel 16

HI-TARGET19200 >

X

D Temp\ate‘

@ Save

@B Generat
Hea e

Rysunek 3-20

Set Base

Pas Frequency

Store GNSS Raw

FEC

Power

Frequency List

Templ ate‘ E] Save

Elevation Mask(<=30°) 20

Protocol HI-TARGET19200 >

Channel 16 X
Advance Config W

2HZ >

Low >

Rysunek 3-21

Internal UHF

Internal GSM

Rysunek 3-22

1. W trybie ,Wewnetrzny UHF" uzytkownicy moga ustawi¢ ,Kanat’, ,Moc" i ,Protokét”.

- Moc: Istniejg t

- Czestotliwos¢:

Kliknij t

€ SetBase

Datalink

(®)Setbyaverage 5

|+ save Pos
Name BO62714
Target H 1.5000

Correction Type

Elevation Mask(<=30%)

Protocol

Channel 16

20

00-40 Auto
10 00

Internal UHF >

Times () Set by point

RTCM(3.2) >

HI-TARGET19200 >

X

o.a  Generat
= e 5

—— More

& SetBase

Pos Frequency
Store GNSS Raw
FEC

Power

Elevation Mask(<=30%) 20
Protocol
Channel 16

Advance Config W

0y 00-40
08

Auto
0.0

)

HI-TARGET19200 »

2HZ >

Low >

Frequency List

Template E] Save
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€ Frequency List Reset Save

Channel Freq. (MHz)
1 4449875
2 411.08
3 412,05
* o Frequency
° a1408 Channel: 4 (410~470 MHz)
6 415.05
B 1605 413.050 X
8 At Cancel
9 418.05
10 419.05
7 423.05
12 434.05
Rysunek 3-25 Rysunek 3-26

Kliknij czestotliwo$¢ kanatu, aby zmodyfikowa¢ czestotliwos¢ kanatu w zakresie czestotliwosci okreslonym dla
kanatu.

- Odswiez: Jesli wynik biezacego wyszukiwania nie wskazuje odpowiedniego kanatu, uzytkownicy moga zmieni¢ kanat poczatkowy, aby

kontynuowac nowga runde wyszukiwan.
- Resetu;j: Kliknij, aby przywrdcic liste do stanu domyslnego.
- Zapisz: Po zmodyfikowaniu tabeli czestotliwosci kliknij, aby zakorczy¢ modyfikacje.

- Przywré¢ warto$é domysinag: kliknij OK, aby przywréci¢ tabele czestotliwosci do wartosci domysinej.

W trybie ,Wewnetrzny GSM” nalezy ustawic¢ tacze danych jako Wewnetrzny GSM, Serwer, IP, Port, Typ grupy.

€ SetBase 33:1'" 3“3" Ao
DataLink Internal GSM >
(®)Set by average  § Times () Set by point
?Save Pos
Name B062714
Target H 1.5000
Correction Type RTCM(3.2) >

Elevation Mask(=30°) = 20

Server SATLAB >  Select

P 202.96.185.34

Bo 0 v
DTempla(e‘ E] Save E*:; BetisEl % More

e

Rysunek 3-27
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- Serwer/IP: Wybierz serwer, wprowadz adres IP i port lub kliknij ,Wybierz", aby wyswietli¢ liste adreséw serwerdéw.

& SetBase Qe Byre @ M & server
Name P
Name B062714 AL
HongKang 218.255.188.30 2102 DOdaJ slecC
TargetH 15000 para metry
Correction Type Rm
Elevation Mask(<=30°) 20
Odczyt IP, Port
Z ta be|| 3 . 1 Server CORS >  Select
N P 202.96.185.34
Port 2101 x
Mountpoint 13888888
User Name 13888888
D Temp\ate‘ E] Save ‘:"T.-‘: Ge":m ? More
Rysunek 3-28 Rysunek 3-29

- Typ grupy: Zawiera ,Wedtug numeru miasta” i ,Wedtug numeru seryjnego stacji bazowej".

By City Number

By Base Station SN v

- Wedtug numeru miasta: T
255. Podstawa i ro

- Wedtug numeru seryjnego stacji bazowej

Gdy uzywasz trybu CORS, ustaw wiasciwy adres IP, port, punkt montowania itd. Nastepnie kliknij Ustaw, aby zapisa¢ ustawienia. Gdy
ustawisz rover, nazwa uzytkownika to liczba 8-bitowa (zaleca sie uzycie SN do logowania), ale nie moze by¢ taka sama jak nazwa

uzytkownika bazowego. Pozostate parametry sg takie same jak w przypadku bazy.
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W trybie ,Radio zewnetrzne” urzgdzenie moze taczy¢ sie z radiem zewnetrznym w celu przesytania danych.

€ Set Base B 805" O B

Smart Base Station

DataLink External Radio >
(®)Set by average (O Set by point

5 Times
= Set
|+/Save Pos
Name B070613

Target H 1.5000
Correction Type RTCM(3.2) >
Elevation Mask(<=30") 10

*Note: Unable to transmit so much data under 9600 link rate,
please try 19200 link rate or enable 3 constellations at most

Ten;plat‘ @ Save E'E Ge{;era §More

Rysunek 3-31

W trybie Wi-Fi, po podtgczeniu kontrolera recznego do odbiornika obstugujgcego Wi-Fi, przez potgczenie bez Wi-
Fi, tacze danych doda tryb Wi-Fi. W tym trybie odbiornik mozna ustawi¢ tak, aby taczyt sie z Wi-Fi innej firmy i

wysytat dane réznicowe.

DataLink Wi-Fi > Server CORS >  Select
(®)Set by average 5 Times () Set by point
S ! s P 2029618534
Port 21m
Name B022209
Mountpoint 1628524
TargetH 1.5000 Verticall
Y il User Name 1628524
Correction Type RTCM(3.2) >
Elevation Mask(<=30") 20
P RHZ >
Intemal UHF L~
WiFi %"
Store GNSS Raw
Intemal GSM
Server ZHD >  Select
External Radio T
P 202.96.185.34
Wi-Fi v | | I | r =
[ Terpia ) sove (B2 ©5 = pire [0 Terpind (7] save (38 O8] = e

Rysunek 3-32 Rysunek 3-33 Rysunek 3-34

Kliknij opcje Wi-Fi, aby przejs¢ do interfejsu ,Parametr Wi-Fi". Gdy punkt dostepu Wi-Fi jest wtgczony, obstugiwane jest
potaczenie z Wi-Fi kontrolera recznego; w przeciwnym razie zostanie podtgczony punkt dostepu Wi-Fi innej firmy.
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€ Wi-Fi Parameter 0K
WLAN .
WIFI Nearby
= NVRAM WARNING: Err = 0x10 ®
No input required |E
1
T AAAAAA (0]
%S APAC O
= zhd-2.4g O
2 Valentin Wifi (@]
= zhd5g (e}
Q) WIFi Search
Rysunek 3-35

W trybie ,Data Collector Internet” obstuguje tryby SATLAB i CORS w celu potaczenia z serwerem (dla wybranych modeli).

< Set Base

DataLink Data Collector Internet >
(®)Set by average (Set by paint

5 Times

|+/Save Pos

Name B0O70613

Target H 1.5000

Correction Type RTCM(3.2) >

Elevation Mask(<=30°) 10

Server CORS >  Select CORS v
P 47.107.86.207 SATLAB

Templat o Genera TCP/IP
% P [ save |32

Uzywa recznego
urzadzenia. Wyslij t

urzadzenie moze zrobi¢ ne

Ustaw tryb réznicowy, typ korekcji, maske wysokosci i inne parametry.
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& Set Base [ 40% @:?“ :‘;"‘ ? & Set Base [ o 30000 () e %

0.0 0.0
®)Set by average Set by point

5 Times Server CORS > Select
v/Save Pos P 47.107.86.207
Name BO70613 Port 6070
TargetH 1.5000 Mountpoint
Correction Type RTCM(3.2) > User Name 13775806
Elevation Mask(<=30°) 10 Advance Config W
Server CORS >  Select Pos Frequency THZ >
P 47.107.86.207 Store GNSS Raw

- Terr;plat| B e ‘E‘E Ge::ra Z g Re) Ten;plat (@) save |=':i Genera

Rysunek 3-39 Rysunek 3-40

- Typ korekty: obejmujgcy RTCM(3.2), RTCM(3.0), CMR i RTCM(2.x).

Jezeli uzywany jest odbiornik systemowy Samsung, format komunikatu stacji bazowej ustawiony jest na RTCM3.2, ktéry moze

obstugiwa¢ wielomarkowg nawigacje réznicowg i pozycjonowanie BDS.

- Maska wysokosci: requlowana od 0 do 30 stopni.
- Czestotliwos$¢ Pos: Czestotliwo$¢ aktualizacji danych pozycjonujacych oprogramowania, obstuguje 1 Hz i 2 Hz.

- Tryb PPK: Podtacz sie do odbiornika obstugujacego funkcje PPK; odbiornik rozpocznie tymczasowa statyczng akwizycje
synchronicznie po wigczeniu trybu PPK przez baze.

Kliknij Ustaw po wszystkich
ustawieniach. Jesli ustawienie

nie powiodto sie, prosze ¢

Ustawienia tazika m

Uzytkownicy mogg zapisa¢ wszystkie parametry ustawione w taziku w postaci pliku konfiguracyjnego lub zatadowa¢ parametry bezposrednio z pliku

konfiguracyjnego.

W interfejsie konfiguracyjnym uzytkownicy moga klikng¢ ikone kodu QR, aby odczyta¢ kod QR udostepniony przez stacje
bazowa i szybko uzyska¢ parametry konfiguracji.
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00-40 Aute
4 Set Rover \23.“ 0o Ao

DatalLink Internal UHF >
Elevation Mask(<=30°) 10

Protocol HI-TARGET19200 >
Channel 16 X

Advance Config I

P set

Il'\, Template‘ E] Save g—g Scan | E_ More

Rysunek 3-41

Ustawienia tacza danych odbiornika stuzg do ustawiania typéw i parametréw komunikacji miedzy baza a odbiornikiem, w tym
wewnetrznego UHF, wewnetrznego GSM, zewnetrznego radia, Internetu kolektora danych, sieci zewnetrznej (3G), ustugi PPP (w

przypadku okreslonych modeli) itp. Wewnetrzny GSM i zewnetrzny GSM (3G) obejmujg GPRS, GSM i CDMA.

Ponadto 'External Network (3G)' moze by¢ obstugiwany tylko przez oprogramowanie w wersji angielskiej. 'Data Collector
Internet' jest obstugiwany, gdy odbiornik t3czy sie z kontrolerem przez Bluetooth lub Wi-Fi. Gdy Qpad X5 t3czy sie z
wbudowanym GPS, moze réwniez korzysta¢ z Data Collector Internet. Ustuga PPP wymaga specjalnej wersji odbiornika, aby ja

obstugiwac.

Internal UHF (Vg

Internal GSM

Data Collector Internet

Rysunek 3-42

1. W trybie ,Wewnetrzny UHF" uzytkownicy mogg ustawi¢ ,Kanat”, ,,Protokét” itp. Kanat musi by¢ zgodny z
kanatem stacji bazowe;j.
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2. W trybie ,Wewnetrzny GSM" uzytkownicy mogg klikngc Sie¢, aby wybra¢ typ sieci (GPRS, GSM, CDMA).

Kliknij ,Konfiguracja zaawansowana”, aby ustawic typ sieci i inne parametry.

00-40 Auto -
& Set Rover @M w o € Set Rover @32_‘;" vl 4
Datalink Internal GSM >
Password weeneq
Elevation Mask(<=30") 10
[+ RTCM 1021-1027 Detail
Server CORS >  Select
Advance Config W
P 202.96.185.34
Pos Frequency 2HZ >
Port 2101
Store GNSS Raw
Mountpoint 0020008001 Set
Network Antenna Inner Antenna >
User Name 11478437
Network GPRS >
Password b ¢
Network Type Prefer 4G >
|/ RTCM 10211027 Detail
APN CMNET >

D Templale| [9 Save ‘ E%E Scan E More D Templale‘ B Save :‘i;-.n:i' Scan E More

Rysunek 3-43 Rysunek 3-44

- APN: R6zne sieci bedg miaty r6zne ustawienia. To parametry karty SIM urzadzenia.

- Serwer: Wybierz model, w tym SATLAB, CORS i TCP/IP. Wprowadz adres IP i port recznie lub kliknij ,Wybierz", aby
wejs¢ na liste serwerdw i wybra¢ odpowiedni serwer.

- IP: Wprowadz adres IP serwera, port lub kliknij przycisk Wybierz, aby wybra¢ serwer z listy serweréw.

00-40 Auto

€< Set Rover @31_,, 0 o
Datalink Internal GSM >
Elevation Mask(<=30") 10

Server CORS > || Select
P 202.96.185.34

Port 2101

Mountpoint 0020008001 Set
User Name 11478437

Password ] >4
[/ RTCM 10211027 Detail

D Template‘ E] Save E—';_E Scan E_ More

- Typ grupy: Mozna wybra¢ wedtug numeru miasta lub wedtug numeru seryjnego stacji bazowe;j.

- Wedtug numeru miasta: ,Identyfikator obszaru” i ,Identyfikator grupy” to odpowiednio 7 i 3 cyfry. Identyfikator grupy musi by¢ mniejszy niz

255. Baza i fazik potrzebujg tych samych ustawien parametréw, aby dziata¢ prawidtowo.

- APN: Gdy sie¢ to GPRS, wprowadz CMNET. Gdy sie¢ to CDMA, wprowadz ,Nazwe uzytkownika” i ,Hasto” jako
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karta, karta.

- Przekaznik sieciowy: Kliknij, aby otworzy¢ opcje przekaznika sieciowego (dla wybranych modeli) i ustaw ,Kanat przekaznika”, protokét, moc itp.

Nastepnie moze on przekazywac dane do innych tazikéw podczas pracy.
Uzywaijac trybu CORS, ustaw prawidtowy adres IP, port, punkt montowania itd.

Kliknij ,Ustaw”, aby przejs¢ do interfejsu ,Parametry CORS”, a nastepnie kliknij ,Pobierz”, aby wybra¢ odpowiednie punkty montowania i

wprowadz ,Nazwe uzytkownika” i ,Hasto”, aby zakonczy¢ ustawienia.

W interfejsie potgczenia CORS mozna poréwnac wspotrzedne praktyczne ze wspétrzednymi wyjsciowymi, aby zapewnic

wiasciwg poprawke, zaznaczajac pole RTCM1021-RTCM1027.

- Otwdrz: Zataduj istniejacy
- Zapisz: Zapisz biezacy
- OK: Zakoncz

3. Wradiu

'Zewnetrznym R.

4. W tgczu danych
.Data Coll” wybierz

5. W trybie ,,Ustuga PPP” uzytkownicy moga ustawi¢ ,Tryb réznicowy” (satelitarny lub sieciowy).

& Set Rover L3 @ T P € COrs Parameters oK
Datalink Internal GSM > Mountpoint Get
Elevation Mask(<=30") 10 UserName 11478437
Server CORS >  Select Password
P 202.96.185.34 Name Data format Description »

0020008001 RTCM3.2
Port 211

0020008013 RTCM3.2
Mountpoint 0020008001 Set 0020008020 o
User Name 11478437 0316166177 RTCM3.2

0335188188 RTCM3.2
Password =~ e x

08171111711 RTCM3.2
(] RTCM 1021-1027 Detail 0851027027 RTCM3.2

Lﬂ Templala| E} Save | E—E Scan

Save List
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1. Jezeli tacze danych jest wewngtrzne GSM, APN stanowig parametry karty SIM.

2. APN trybu internetowego kolektora danych to parametry kontrolera recznego. Jesli Wi-Fi nie jest
potaczone, kontroler reczny musi by¢ zainstalowany z kartg SIM, aby wykonac ustawienia APN, w
przeciwnym razie pojawi sie¢ monit.

3. Ustawienia parametréw APN kontrolera sg nastepujgce: kontroler i aplikacja — ustawienia APN.

00-40 A
& Set Rover LY oo 75 I € APN Parameters oK
APN CMNET X
Password e
User Name  CMNET
/| RTCM 1021-1027 Detail
Password e
Advance Config W
Pos Frequency 2HZ >
Store GNSS Raw
Network Antenna Inner Antenna >
Netwaork GPRS >
Network Type PreferdG >
| APN CMNET > |
b Template‘ @ Save ‘ %E Scan ; More
Rysunek 3-48 Rysunek 3-49

Ustaw ,Pos Frequent”
- Maska wysokosci: A

- Czestotliwo$¢ pozycji: Tak

- Tryb PPK: Tryb re.
Bedzie rejestrowat
kolekcje. Plik n

- Kliknij Dtugi bas, ta

funkcja jest dostepna tylko

- Kliknij ,Ustaw” po ustawieniu wszystkich parametréw bazowych, a pojawi sie monit o wskazanie powodzenia lub
niepowodzenia ustawien. Jesli ustawienie jest pomysine, sprawdz sygnat korekcyjny bazy, aby zobaczy¢, czy zostat wystany

normalnie. Jesli sygnat nie powiddt sie, sprawd?, czy parametr jest poprawny. Jesli nie, zresetuj go ponownie.
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Jesli projekt zostat wigczony w trybie PPK, podczas konfiguracji tazika, po wyeksportowaniu oryginalnych
danych pojawi sie monit o korekte PPK.

Prompt

The Current Project has enabled the PPK,
whether to use PPK to correct the data?

No Yes

Rysunek 3-50

Odbiornik moze symulowac¢ dane pomiarowe w trybie demonstracyjnym, co utatwia nauke obstugi oprogramowania.

4 GNSS Demo Mode Start

5P Direction
Random v
3 Velocity
0.0500 ["] Random
W Precision
Status Auta >
0.0300 || Random
B start Point =
® BLH O NEZ
B 22:58:54.54455N
L 113:21:42 47949E
H: 526340
Rysunek 3-51

- Wybierz ,Kierunek” zgodnie z zapotrzebowaniem, w tym , Losowy"”, ,Wejscie”, ,Mapa” i ,Linia".



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

- Losowo: Aktualny kierunek punktu jest wyswietlany losowo.

- 'Wejscie": Okresl azymut podrozy.

- 'Mapa': Okre$l kierunek jako kierunek mapy. Dostepne sa cztery opcje: Wschéd, Potudnie, Zachéd i Pétnoc.
- 'Linia": Okresl linie w 'Linii palika' lub 'Drodze palika'.

- 'Predkos¢' to predkos$¢ poruszania sie biezacego punktu, moze to by¢ predkos¢ okreslona lub losowa.

- 'Precyzja’ to ograniczenie precyzji biezgcego punktu, moze by¢ wprowadzona lub podana losowo.

- 'Punkt poczatkowy' mozna okresli¢ za pomocg dowolnej wspétrzednej. Wspdtrzedng mozna wprowadzi¢ lub wybrac bezposrednio z biblioteki punktéw

lub mapy.

Po zakohczeniu ustawien kliknij ,Start”, aby uruchomi¢ tryb demonstracyjny. Jesli odbiornik GNSS lub wbudowany GPS jest
podtgczony, pojawi sie monit o odtgczenie w celu uruchomienia trybu demonstracyjnego. Po uruchomieniu trybu demonstracyjnego

interfejs automatycznie przejdzie do gléwnego interfejsu oprogramowania.

Dodatkowe ustawienia obejmujg informacje o module, informacje o rejestracji, wyjscie danych portu 5-pinowego, przetgcznik $ledzenia satelitarnego,
ustawienia odbiornika, informacje serwisowe, przywracanie systemu, elektroniczng kalibracje pecherzyka, kalibracje czujnika orientacji, kalibracje

magnetyczng, ustawienie hasta hotspotu Wi-Fi, aktualizacje oprogramowania sprzetowego, diagnostyke sieciowa.

Rézne typy urzadzen i potgczen obstugujg rézne funkcje.

Slfdiione, Settings

Module Info
~/ Is network module normal?

~ Isthe SIM card normal?
Registration Info ~ |s network signal OK?

~ Is registed to network?

~ |s dial-up successful?

" Is the server connected successful?

5-pin Port Data Output

Satellite Tracking Switch Network Diagnosis

Receiver Settings

Service Info

Base Station Diff Data Transmission

Restore System

Location Service

Data Transmission
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£ Additional Settings £ Service Info

Satellite Tracking Switch Board SN GH1201212103528
Receiver Settings

Service Info

Restore System

Electronic Bubble Calibration
Orientation Sensor Calibration

Magnetic Calibration

Wi-Fi Hotspot Password Set

Location Service

Data Transmission

Rysunek 3-54 Rysunek 3-55

Sprawdz typ modutu radiowego i typ modutu sieciowego. Przegladanie informacji o module obstuguje tylko niektére
tryby.

- ,Typ modutu radiowego”: Wyswietla informacje o typie modutu radiowego urzadzenia.

- ,Typ modutu sieciowego”: wyswietla typ informacji o biezagcym module sieciowym.

< Module Info

Radio Module Type HIT_M10_TR4602_B

W interfejsie informacji rejestracyjnych sprawdz kod rejestracyjny urzadzenia i czas wygasniecia.
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4 Registration Info

Lhd
=i
Info QR Code

q q 229226254112118 199
Registration Code 012110

Expiration 2023-08-22

Rysunek 3-57

Otwarty 5-pinowy port wyjsciowy danych umozliwia uzytkownikom wybér odpowiedniej szybkosci transmisji portu, polecen, ktére majg zosta¢ wystane,

oraz odpowiadajacej im czestotliwosci (1 Hz, 2 Hz i 5 Hz).

Po wiaczeniu ustawien, statyczna kolekcja zostanie zatrzymana i nie bedzie mozna jej otworzy¢. Jesli uzytkownicy sprébujg otworzy¢

te opcje, podczas korzystania ze statycznej kolekgji lub modelu bazowego, oprogramowanie wyswietli monit, ze biezacy tryb nie

obstuguje tej operacji.

€ 5-pin Port Data Output

5-pin Port Data Output

Baudrate 19200 >
[+ 6ea MHz > [ | RMC 1Hz >
[+ zDA MHz > [ ]| Gsv THz >
. [ ] vie MHz > [ | GSA THz >
Warning
If enabled 5-pin Port Data Qutput, receiver [] o 1Hz > [ esT THz >
can not do static survey.
[ ] HDT 1Hz >

Cancel

Sprawdzanie pliku statycznego i wykonywanie powigzanych operacji.
- ,5-stykowe wyjscie danych portu”: WL./WYL.

- 'Szybko$¢ transmisji': 19200/115200.
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GGA/RMC/ZDA/GSV/NTG/GSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT: Ustaw czestotliwos$¢ wyjsciowg GGA/RMC/
ZDA/G SV/NTG/GSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT, np. 1Hz, 2Hz, 5Hz.

Przejdz do interfejsu ,Przetgcznik $ledzenia satelitow”, gdzie mozesz wigczy¢ lub wytgczy¢ system satelitarny. Po
jego wytagczeniu system satelitarny nie bedzie wyswietlany na mapie nieba.

[Uwagal: Wszystkie systemy satelitarne sa wtgczone w momencie rozpoczecia nagrywania statycznego.

€ Satellite Tracking Switch

BD2
GLONASS
GALILEO
Q788
GPS

SBAS

Rysunek 3-60

Ustaw przechowywanie danych RINEX, zatrzymaj i idz, monit o aktualizacje oprogramowania, potaczenie zdalne, wirtualny port szeregowy USB, przechowywanie danych
statycznych w odbiorze

majg rézne ustawienia

£ Receiver Settings

Store RINEX Data

Firmware Update Prompt

Sound Type Default >
Volume 1 _ 10
One Step Set Station

Device Cloud Server

Quasi dynamic RTK

Hi-Fix

Rysunek 3-61
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- ,Przechowuj dane RINEX": po wtgczeniu dane w formacie RINEX bedg rejestrowane synchronicznie ze statyczng
kolekcja.

- ,Stop and Go": obstuga funkgji zbierania tymczasowych danych statycznych po witgczeniu.
- ,Monit o uaktualnienie oprogramowania sprzetowego": Po wtgczeniu pojawi sie monit, jesli dostepne bedzie uaktualnione oprogramowanie sprzetowe.

- 'Remote Connection': Urzagdzenie automatycznie potgczy sie z odpowiednim serwerem po wigczeniu. IP i port
zdalnego potaczenia nie muszg by¢ zmieniane, domysina wartos¢ to OK.

- 'Wirtualny port szeregowy USB': Po wtgczeniu uzytkownicy mogg podtgczy¢ wirtualny port szeregowy USB do debugowania.

- ,Przechowuj dane statyczne na karcie SD odbiornika”: Ustaw pliki statyczne do zapisania na karcie SD.

-, Typ dzwieku": przetgczanie komunikatu gtosowego (brak, domysiny i zdefiniowany przez uzytkownika).

- ,Ustawianie stacji jednym krokiem”: Po wtgczeniu podstawa moze zosta¢ ustawiona automatycznie po wigczeniu zasilania.

- ,Quasi-dynamic RTK": Po wigczeniu uzytkownicy moga oznaczy¢ gwiazdka kolekcje Quasi-dynamiczng w ankiecie szczegdtowe;j.

- 'RTK XTRa': po witgczeniu tej opcji Rover moze utrzymywac nawigzanie potaczenia PPP przez 5 minut, nawet jesli utraci dane réznicowe.

Interfejs informacji o ustudze wyswietli aktualny typ wersji odbiornika i odpowiadajgce mu uprawnienia funkcyjne.

Board PAC QW341:0518:9289

Board SN BMGX17350112V

PPP Service Authority 2018-01-01 Register
V90 Plus

~/ DIY Voice

+/ Remote Assist

~/ Remote Download
~ 3G Network

~/ Remote Diagnosis
/" Remote Remind

~/ Remote Register

~/ Remote Update

' Rinex Data Storing
~/ USB Virtual Serial Port

~/ Electronic Bubble

- PPP Service Authority: Sprawdz informacje o 'PPP Service Authority'. Jesli PPP Service Authority wygasto, bedzie
wyswietlane na czerwono. Wrecz przeciwnie, bedzie wyswietlane na czarno. Mozesz klikng¢ Register i uzyska¢ kod
rejestracyjny lub kod QR od technika. Ta funkcja obstuguje tylko odbiornik, ktéry ma PPP Service Authority.
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£ Service Info € Register oK

Board SN 5904C02408
| PPP Service Authority 2030-12-31 Register |
Hi-Fix Authority 2030-12-31 Register {afic)
]

Extended Warranty Code Authority 2024-09-01 Register

Rysunek 3-63 Rysunek 3-64

- Hi-Fix Authority: wyswietlanie i rejestrowanie informacji o autoryzacji odnawiania punktéw przerwania, ktére sg wyswietlane na czerwono,

jedli autoryzacja odnawiania punktéw przerwania wygasta, lub na czarno, jesli nie wygasta.

4 Sevice Info € Register oK

Board SN 5904C02408

PPP Service Authority 2030-12-31 Register

Hi-Fix Authority 20301 2'3 I?rl@
|

Extended Warranty Code Authority 2024-09-01 Register

Przywré¢ oprogramowanie uktadowe

Zobacz: Badanie przechytu —Kalibracja Elektronicznego Pecherzyka .

Zobacz: Badanie przechytu — Procedura kalibracji badania przechytu —Kalibracja czujnika orientacii .
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Zobacz: Badanie przechytu — Procedura kalibracji badania przechytu —Kalibracia magnetometru .

Aby zmieni¢ hasto potaczenia dla hotspotu Wi-Fi odbiornika, najpierw podtgcz odbiornik przez Bluetooth. Nastepnie
wprowadz dwa razy poprawnie stare hasto i nowe hasto, a nastepnie kliknij Ustaw, aby zakoriczy¢ operacje.

€ Wi-Fi Password Config Set
Old Passward ~ weeees
New Password e

Confirm New e X

| Show Password

Rysunek 3-67

1. Domysine hasto Wi-Fi to 12345678;

2.Jesliy

Ustawienie

Podtacz odbiornik
Odpowiednie
importowane, urzagdzenie

modele.

Sprawdza, czy modut sieciowy i karta SIM dziatajg prawidtowo, site sygnatu sieciowego, czy jest zarejestrowana

do sieci, czy nawigzanie potaczenia dial-up przebiegto pomysinie i czy potgczenie z serwerem zostato pomyséinie nawigzane.
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Wskazuje, ze krok jest normalny; V&‘skazuje, ze krok nie jest normalny; wykryto (€@&macza, ze proces nie jest
domysliny). Ta funkcja jest obecnie obstugiwana tylko przez serie iRTKS5.

€ Network Diagnosis

~ Is network module normal?

~/ Is the SIM card normal?

' Is network signal OK?

~/ Is registed to network?

~ Is dial-up successful?

' Is the server connected successful?

Network Diagnosis

Rysunek 3-68

Ta funkcja umozliwia przesytanie danych réznicowych ze stacji bazowej do innych urzadzen w tej samej sieci LAN, aby inne
urzadzenia mogty skonfigurowa¢ Data Collector Internet Rovers w celu uzyskania danych réznicowych. Ten wpis jest wySwietlany

podczas tgczenia sie z odbiornikiem obstugujgcym Data Collector Internet dla stacji bazowej.

< Additional Settings

Module Info
Registration Info

5-pin Port Data Output
Satellite Tracking Switch
Receiver Settings

Service Info

Base Station Diff Data Transmission

Restore System

Location Service

Data Transmission

Rysunek 3-69

1. Do tej samej sieci LAN nalezy podtaczy¢ wiele kontroleréw;

2. Kontroler nr 1 jest podtgczony do odbiornika obstugujgcego réznicowe tacze danych kontrolera bazowego;
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3. Pozostate kontrolery sg podtgczone do odbiornikéw obstugujgcych réznicowe tacze danych kontrolera Rover.

1. Kontroler nr 1 wchodzi do interfejsu ,Base Station Diff Data Transmission”, ustawia parametry stacji i po wtaczeniu
przetacznika odbiornik zostanie ustawiony jako réznicowy CORS stacji bazowej, a interfejs przetgczajacy wyswietli
biezacy adres IP i port przekierowujgcy kontrolera.

€ Base Station Diff Data Transmission < Base Station Diff Data Transmission

Open Data Transmission Open Data Transmission
®Setbyaverage 5 Times (0 Set by point P 10.3.0.91
+/Save Pos -
Port 210
Name B070613
Target H 1.5000
Rysunek 3-70 Rysunek 3-71

2. Podtacz kontroler Rovera, aby skonfigurowa¢ odbiornik dla Internet Cors kolektora danych Rovera, gdzie port IP jest
wpisany w port IP pokazany w interfejsie ,Base Station Diff Data Transmission” powyzej, wezet zrédtowy wprowadza numer
seryjny stacji bazowej lub RTCM32, wprowadza nazwe uzytkownika i hasto (domysine hasto to zhdgps), mozesz uzyskac
przestane dane réznicowe i dotrze¢ do statego rozwigzania.

W trybie RTK, jesli uzyto do
wprowadzenia interwatu,

kliknij ,,Start”, aby rozpocza¢

»Ustawiony czas trwania”
modele). Po automatycznym

wytgczeniu s
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S/HTLNAB
/0
Unnamed Please connect device

= 9 e Interval 1s v
D —l— *Note . Rinex will not be stored when quicker than 1Hz
Device Base Rover
Site Name
@ 9 .
~ O File Name
GNSS Demo Mode Additional Settings Static
Vertical(V) 1.5000 Set
Ii-l
— Elevation Mask(<=30°) 10
RangeFinder More

[ set buration(h)

GDOP 0.0
Size
Start Time
Time
B (R) 73 |
I Device Survey
Rysunek 3-72 Rysunek 3-73
3 A . 00-00 N
2 & Static Setting: (35 £35 e 5.
Interval 1s v Interval 1s -
*Note © Rinex will not be stored when quicker than 1Hz *Note - Rinex will not be stored when quicker than 1Hz
Site Name Site Name
File Name File Name
Vertical(V) 1.5000 Set Pole(P) 1.5000 Set
Elevation Mask(<=30°) 10 Elevation Mask(<=30") 10
"] set Duration(h) [+ set Duration(h) 1 v
GDOP 0.0 GDOP 0.0
Size Size
Start Time Start Time
Time Time
O 4

Noti

HGO d

przekroczy¢

Wyswietlanie plikéw statycznych w biezgcym odbiorniku i wykonywanie pewnych powigzanych operacji.
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€ Static Data Management € Static Data Management

id

1

2

9

- ,Format”: Formatuje dane statyczne. Danych nie mozna odzyskac.

File Name
_8060750.GNS
_B0B0751.GNS
_B060752.GNS
_8060753.GNS
_BOB1310.GNS
_8061311.GNS
QZSS0720.GNS
_BOB1590.GNS

_8061591.GNS

Format

- ,Odswiez": Odswieza biezacy interfejs listy plikow.

- 'Pobierz': Podtgcz odbiornik przez Wi-Fi, obstuguje pobieranie statycznych plikéw FTP do lokalnego magazynu. Nacisnij

Size Date »
189.06KB  2023-03-15
99.67KB 2023-03-15
439.20KB 20230315
749.53KB  2023-03-15
4.81MB 2023-05-10
1.59MB 2023-05-10
17.16MB  2023-0313
1.99MB 2023-06-08
90.06KB 2023-06-08

¥ Refresh
Rysunek 3-76

id

1

2

9

File Name
_B060750.GNS
_B060751.GNS
_8060752.GNS
_8060753.GNS
_B061310.GNS
_8061311.GNS
QZSS0720.GNS
_8061590.GNS

_B061591.GNS

b Download

Size

189.06KB

99.67KB

439.20KB

749.53KB

4.81MB

1.59MB

17.16MB

1.99MB

90.06KB

Date »

2023-03-15

2023-03-15

2023-03-15

2023-03-15

2023-05-10

2023-05-10

2023-03-13

2023-06-08

2023-06-08

‘ ﬁ[ Delete

Rysunek 3-77

dtugo, aby wybrac pliki, a po pomys$Iinym pobraniu pojawi sie monit o Sciezke zapisu.

- ,Usun": Dlugie nacisniecie rekordu powoduje usuniecie wybranych danych statycznych, umozliwiajgc zaznaczenie i usunigcie wielu plikéw.

Wybierz typ dalmierza, ktéry chcesz podtaczy¢, w tym Leica Disto D8/D5/D3 i Trupulse 360B, i kliknij Potacz, aby

nawigzac potaczenie.

W gtéwnym
interfejsie inte.
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= Unnamed

Please connect di

A= D h=g ?
Device Base Rover
¥ -
- O —
GNSS Demo Mode Additional Settings Static
|i-|
RangeFinder More

B (R) b7
Project Device Survey CoGOo
Rysunek 3-78

SNDWAY v

Leica Disto D5

Leica Disto D3

Trupulse 360B

Rysunek 3-79

Kliknij ,COGO"'—',Skrzyzowanie” w interfejsie gtdwnym, aby przejs¢ do interfejsu skrzyzowania.

= Unnamed Please connect device

Kiedy dalmierz
LL2PtTATL" i, AzZI”

Point and line

9

Compass

Project

S @

Distance Coordinate
_
@ \_/'
Tl
Intersection Volume

Transition curve Calculator
\Ij
CAD Draw Moare

=
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Instruction:

A, Bare known points, L1 and L2 are known.
It should be noted that L1+LZ>dAB and |
L1-L2/<dAB

N 0.0000 %}
E 0.0000 =
z 0.0000 @

Compute

Rysunek 3-81

Po wejsciu do interfejsu dalmierza kliknij ,,Potgcz”, aby potaczy¢ sie z dalmierzem przez Bluetooth i uzy¢
dalmierza do pomiaru odpowiedniej wartosci.

Podczas korzystania z oprogramowania w celu odczytania wartosci odlegtosci z RangeFindera, nalezy
upewnic sie, ze RangeFinder znajduje sie w stanie inicjalizacji, a nie w stanie oczekiwania na RangeFindera.

Stuzy gtéwnie do debugowania danych i wykrywania sity sygnatu GPRS. Moze zapisa¢ otrzymane dane debugowania jako

pliki.

- ,Hex": Wybierz, aby wybrac

- ,Odswiez": Wybierz, aby
- ,Zapisz": Wybierz, aby zapisa¢

- ,Nowy wiersz": Wybierz

-, Wyslij": Kliknij, aby zobaczy¢
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$BA 0000 V/9Scommand,log com1 gprme ontime
1 response: OK*04

SSKC

QDI* HOEW Q1Y@ @ku@SGPGGA,,,,0,,,.,.*66
SGPGSA,1,,*5F

SGPRMC, Vi N*53

QDL bIWPCAIQATTOAPIPSTHOTAG O O
©BA 00009 V/Q DI Hbi?

QAQE WORQSGPGGA,,,0,,,,*66

SGPGSA, 1,,*5F

SGPRMC,,V,,,,,,N*53

QDI bIWOCAIPAITOAPIQOTLOTAG O !
©BA 00009 V/9 DI HbT @@L @H{OSCGPGGA,,,,
0n*66

$GPGSA, 1,,*5F

$GPRMC,.V, ..., N*53

QDI bIWGCIQATTOAPIPOTLOTAG O O
©BA 0000QV/9

[ ] Hex [+ Refresh [ | save
GGA [ ] vre ] rMC
[ ] esv [ ] GsT [ ] GsA
I D'/ New Line
Rysunek 3-82

Podczas korzystania z trybu demonstracyjnego lub wbudowanego trybu GPS na wyjsciu bedg wyswietlane wartosci czujnikéw.

€ Console 0 5y hue

sensor values: 341.80106, 0.98192614, 1.3929114
sensor values: 341.8205, 098540634, 1,0760063

sensor values: 341.83163, 0.99284494, 0.93528014
sensor values: 341.83017, 0.9936675, 0.9845482
ssensor values: 341.86414, 0.9889274, 1.0215803
sensor values: 341.8775, 0.9885267, 1.0127754
sensor values: 341.89163, 0.98892474, 1.0071789
sensor values: 341.9041, 0.9878281, 1.027756
sensor values: 341.9178, 0.98803514, 1.0311404
sensor values: 341.9297, 0,9881829, 1.0265878
sensor values: 341.92813, 0.98633987, 1.0286553
sensor values: 341.9383, 0.98650473,1.027211
sensor values: 341.95065, 0.98782676, 1.0250425
sensor values: 341.96255, 0.98563343, 1.0276433
sensor values: 341.97662, 0.98554283, 1.0235248
sensor values: 341.98996, 0.9857614, 1.0176078
sensor values: 342.00214, 0.9849023,1.0174361

sensor values: 342.01514, 0.9851708, 1.0180192
sensor values: 34202615, 0.98597443, 1.0189341
sensor values: 342.0384, 0,98644507, 1.016405
sensor values: 342.051, 0.9856847, 1.0195576
sensor values: 342.06317, 0.98432046,1.014116
sensor values: 34207523, 0.98376966, 1.0075386
sensor values: 342.0883, 0.98506516, 1.0111982

:‘ Hex z Refresh :| Save
[] cea ] vie [ rmc
[ | esv ] est [ csa

I B N

Sprawdz urzadzenie

Kliknij ,Sprawdz urzadzenie”
punktéw. Nastepnie bedzie d
Zawarto$¢ zawiera N, N Limit, E, E Limit, Z, Z Limit. Je$li kontrola zakonczy sie powodzeniem, zostanie wyswietlony komunikat ,Biezacy sprzet

spetnia wymagania inspekcji”.
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< Device Check

nnamed
Known
= = &
D / \ T N 0.0000
Device Base Raver
0 E 0.0000
Z 0.0000
GNSS Demo Mede  Additional Settings Console
Name N N Limit »
@ Current equipment meets inspection
(I
Static RangeFinder Device Check
Mare
B @ 23
- = _ (® start che
Project Device Survey
Rysunek 3-8

Rysunek 3-85

Rysunek 3-84
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Rozdziat 4

Ankieta

Rozdziat ten zawiera:

= Ankieta szczeg6towa
- Pomiar AR

- Badanie kartograficzne

Punkty Stawki

Linia palikéw

- Powierzchnia palika
- Stawka CAD

- Menu

- Mapa 3D

- Stawianie

= Wyswietlanie

- Ankieta

- Obraz

- GIS Spétka

www.satlab.com.se 145
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Aby przejs¢ do ,Ankiety szczegdtowej”, kliknij ikone ,Ankieta szczegétowa” w interfejsie ,,Ankieta”; interfejs tekstowy i

LNAB

GEOSOLUTIONS

graficzny mozna przetgczaé za pomoca przycisku , Tekst/Wykres".

= Unnamed Please connect device

& Detail Survey

Unnamed

B @0 ®

- Detail Survey

Unnamed

&L ®

P Name pt3 M Targetn  1.8000 Pole(P) wudil
= Q ﬂ > Code v \Q,r 9 g
= Electronic Bubble-Center .
Detail Suvey  Mapping Survey  Image Survey w1628 750
N: 72584875439518.860 o 0.000
Rl @ @ (] E: 492847.337 o: 0.000
Z 40,037 o: 0.000
AR Measure Stake Points Stake Line
Name pt3
© N
% Q! Target H 1.8000
= 7 m
Elevation
Stake CAD Stake Road
Difference Y s GroundCode - @ @
. O
7 l7°
@l [ & ®
: Surveying
Store Cross-section Gls o @
o~ N
N72584875438572.150 50.000
E492868.141 0,000
B @ % ) 2:40.096 00.000 ~ ?J | [> @
Project Device Survey 0G0 . . o
Rysunek 4-1 Rysunek 4-2 Rysunek 4-3
r.n
A NaW|gaCJa O Centrum powigkszenia ’0 Iskrzyiowanie
[l | powig o
@ Powi (S ksz Powigksz wszystko A ankieta samochodowa

JO,

Oddal

Informacje o atrybucie

Wytacz auto

PPK

3=\

»

«

/9

Oop

a2

A

Wszystkie przyciski narzedziowe

mozna skonfigurowac.

W interfejsie ,Ankieta szczego6towa"” kliknij ikone

Interfejs ,,Q-Code” umozliwia ustawienie nazwy punktu, wideo, zdjecia i wysokosci celu itp. Dtugie nacisniecie kodu (1-9)

code

w lewym gérnym rogu, aby wejs¢ na strone ,Szybkiego kodu”. W
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usun lub edytuj informacje o kodzie. W przypadku edytowanego kodu mozesz bezposrednio zebrac i zapisa¢ punkt z

odpowiednim szybkim kodem (1-9), klikajac fizyczny przycisk kontrolera (1-9). Nastepnie ustawione informacje o szybkim

kodzie zostang automatycznie zastosowane do biezgcego zebranego punktu.

Quick Code 00-40 Auto en Quick Code 00-40 Auto vee
€ et 8@ E € namat 8@ R SELL
Name  pt3 @ Name  pt3 @j Desc s2d -
TargetH  1.8000 Pole(P) TargetH  1.8000 Pole(P)
Code 2 v
Group None Group »
Type Point
we  © I
———
N72584875439303.770 0.000
E:492771.780 o0.000
39.9° i
o w0000 il Delete £ Edit (%) cancel @) ok
sse
Rysunek 4-4 Rysunek 4-5

A

Wejdz do interfejsu ,Ankieta”, ,Nawigacja po mapie”

Detail Survey

Unnamed

»Flo® g o

&

Rysunek 4-6

jest wyswietlany, gdy lewy pasek narzedzi jest ukryty. Umozliwia uzytkownikom
Mozesz sprawdzi¢ aktualng pozycje lub wyszuka¢ punkt w sposéb bardziej intuicyjny, a narzedzie nawigacyjne oferuje trzy rodzaje
wyboru (pieszo, kierowca i autobus) podczas wyszukiwania trasy.

00-40 Auto
0.2 0.0

11:03:33,056

Google Map
S Unnamed
A x foros]
Guangzhou
- [
°

| Goagle

00-40 Auto ?
¥oa LU}
B N
‘, o
B8R ©®
= - "
|
TIANHE DISTRICT Voo
AR
G vacen
DISTRICT m
e o
&
NANCUNZHEN -
i @
.
&
—
NA
Vv
KA \
; o

Rysunek 4-7

Rysunek 4-8
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Po wejsciu do interfejsu ,Nawigacja po mapie” nie bedzie powtarzane wprowadzenie do tych samych narzedzi, co w interfejsie
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1. W interfejsie ankiety mozesz przej$¢ do interfejsu mapy, klikajac

interfejsie pomiarowym za pomoca narzedzia konfiguracji pomiarow.

2. Funkcja nawigacji na mapie nie wyswietla punktéw zebranych podczas pomiaru. Punkty

pomiaru moze wyswietla¢ mapa innej firmy w konfiguracji.

A

tyczenie, tyczenie liniowe i tyczenie powierzchniowe moga wymagac skonfigurowania ikony w

ikona. Szczeg6towy przeglad, punkt

pomiaru; ponizej wymieniono dodatkowe funkcje:

Zdjecia satelitarne

Warstwa ogdlna

O]

Wyszukiwanie trasy

Q Wyszukiwanie punktowe

Trzask

I

E Google Map

Unnamed

°

BUICHENG
IBDISTRICT,
FOSHAN.
iR

@ s

HENCUN
ANGDONG
EHE

ALIANG
NEIGHBORHOOL

Guangzhou
o =

00-40 Auto
@01 0.0

TIANHE DISTRICT
AR

un siex
HAIZHU DISTRICT
A8E

s

DASH

RESIDENTA oy
DISTRCT 57}

3 NANCUNZHEN
il

b
SOENTI
STRICT

SHAWANZHEN
an

-3

s

Unnamed

Podczas badania, y dla

wyszukiwania trasy.

wybér i reczne wprowadzanie, a nastepnie klikniecie ,Szukaj". Powr6t do interfejsu mapy, czerwona ikona na mapie to pozycja

- Google Map

Narzedzie umozliwia przetgczanie zatadowanej mapy pomiedzy obrazem satelitarnym a warstwg ogdélna.

&

punktu wyszukiwania. Jesli chcesz wyszukac trase do punktu, kliknij ,Przejdz tutaj”, a nastepnie wyswietli sie przebieg trasy na dole

ekranu; mozesz wybrac trzy metody: pieszo, samochodem i autobusem. Kliknij ,,Szczegéty”, aby wyswietli¢ szczegétowg trase od

punktu poczatkowego do koricowego.
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‘ Google Map Google Map
€ Point Search Unnamed % Unnamed
Search Point ¢ B= IE o ZHOUZHEN T ©
R
B: 23,00:00.05116N 1
s
L 114:00:0012261E 4 ais
e
® BLH NEZ

INGLIZHEN
BHWM

.
o
(S}
A
v
HUANGUIANGZHEN ZHANGMUTOU!
e L8]

Total Distance: 18.716Km

Type Walk >

Rysunek 4-11 Rysunek 4-12 Rysunek 4-13

& o . . ,
Jezeli znane sg punkty poczatkowy i koricowy, mozesz skorzystac z wyszukiwania trasy C" . Po wejsciu do mterfejsu Wyblerz trase

wpisz, wprowadz wspotrzedne punktu poczatkowego i koncowego, a nastepnie kliknij ,,Szukaj”.

W trybie demonstracyjnym, z wbudowanym GPS-em lub po podtgczeniu do urzadzenia, obstugiwany jest pomiar elektronicznego pecherzyka.
Interfejs oprogramowania pokazuje schematyczny diagram potozenia elektronicznego pecherzyka i mozesz wybra¢ wysrodkowanie
elektronicznego pecherzyka w automatycznym pozyskiwaniu i automatyczne wyznaczanie punktéw zgodnie ze stanem elektronicznego

pecherzyka. Elektroniczny pecherzyk ma nastepujace stany.

Dobrze wysrodkowany: barika jest dobrze wysrodkowana w ramach ustalonej réznicy graniczne;j.
Oczekiwanie na wysrodkowanie: oczekiwanie na wysrodkowanie banki za pomocg paska centrujgcego.
Oczekiwanie na pomiar:

Oczekiwanie na ruch: po

nastepnym pomiarze

Przekroczenie limitu przechytu: b
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Detail Surve: 00-40 Aut
e y @ﬂi o I)‘Tl ‘?.‘ e

Unnamed

00:09:58.249

®
N: 72584875439518.860 @ 0.000
E: 492847.337 ¢: 0.000
Z: 40.037 ©: 0.000
Name pt3 x

TargetH 1.8000

GroundCode v @ @

o ~oL D @

Rysunek 4-14

Podczas zbierania wspétrzednych mozesz wprowadzi¢ atrybuty gtosu i zdjecia wspdtrzednych, kliknij okno monitu lub
interfejs tekstowy, aby przejs¢ do interfejsu informacji gtosowych lub fotograficznych, mozesz wprowadzac i wyswietlac
informacje gtosowe i fotograficzne, zdjecie pokaze wspotrzedne i czas biezgcego punktu w prawym gérnym rogu. Mozesz
réwniez dodac pliki gtosowe i fotograficzne, klikajac ,Dodaj plik”, format pliku glosowego moze by¢ *.amr, *.wav, *.mp3;

format pliku zdjecia obstuguje *.jpg, *.png, *.bmp.

< Audio information

File Name  ptd-20230412122702 X

End record(37) Add File

Prompt

Recording is completed, do you want to

append?

Listening

AMR File(*.amr) v

WAV File(* wav)

MP3 File(*.mp3)



https://www.onlinedoctranslator.com/pl/?utm_source=onlinedoctranslator&utm_medium=pdf&utm_campaign=attribution
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€ Image information

File Name  pt4-20230413032605 X

Photograph Add File

Image List

ptad-20730413032529

JPG File(* jpg) v

PNG File(*.png)

BMP File(* bmp)

Rysunek 4-18 Rysunek 4-19

Po powrocie do ekranu rodzica, po wprowadzeniu informacji o gtosie lub zdjeciu, na ekranie pojawi sie ikona

zmieni¢ na @ @ .

Wybierajgc informacje o kodzie dla punktu wspétrzednych, mozesz bezposrednio wybra¢ wspélne informacje o kodzie
lub recznie edytowac plik ,property.txt” (w katalogu /sd card/SATLAB) zgodnie z rzeczywistg operacjg, a edytowane
informacje o kodzie zostang wyswietlone na liscie opiséw. Nacisnij i przytrzymaj nazwe pliku na liscie, aby jg usungc.

Ogolnie rzecz biorgc, po osiggnieciu pozycji pomiarowej ustala sie, czy zbiera¢ punkty zgodnie ze wspotrzednymi
pomiarowymi wyswietlanymi na interfejsie oraz ich doktadnoscia i stanem rozwigzania. Ogdlne w sekgcji ,RTK-Fix”

rozwigzanie; kliknij lub recznego zbierania, oprogramowanie najpierw sprawdza doktadnos$¢ (ustawienia doktadnosci sg w

Konfiguracja geodezyjna

W tym samym czasie pojawi
sie ,S", prefiks nazwy
punktu docelowej wysokosci
conf powszechnie

uzywanego typu
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* ¥ as53%
RTK Fix G
1.0 ﬁ =
Name c21 x TargetH  1.8000 Pole(P)
cose MR A =]
00:1500.000
Warning ,‘ﬂ
.l
The bubble tilt is beyond the limit. Continue A ¥F N
anyway? Q 5 2
+ 4 0
30 o T ol
|
Cancel @ + s b
ot
®
@ a
A " PPK
~ R
——
N:2542663 856 03
747862
ses

Rysunek 4-20 Rysunek 4-21

Kliknij ikone Auto I> aby wejé¢ do interfejsu automatycznego pobierania, wybierz tryb pobierania (w tym ,Czas i odlegto$¢”)
(zmien warto$¢ kierunku N lub E), 'Odlegtos$¢ ukosna', 'Babelek jest wysrodkowany'), wprowadz 'prefiks', 'ID', 'GroundCode' itd. Kliknij 'OK’,
oprogramowanie przejdzie w tryb automatycznego zbierania danych. Doktadnos¢ zostanie sprawdzona podczas automatycznego zbierania
danych (doktadnos¢ jest ustawiana w 'Konfiguracja geodezyjna' — 'Dane' majg szczegdtowy opis. Jesli spetniajg wymagania dotyczace
doktadnosci, automatycznie zbierajg punkty i wyswietlajg monity o zapisanie; jesli nie spetniajg wymagan dotyczacych doktadnosci, nie bedzie

zadnych monitéw, dopéki doktadnos¢ nie spetni wymagan dotyczacych kontynuowania automatycznego zbierania i zapisywania),

kliknij al!)' zakonczy¢ automatyczne zbieranie.

0K

Auto Time >
Interval(s) 5 X
T Sync with Pos Frequency
Prefix pt
] 14
GroundCode q v

Dist.

Slant Dist

Bubble Is Centered Vv

Height

Slant Dist+Height

Rysunek 4-22 Rysunek 4-23

Gdy tryb automatycznego zbierania danych jest ustawiony na ,Czas”, mozna ustawi¢ wartos$¢ interwatu(éw), a automatyczne zbieranie danych rozpocznie sie
zgodnie z ustawionym interwatem czasowym.

Gdy tryb automatycznego zbierania danych jest ustawiony na ,Odlegtos$¢”, mozna ustawi¢ warto$¢ interwatu(éw), a pomiar rozpocznie sig¢ automatycznie.
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zbiérka zgodnie z ustalonym odstepem miedzy ptaszczyznami.

Gdy tryb automatycznego zbierania danych jest ustawiony na ,Odlegto$¢ skosna”, mozna ustawi¢ warto$¢ interwatu(éw), a automatyczne zbieranie danych
rozpocznie sie zgodnie z ustawionym interwatem sko$nym.

Gdy tryb automatycznego zbierania jest ustawiony na 'Bubble jest wysrodkowany, trzymaj go prosto do automatycznego
zbierania i zabierz natychmiast po zebraniu, bez dalszej ingerencji cztowieka. Kliknigecie w prawym gérnym rogu interfejsu
'Konfiguruj' — 'Dane' — 'Doktadnos¢ Bubble', aby ustawi¢ precyzje bubble.

Gdy jako$¢ danych nie jest dobra (rozwigzanie, precyzja i babelek nie spetniajg wymagan), automatyczne gromadzenie danych zostaje

zatrzymane, a oprogramowanie wys$wietla specjalny monit w kolorze czerwonym, zgodnie z biezgcymi niespetnionymi warunkami.

Average Collection to prosty spos6b na poprawe doktadnosci pomiaru; zgodnie z teorig bteddw, btgd wystepuje w
dowolnym kierunku, wiec jesli istnieje duza liczba obserwowanych wielkosci, przypadkowe btedy zostang przesuniete
(ale to tylko teoria, nie oznacza to, ze im wiecej obserwowanych wielkosci, tym wyzsza precyzja). W interfejsie ,Average
Collection” kliknij ,Start”, oprogramowanie zbierze punkty i wyswietli biezgcg pozycje punktu w tym samym czasie.
Oprogramowanie automatycznie analizuje jako$¢ danych, a nastepnie oblicza i wySwietla odchylenie standardowe
(Sredni btad kwadratowy).

Average Collection obstuguje wyswietlanie tekstu i grafiki. Po osiggnieciu przez kolekcje sredniej ustawionej liczby i
zatrzymaniu sie, w interfejsie , Text” mozesz usung¢ niektére rozproszone punkty na liscie Srednich, aby poprawi¢ doktadnos¢
kolekcji (dtugie nacisniecie listy srednich, wyswietlenie paska narzedzi ,Delete”), a nastepnie oprogramowanie automatycznie
powtdrzy obliczenia Sredniej. W interfejsie wyswietlania graficznego kliknij punkt kolekcji Sredniej, aby wyswietlic
wspotrzedne punktu.

& Average 83??" ::,m‘ % & Average @':0;0 :_1:"'* %
N:2542664.060 :0.039 ) N:2542664.264 00037 |5y Configu
E:434558.369 0:0.046 E:434558.380 5:0.015 re
2:40.148 0:0.013 peomars z:40.119 00013 49 Graph

Name N E » Name N E »
1 2542664110 434558.309 1 2542664274 434558.386
2 2542664.043 434558.274 2 2542664.206 434558.380
3 2542664.090 434558.340 3 2542664221 434558.360
4 2542664.047 434558.373 4 2542664.255 434558.372
5 2542664.090 434558.417 5 2542664.230 434558415
6 2542664.012 434558.397 6 2542664.265 434558.391
7 2542663997 434558.383 7 2542664.315 434558.365
8 2542664.024 434558.386 8 2542664.314 434558.380
9 2542664.077 434558.433 9 2542664.293 434558.375

Osoe | 9 © ok

Rysunek 4-24 Rysunek 4-25

Obliczony btad jest taki sam jak btagd pomiaru. Jednak poniewaz Sredni proces pochodzi z kolekgji
matych ilosci, szacowany btgd moze by¢ mniejszy niz rzeczywisty btgd pomiaru.

Konfiguracje mozna wykona¢ przed zebraniem éredniej; kliknij Konfiguruj w prawym gérnym rogu interfejsu Srednia, aby ustawi¢

.Metode Sredniej”, ,Status”, ,Czasy Sredniej” i ,Doktadnos¢ Sredniej”. Za kazdym razem, gdy wychodzisz z oprogramowania, ,Status”



SpT

konfiguracji $Sredniej kolekgji jest ustawiona na 'Rozwigzanie naprawcze'. Nie mozna jej skonfigurowa¢ podczas $redniej kolekgji. Jesli

nie uda sie osiggna¢ Sredniej doktadnosci, a takze przekroczy¢ limit konfiguracji, pojawi sie komunikat 'Nie mozna rozpocza¢ Sredniej
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z powodu niskiej precyzji'. Wtedy nalezy ponownie skonfigurowa¢ $rednig precyzje.

€ Average Lo € Average
N:2542664.264 6:0.037 Configu Average Method Average >
T
E:434558.380 0:0.015 d
y . L8 '
Z:40.119 0:0.013 & Graph Status Fix >
Name N E >
Ave Times 10
1 2542664.274 434558.386
Ave Precision
2 2542664206 434558.380
3 2542664.221 434558360 oN 0.0200
4 2542664255 434558.372
of 0.0200
5 2542664 230 434558 415
6 2542664265 434558.391 oz 0.0300
7 2542664 315 434558 365
8 2542664314 434558.380
9 2542664 293 434558 375
O swop | o ) ok
Rysunek 4-26 Rysunek 4-27

Technologia PPK (Post Processing Kinematic) byta najwcze$niejsza technologig dynamicznego réznicowania GPS.
Znana jest rowniez jako stop and go. Gtéwna réznicg miedzy technologig PPK a RTK jest to, ze nie jest konieczne
ustanowienie transmisji danych w czasie rzeczywistym miedzy bazg a tazikiem. Po obserwacji pozycjonowania dane
pozycjonujace s3 zbierane przez dwa odbiorniki. Nastepnie sg one wspélnie przetwarzane w celu obliczenia
wspotrzednych tazika w odpowiedniej pozycji. Odlegto$¢ miedzy baza a tazikiem nie jest ScisSle ograniczona.

Funkcja PPK moze by¢ uzywana samodzielnie lub w potgczeniu z RTK. Podczas korzystania z funkcji PPK samodzielnie stacja
bazowa musi jedynie $ledzi¢ satelity i rejestrowac dane statyczne. Podczas korzystania z funkcji PPK w potgczeniu z RTK stacja
bazowa

interfejs ustawien

dane réznicowe.

Po skonfigurowaniu
kolekcji PPK
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Kliknij ,Wiacz nagrywanie”, stacja fazika rozpocznie nagrywanie danych statycznych. Po dotarciu do pozycji pomiaru punktéw

koncowych mozesz klikng¢ ,,Znacznik poczatkowy”, aby kontynuowac zbieranie danych po wprowadzeniu odpowiednich ,Nazwy”,
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- Detail Survey

Unnamed

A N
@)
3 = Ao »
3 : >
R “ o
A R~
N0.000 o0.000
E:500000.000 ©:0.000
Z-1.8%0 ©:0.000
cee
Rysunek 4-28

e @5e Ol
Echo:0 UTC:00:00:00 Count:0
Name pt72

TargetH 1.8000

GroundCode v @ [@
Station 0000

Count Unlimited h

| @ Turn on record

Rysunek 4-29

.Docelowego H”, ,Kodu uziemienia”, wybraniu Sredniej liczby (ogdlnie zaleca sie wiecej niz 200 razy).

Przesun ekran w lewo podczas zbierania, aby wyswietli¢ wspétrzedne kazdego usrednionego czasu. Gdy zostanie osiggniete

ustawienie usrednionych czaséw lub klikniesz ,Finish mark”, oprogramowanie automatycznie zapisze punkty wspétrzednych. Kliknij

.Turn off record”, a tazik zatrzyma rejestrowanie danych statycznych.

Za kazdym razem, gdy PPK kol.
informacje i usun plik w 'Projekcie' - 'Plik PPK'.

& PPK Record

2023-03-24 14-45

Echo:0 UTC:01:46:13 Count:0
Name c18
TargetH 1.8000
GroundCode A @ @]
Station 0.0000
Count 10 v
File Name  _4351040

.e

| @ Start mark | @ Turn off record

PPK Record /. Sl RTK Fix

2023-03-24 14-45 e
N:2542663.857 ©:0.001
E:434558.176 ©:0.001
7:47.856 :0.003 00:000:00

Name N E

1 2542663855 434558.176

2 2542663858 434558.175

3 2542663857 434558.174

4 2542663857 434558176

5 2542663 857 434558.177

6 2542663 856 434558.177

7 2542663857 434558.176

.e
ﬁ Finish mark ‘ @ Tum off record
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Ogtoszenie:

Dane i informacje o tagach funkgji PPK tazika sg rejestrowane w folderze Rinex odbiornika, a plik Rinex powinien
by¢ uzywany do postprocessingu. Aby uzyska¢ informacje o powigzanych operacjach postprocessingu PPK,

zapoznaj sie z podrecznikiem uzytkownika oprogramowania HGO V2.0.0.

Kolekcja skrzyzowan jest przeznaczona do miejsc, do ktoérych nie mozemy dotrzec¢ lub nie ma sygnatu GNSS. Zazwyczaj wspotrzedne
ptaszczyzny mozna uzyskac przez skrzyzowanie, a dane wysokos$ciowe nalezy uzyska¢ za pomocg innych pomiaréw. Zasada
skrzyzowania to proste graficzne obliczenie skrzyzowania; istnieje wiele sposobow skrzyzowania, z rézng wymagang iloscig, mozesz
wybrac zgodnie ze swoimi narzedziami pomiarowymi (szczegétowe informacje na temat uzycia znajduja sie w rozdziale 11 tej ksigzki:
,COGO" — ,Skrzyzowanie").

Ogtoszenie:

Punkty obliczone przez przeciecie sg zapisywane w ,Danych wspétrzednych” i ,Surowych danych”.

Prosze zobaczy¢ rozdziat 7.

Quasi-dynamiczny RTK
interferencja wielodrozna
Badanie RTK w tych i

niezawodnosci.

1. Podfacz interfejs

[Ustawienia odbiornika],
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€ Receiver Settings

Store RINEX Data

Firmware Update Prompt

Sound Type Default >
Volume 1 _ 10
One Step Set Station

Device Cloud Server

‘Quasi dynamic RTK

Rysunek 4-32

-
2. WejdzAnkieta szczegdtowainterfejs, kliknij o przycisk na ekranie, aby rozpoczg¢. Jesli otrzymasz opinie Quasi-dynamiczny

silnik w przygotowaniu, to prosze sie upewni¢, ze odbiornik odbiera poprawki.

00-00 /™ None
@ﬂﬂ 00 % e

001813119
Electronic Bubble:Center .
N: 0.000 o 0.000
E: -29063319.886 0 0.000
Prompt 2:-1.890 . 0.000
Name 028 X

calculating(keep stable when Target H 1.8000
measuring)...

GroundCode v

©
&

Cancel

D

SR AHID]Q

3. Po wigczeniu
potwierdz, ze
zostaniesz poproszony
o ukryte po kliknieciu
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¢« Detail Survey g{;gﬂﬂw O:‘:‘E E o Detail Survey

2023-03-24 14-45

2023-03-24 14-45

hame c24 > Targetn 18000 Poie(P)
= 00:47:05.691
[eode | graB8 .
00:47:59.301
vorzantl

Tok
@
A A N o

O o] o
= <23
3D 3 = A o
&) (@) s >
@ @ C
2
A A S PPK
——

N-0.000 o0.000

: . P . ionl E-29063319.886 0000

QuasiDynamic engin is under preparation A S S 00

spm
e
Rysunek 4-35 Rysunek 4-36

4. Pobranie prébki powinno zajg¢ od 20 do 40 sekund. Podczas zabiegu nalezy trzymac¢ odbiornik tak nieruchomo, jak to mozliwe. Nie
wolno go obraca¢ ani potrzagsac.

initializing(keep stable when
measuring)...

Cancel

5. Po szczeg6towym
badaniu Dingdon RTK p

Kliknij ,Culture Create” i wybierz zebrane w czasie rzeczywistym punkty, aby utworzy¢ linie. Po zakoriczeniu ,Culture Create”
oprogramowanie wyswietli okno pop-up z prosba o zebranie linii, w ktérym zostanie wyswietlone, czy kultura powinna zostac

zamknieta, czy nie. Jesli nie, utworzy linie. Jesli ta opcja jest zaznaczona, utworzy powierzchnie zaznaczong na mapie.

Ukryty pasek u dotu wyswietla ,WGS-84 BLH", ,lokalng NEZ" i ,wspétrzedne BLH", a przesuwanie w lewo i prawo
umozliwia wybér typdw wspotrzednych.
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Unnamed

KolekcjaN !: /

» P OO B o

E-442151.711
7:40.226

N72701694574319 890

00:20:34363

z

— —
" 000

Line Collection
Culture Close
Length:151099.4664 m
Input the Code and Name, click OK to save
the line!
ling »

GroundCode

Cancel

Polygon

[+ Culture Close

Area:0.0067 sg.m
Length:0.3836 m

Input the Code and Name, click OK to save
the polygon!
Name

GroundCode

Cancel

Rysunek 4-41

Rysunek 4-38

» PO @ o

Point pt57 stored! 43: % Koordynowaé

Kultura Utwoérz przetgcznik

[ Zamknij%twérz

RTK Fix

0.0

00:21:19.023

P72 @2‘.

133.69km

- Detail Survey
Uning

» PO E o

s @

A
Y
——

N-2542664 124 o0.000

E:434559.000 ©0.000

7:40222 o0.000

e
Rysunek 4-42
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Podzielona powierzchnia

Mozesz uzy¢ funkcji podziatu faset, aby podzieli¢ utworzone przez Ciebie fasety wedtug obszaru lub skali. Podzielone fasety zostang

zapisane jako oddzielne fasety w [Line Data], a oryginalne fasety zostang zachowane.

Uwaga: Funkcja segmentacji twarzy obecnie bierze pod uwage tylko wspétrzedne ptaszczyzny, a nie wysokos¢. Tylko wielokaty
wypukte moga by¢ segmentowane.

Portal fasetowy:
@ Podczas tworzenia obiektu powierzchni kliknij ,Edytuj” w wyskakujgcym oknie tgczenia powierzchni.

@ Podczas wyszukiwania obiektu powierzchni kliknij ,Edytuj” w oknie podrecznym z informacjami o wtasciwos$ciach

Polygen Attribute Info

/_Cullure Close

Area:0.0067 sg.m Area:0.0067 sq.m

Length:0.3836 m Length:0.3836 m

Input the Code and Name, click OK to save Input the Code and Name, click OK to
the polygon! update the polygon!

Name | X Name m

GroundCode GroundCode

Cancel Delete

Rysunek 4-43 Rysunek 4-44

Trzask @ Otwoérz ,Att
Zapytanie o nieruchomos¢
wyswietl odpowiednik
Kliknij po@wnie, aby e
Aby edytowac wybrany

interfejs. Po edycji

Kliknij ,Anuluj”, aby anulowa¢ zapisywanie edytowanych danych i powréci¢ do interfejsu ,Ankiety szczegétowe”.
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Detail Survey 00-40 RTK Fix
€ ppeanet BE W
03:2648.604
Attribute Info
e
Tl
— Area:0.0067 sq.m
T e Length:0.3836 m
| m :
6 Input the Code and Name, click OK to
\ 72 update the polygon!

3L

@ Name m
N GroundCode

z
A b Delete Cancel
N
———
N-2542663 461 ©0.000
E:434559.009 0.000
Z:38.156 0.000
e
Rysunek 4-45

Rysunek 4-46

Funkcja pomiaru AR umozliwia tatwy pomiar odlegtosci, powierzchni i punktéw bez koniecznosci podtaczania RTK.

Uwaga: Pomiary AR sg obecnie obstugiwane wytacznie przez urzgdzenie iHand55, inne urzadzenia z systemem Android muszg obstugiwac
silnik Google AR.

Po wejsciu do interfejsu pomiaru AR wybierz karte punktéw wyboru, powoli przesuwaj telefon, aby znalez¢ ptaszczyzne, ktéra ma
zostac obliczona. Gdy na interfejsie pojawi sie biata matryca punktéw, czerwony okrag i czerwony punkt znacznika, umies¢ czerwony
punkt znacznika w pozycji wspétrzednej A, kliknij ,Dodaj znany punkt A”. W tym momencie znany punkt A zostat zaznaczony.

Nastepnie przejdz do znanego punktu B, kliknij ,Dodaj znany punkt B”, ponownie przesun kontroler do punktu P, aby go obliczy¢.

A, B, P, potaczenie

&

A NEZ

N: 1873.97
E: 65441.798
Z: -7.675

L1: 128cm
L2: 17.7cm
B NEZ
N: 1874.039
E: 65441.679 />

@,
z. 7683 »

P NEZ

N: 1873.865
E: 65441.717
Z: -7.678

Add unknown point P

© ©

y




SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Rysunek 4-47

[Dodaj nieznany punkt P] Zlokalizuj punkt zaznaczony na czerwono na znanym punkcie i kliknij Dodaj, a zostanie on automatycznie zapisany

jako punkt wspétrzednych.

[Wybierz] Wybierz znany punkt, wybierajac punkt na liscie. Gdy znany punkt zostanie wybrany w ten sposéb, nie zostanie on zapisany

jako punkt wspotrzednych.

[Dane wejsciowe] Dodaj znane punkty poprzez reczne wprowadzenie wspétrzednych. Ta metoda nie zapisze znanych wspétrzednych punktéw jako

punktéw wspoétrzednych.

[Wyczys¢] Po kliknieciu Wyczy$¢ wszystkie obiekty o ksztatcie linii prostych zostang wyczyszczone.

Po wejsciu do interfejsu pomiaru AR wybierz karte linii prostej, powoli przesuwaj telefon, aby znalez¢ ptaszczyzne,
ktdéra chcesz obliczy¢. Gdy na interfejsie pojawi sie biata matryca punktowa, czerwony okrag i czerwony punkt
znacznika, umies¢ czerwony punkt znacznika w punkcie poczatkowym linii, ktérg chcesz zmierzy¢, kliknij ,Dodaj punkt
poczatkowy”. Punkt poczatkowy zostanie zaznaczony. Przejdz do konca linii i kliknij ,Dodaj punkt kohcowy”. Wynik
pokaze potgczenie miedzy punktem poczatkowym i korncowym oraz dtugos¢ linii.

[Dodaj punkt poczatkowy] Umies¢ czerwony znacznik w znanym punkcie i kliknij Dodaj, aby automatycznie zapisa¢ go jako punkt

wspétrzednych.

[Wybierz] Wybierz znany punkt, wybierajgc go z listy. Ta metoda nie zapisze znanego punktu jako punktu
wspotrzednych.

[Dane wejéciowe] Dodawanie znanego punktu poprzez reczne wprowadzenie wspotrzednych.

[Wyczys$€] Po kliknieciu przycisku Wyczy$¢ wszystkie linie zostang wyczyszczone.

«Line Length: 31.6cm

Add end point

Rysunek 4-48



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Po wejéciu do interfejsu pomiaru rozszerzonej rzeczywistosci wybierz strone zaktadki obszaru, powoli przesuwaj telefon, aby znalez¢
ptaszczyzne, ktdéra nalezy obliczy¢. Gdy na interfejsie pojawi sie biata matryca punktéw oraz czerwone okregi i czerwone punkty znacznikéw,
umie$¢ czerwony punkt znacznika na wierzchotku obszaru, ktéry chcesz zmierzy¢, kliknij ,,Dodaj punkt”. W tym momencie wierzchotek zostat
zaznaczony. Nastepnie przejdz do pozostatych wierzchotkéw i klikaj ,,Dodaj punkt” jeden po drugim. Gdy liczba dodanych punktéw bedzie

wieksza lub réwna 3, interfejs wyswietli przycisk zaznaczenia. Kliknij znacznik i potacz pierwszy dodany wierzchotek z ostatnim dodanym

wierzchotkiem. Wynik pokaze linie tgczace kazdego wierzchotka i obszar wielokata.

w2

Add point
° 4

4

Rysunek 4-49

[Wyczy$¢] Po kliknieciu Wyczy$¢ wszystkie obiekty o ksztatcie linii prostych zostang wyczyszczone.

».Mapping Survey” to praca polegajgca na pomiarze wspotrzednych ptaskich i wysokosci punktéw kontrolnych potrzebnych do

mapowania.
= Unnamed @ﬁ‘n i %
=l & | B
(=
Detail Survey Mapping Survey |  Image Survey
5 @ @
AR Measure Stake Points Stake Line
V%) ¢
Elevation
Difference Stake CAD Stake Road
“ B e
Surveying
Store Cross-section GIS o fisias
B @ % ]
Project Device Survey COGO
Rysunek 4-50

Doktadno$¢ danych mapowania w stosunku do wartosci $redniokwadratowej (RMS) sgsiedniego punktu kontrolnego poziomu nie powinna by¢ wieksza
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niz 0,1 mm na mapie; $rednia kwadratowa wysokosci nie powinna by¢ wieksza niz 1/10 podstawowej odlegtosci warstwicowej.

Przejdz do interfejsu ,Mapping Survey”, aby wyswietli¢ postep mapowania, kliknij ,Configuration”, aby ustawi¢ parametry.

Strona konfiguracji moze automatycznie zapisac ostatnie dane wejsciowe, a nazwa punktu mapowania moze zostac

automatycznie zwiekszona.
- HRMS: poziomy RMS biezgcego punktu;
- VRMS: pionowa warto$¢ RMS biezgcego punktu.

Edytuj liste obecnosci lub
automatycznie jg sumuj

RTK Fix
0.0

Mapping Surve: 00-40
L g \‘%O.I

Unnamed

domyél n ie Name mpl x
% H Target H 1.8000
Wprowadz opis
_ GroundCode .

punktu mapowania

Delay 30
Reset p+yty gl’éWn eJ/ wernge [N 010
przedziat czasu (s) I

reset N 0%

N:2542662.254 HRMS:0.000

Rounds

Postep czasow
wygtadzania na runde

E:434559.278

238177 VRMS:0.000

Postep resetowania ptyty gtéwnej

Po ustawieniu parametréw
kliknij przycisk Start

._

Rysunek 4-51

il
0.0 o

Name
TargetH
GroundCode

Delay

average [N
Rounds

N:2542662.320 HRMS:0,000
E:434559.184

238222 VRMS:0.000

@ Pause

Rysunek 4-52

\

1710

I

0/30

Kliknij, aby wybra¢ typ
wysokosci docelowej i
wprowadz wysoko$¢ docelowa

Liczba
rundy

Mozna zatrzymac lub wstrzymac
podczas przegladania mapy

kolekcja korzeni
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€ Mapping Survey 0K < Mapping Survey 0K
Wybierz tolerancje ptaszczyzny T ntegrate(dn) >
metOda Rounds 3
Mapping Plane Limit(m)  0.0200
Rounds Plane Limit(m) 0.0200
/
/ Mapping Height Limit(m) = 0.0300
Rounds Height Limit(m)  0.0300
Jezeli metoda tolerancji Rounds 3
. s s Ave Times 10
ptaszczyzny wybiera catos¢,
. . .. s Rounds Plane Limit(m) 0.0200
ustawieniem tuta_] JeSt Ca’fOSC, W Survey Interval 1
przeciwnym razie jest to Rounds Height Limit(m) 00300 . y
atus %
tolerancja kazdego komponentu
fuemes " Ave Precision —— Jesli zdecydujesz sie na
Survey Interva : ” - wigczenie, musisz ustawic
precyzje oN, ok i oZ
Status Fix » oF 0.020
Ave Precision
aZ 0.030
Rysunek 4-53 Rysunek 4-54

Podczas procesu zbierania danych przesun palcem w prawo w interfejsie ,Ankieta mapowania”, aby wyswietli¢ szczegétowe usrednione dane na

podstawie aktualnie zbieranych danych mapowych.

Interfejs ,Projekt” —

dla danych. Dtugie nacisnigcie

Mapping Surve 00-40 RTK Fix
(_ pP g y @0.‘

Unnamed o
Name
Target H

GroundCode

Delay

wersoe N /10
roncs [
Rt [ /30

N:2542662.320 HRMS:0.000
E:434559.184
2:38.222 VRMS:0.000

Round 1 v

Round 2

Round 3
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€ Point Data Filter € Point Data Filter
Mapping Mapping
Point Point
a0 & @& |G : — :
Project Info Project Settings ~ Coordinate System mp1 53@30323%24445 2 4200892.3760 " mpt naqaoasznzuaa 2 4209892.3760 a0

D
(I
(]

Parameters
Calculation

Point Data Survey Gallery

[
]
Ll

Data Export Data Import Email
. Framework
Code List Calibration More

=] @ 3 o) ]

Project Device File Name: mapping.mcp Delete Edit Export

Rysunek 4-57 Rysunek 4-58 Rysunek 4-59

'Interfejs projektu'— 'Transfer danych'; kliknij 'Mapping Data', aby wyeksportowac¢ 'Mapping Point Report'(*.html) lub
'Mapping Point Report 2.0'(*.html). Raport pokazuje 'Antena HT', 'Store time' oraz wartos$ci XYZ i BLH punktu
mapowania (optymalna wartos¢ w 3 rundach, optymalna wartos¢ catkowitych danych i $rednia warto$¢ tych 4 danych),
DX, DY, DH kazdego $redniego punktu, Xrms, Yrms, Hrms, Dp-max, Dh-MAX, zgodnie z 'Qualified rate' (%) mozesz
oceni¢, czy punkt jest dostepny.

< export data format

Custom export Other export

Mapping Point
DXF File(*.dxf)
NEZ Shpfile(*.shp)

BLH Shpfile(*.shp)

MappingPoint Excel File(*.csv)

8 8 8 8 B

MappingPoint2.0 Excel File(*.csv)

South CASS7.0(*.dat)
Scsg2000(* dat)

PREGEQ(*.dat)
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»Raport punktéw mapowania” zostat opracowany na podstawie istniejacych obliczer geodezyjnych oprogramowania, a jego
wynik jest spéjny z bibliotekg danych kartograficznych. ,Raport punktéw mapowania 2.0” opiera sie na metodzie usredniania i

jest niespdjny z bibliotekg danych kartograficznych.

Stake Point -
€ 20233;-13?1‘4:: @:J’m ;-.:v %
Name pt7 M Targetw 18000 Pole(P)
Code 'i =
©
A
Q
3D, ||
Instrukcje dotyczace palikowania: —
»Na potudnie”i,Na wschod” na <
. . . . . . C
poziomie 0 oznaczaja, ze osiggnieto @ -
; " =
punkt palikowany. ,Delta H i =
. s . . A FAS
reprezentuje réznice pionowa ~ < > ~
miedzy punktem palikowanym a Norbwrs 45 _Na::ﬂgl;
punktem biezgcym. e 0040 Hor0se

Rysunek 4-61

oO W poblizu A
Cf Punkt . CAD
A
O Ang f‘do j
Spiewac AR_‘
L J
=

W punkcie ,Punkt
Stawki”:

1. Wprowadzanie reczne.

2. Wybierz z ,Biblioteki wspotrzednych”;

Wprowadz nazwe punktu i kliknij przycisk Szukaj O\ aby wyszuka¢ w ,Bibliotece punktéw wspotrzednych”, ,Punkt wytyczania”

Biblioteka', i 'Biblioteka punktéw kontrolnych', 'Biblioteka punktéw danych mapowania', 'Biblioteka punktéw przekroju'. Przeszukano
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wyniki sg wyswietlane w interfejsie umozliwiajagcym wybér uzytkownika. W przypadku braku wynikéw pojawi sie odpowiedni komunikat.

€ Select Stake Point OK € Search Results OK
Detail = PtName  Point Library N/B »
Stake Poinmt 7268005405448 547
Name: pt5
Kliknij, aby przejs¢ do morchH Coord Point 72682234053761.8600 32
N: 7268005405448
pt1 Coord Point  72682234054246.4200 32]
E 5411058616 pt2 Coord Point 72680054518849.6200 794
pt3 Coord Point  72680055779519.9500 165
z 38.2002
pta Coord Point 726800540.7155 541
L)
Type NEZ BLH pts Coord Point 726800540.5448 54
pt6 Coord Point 726800540.4231 541
v/ Offset stake |+ save to Stake P1s Lib
HD 0.0000
Azi 000:00:00.00000
Rysunek 4-62 Rysunek 4-63

3. Wyszukiwanie zaawansowane

Kliknij , Wyszukiwanie zaawansowane”, aby przej$¢ do interfejsu wyszukiwania. Nastepnie mozesz wyszukiwa¢ wedtug trzech warunkéw:

.Nazwa", ,Kod uziemienia” i ,Kod"” oraz wyszukiwa¢ punkty w bibliotece (kod dotyczy tylko punktéw wspétrzednych).

€ Select Stake Point oK € Advanced Search

Detail < D Q E; +|Name
Neme:  pt | GroundCode v
N: 726800540 5448 |cods .
E 541105.8616 ||. -
ayer
z 38.2002
Type ® NEZ BLH
[ Joftset stake |+ save to Stake Pts Lib
(%) cancel ®

[+]
[+]
- Najblizszy punkt palikowy ‘f
proces zblizania sie do najblizszego punktu wyznaczenia punktu; jesli skonfigurujesz opcje takie jak komunikaty gtosowe, precyzja i

monit o zblizaniu sie do punktu itp., oprogramowanie wygeneruje komunikat na podstawie odlegtosci, taki jak ikony, gtos i stowa.
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Wybierz i zaznacz dane importowane zewnetrznie.

[CAD] Uzytkownicy moga klikng¢ przycisk, aby zarzagdza¢ danymi zewnetrznymi, wybiera¢ punkty pola, wybiera¢ wezty online,
wybierac punkty przeciecia, wybiera¢ stope pionowg i wybiera¢ punkty styczne.

Stake Points 00-40 Ao e
< 202304-13 04-59 \@nz 0.0 %
Nome  pt7f X Tagetn 18000 Pole(P)
e A A=

01:56:51.918

A
o]
3D
A
i
® o
FAN
X 4 6|2
~ < > N
Northward 0.500 Name: pt5
Eastward 0.903 a: 0.000
DeftaH: -0.082 HD:1.032
.oe
Rysunek 4-66

1. Dane zewnetrzne: Kliknij przycisk danych zewnetrznych, aby przejs¢ do interfejsu zarzadzania danymi zewnetrznymi w celu zarzadzania warstwg

zewnetrzna.
2. Wybierz z mapy: wybierz wezet online °/: , Wybierz punkt na mapie.T>

Wybierz wezet online: kliknij ikone ‘/c; aby wybrac linie, nastapi przejscie do interfejsu ,Wybierz punkt z linii”,
pokazujac wszystkie wezty na linii. Interfejs mapy jest wyswietlany domysinie, a przycisk wyboru mapy jest wigczony

1«

rég do wykonania st

. mozesz wybierac

€ Select Point From Line Configure  OK € Select Point From Line Configure OK
N 726800540.1396 N 7268005401396
i E 541104.9515 = E 5411049515
nez0 Z 38.0940 line2-0 Z 38.0940
Station 0.0000 Station 0.0000
g
¥ Name Station N >
line2-0 0.0000 726800540.1396 54
line2-1 0.1223 726800540.1121 54
oo
oot
¥
7.53cm
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Rysunek 4-67 Rysunek 4-68

Wybierajgc wezet online, mozesz skonfigurowac wezet za pomocg opcji ,Konfiguruj”.

4 Select Point Config

€ Select Point From Line Configure OK

N 726800540.1396

Central Point = E 5411049515
nes Z 380940
Milestone [0.0000 X Station 0.0000
Range 0.00~0.12
Calculate Method By Interval >
Interval 0 v

+/[Save 1o Stake Pts Lib

Y
o

By Key Points

By Interval (Vg

K QOO

3.0lcm

Rysunek 4-69 Rysunek 4-70 Rysunek 4-71

Punkt centralny: interfejs mapy wyswietli punkt ciezkosci wielokagta o nazwie C.

Kamier milowy: wartoscig domysing jest 0. Po ustawieniu wartos$ci kamienia milowego w zakresie, punktem poczatkowym kamienia milowego w

interfejsie mapy jest warto$¢ ustawienia.

Metoda obliczania: obejmuje ,Wedtug punktéw kluczowych” i ,Wedtug interwatu”. Domysina wartos¢ to ,Wedtug punktow
kluczowych”. Gdy metodg obliczania jest ,Wedtug interwatu”, domysina wartos$¢ interwatu wynosi 10, ale warto$¢ zakresu linii nie
powinna zostac przekroczona. Po ustawieniu trybu obliczania interfejs mapy generuje odpowiadajgce mu punkty charakterystyczne i

wezly kluczowe i wy$wietla je na mapie i na liscie.

Podczas obstawiania punktu <2 , automatycznie wyodrebni wspétrzedne ,Biblioteki punktéw palikowania” i palikowania
kliknij ,Wyjdz", zgodnie z
odpowiedni punkt

Stawka offsetowa: po
oblicza przesuniecie
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€ Select Stake Point 0K
Detail < > Q=
Name: pt8
N: 726800540.1396
E 5411049515
Z 38.0040
Type ® NEZ BLH
+/Offset stake [ Isave 1o Stake Pis Lib
HD 0.0000
Azi 000:00:00.00000

Rysunek 4-72
3. Wybdr punktu przeciecia: pobierz punkt przeciecia dwdch linii i wyznacz punkty.

Kliknij >:<
segment, tuk, okrag i inne typy linii). W interfejsie 'Wybdr przeciecia' wybierz punkt przeciecia z mapy lub listy.
Po potwierdzeniu kliknij przycisk 'OK' w prawym gérnym rogu, a wybrany punkt przeciecia zostanie uzyty jako
punkt tyczenia.

przycisk i wybierz dwie linie po kolei, zgodnie z wyswietlanymi monitami (uzytkownicy moga klikna¢, aby wybra¢ segment linii, linie wieloliniowg

Stake Points 00-40 Auto ee Stake Points y 00-40 Auta en
€ 2023-04-13 0459 @“‘ oo % €« 2023-04-13 04-59 &” e '?Z‘
01:13:04 865 01:1426.568
N E
Ho
z B - Tole L
s B2 \Bl1Z
A
@ ine2 @ \inez
A mian pt13 A /. mian pri3
(o] / o]
mian2 o mian2 o
3B £ || @ M Fo
[l p A
[R) f‘ (R’ Pl
’ ®
@ \quu x 0 x
JL > 4. )
ar o ar <
~ N ~ A
~ < v ~ 'Y > v
Plea ctfirst line Plejse scond line
——— ——
Southward 0.162 MName: pt12 Southward 0.269 MName: pt12
Eastward 0.048 0:0.000 Westward 0.022 0.000
DehaH:0.017 HD:0.169 DeltaH: 0.006 HD:0.270
. .

4. Wybor prostopadty

Kliknij rL
wybierz punkt prostopadly z mapy lub listy. Po potwierdzeniu kliknij przycisk ,,OK"” w prawym gérnym rogu, a wybrany
punkt prostopadly zostanie uzyty jako punkt tyczenia.

przycisk i wybierz punkt i linie po kolei, zgodnie z monitami. W interfejsie ,Wyb&r prostopadty”
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Stake Points

20230413 04-59

{8 o> 73

A
[l

JL
ar

»

Southward 0.254
Eastward 0.043
DeftaH: -0.013

01:4221.823

Plea%e select point
——

Name: pt12
0:0.000
HD:0.258

BT X® -

& Ty

Stake Points

2023-04-13 04-59

o3

A
(S|

®

JL
ar

A
~

Southward 0.168
Westward 0.105
DeltaH: -0.009

Ao
10 —l—
=
o
A
< > v
dase select line
— —
Name: pt12
0:0.000
HD:0.198
ses

Rysunek 4-75

Rysunek 4-76

5. Wybor stycznej: uzyskaj punkt styczny miedzy punktem a linig i wyznacz punkty.

Kliknij

wybierz punkt prostopadty z mapy lub listy. Po potwierdzeniu kliknij przycisk ,OK” w prawym gérnym rogu, a wybrany

punkt styczny zostanie uzyty jako punkt tyczenia.

Stake Points
2023-03-24 1445

Name c24 X Trgetn 18000 Pole(P)
- 0mE
00:10:25 334
M
A
(@]
30
r;‘
() +
4L )
ar =
o~ ~
~ < ~
Pleate select point
——
Southward 0.375 Name:c10
Westward 0,647 0.0.000
Deltak 2010 HD:0.748

> 00-40 RTK Fix
\‘Q&ns 0.0

¢ Stake Points

20230324 14-45

Name c24

Code

&>

F
Lo

®

J L
ar

A

Southward 0.346
Westward 0.825
DeftaH: -2 041

@ przycisk i wybierz punkt i linie po kolei, zgodnie z monitami. W interfejsie ,Wybér prostopadty”

O 00-40 RTK Fix
é‘gm 0.0

X Trgetw 1.8000 Pole(?)
- g E
001443117
4
-
< A
Yase select cirdle,arc or curve
——
Name: 10
@:0.000
HD:0.894

W interfejsie ,Punkty stawki” kliknij przycisk ,Zapytanie atrybutu”

wyswietla okno pop-up, w ktérym wyswietlane sg 'Nazwa', 'Opis', 'NEZ' i inne informacje. Wybrany punkt mozna

nastepnie wykorzysta¢ do wytyczenia.

@ i wybierz punkt na mapie. Oprogramowanie
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Jesli biezacy punkt jest wytyczany, przycisk ,Stake” jest wyswietlany tylko wtedy, gdy przetgcznik ,Offset Stake” jest otwarty.
Ustaw ,HD" i ,Azi" na ,Stakeout”. Jesli biezacy punkt nie jest wytyczany, zostanie wyswietlony przycisk ,Stake”.

Attribute Info

Name:pt10
N:726800539.5663
E:541103.1604
Z:38.0143

Attribute Info

Name:pt10
N:726800539.5663
E:541103.1604
2:38.0143 /Offset stake
1 HD 0.0000
Offset stake

Cancel 000:00:00.00000

Rysunek 4-79 Rysunek 4-80

Przejdz do interfejsu tyczenia punktéw, wybierz punkt tyczenia, a nastepnie kliknij przycisk Tyczenie AR, aby przejs¢ do
interfejsu tyczenia AR. Mozesz uzy¢ kamery kontrolera lub kamery odbiornika, aby doktadnie wytyczy¢ punkt.

Interfejs wyswietla strzatke aktualnego kierunku tyczenia, odlegtos¢ i réznice wysokosci od aktualnej
pozycji do punktu tyczenia, mape radarowg punktu tyczenia, przycisk przetagczania poprzedniego i
nastepnego punktu, przycisk punktu zbioru oraz prawy pasek narzedzi (przycisk najblizszego punktu i
przycisk wybranego punktu tyczenia).

Gdy komputer gtéwny znajdzie sie w zasiegu punktu tyczenia, interfejs automatycznie przetgczy sie w tryb 3D, co umozliwi
lepsza kontrole

przetacznik punktu dolnego b

Stake Points 07 00-40 RTK Fix e Stake Points - 9 00-40 Auto e
< 20230324 14-45 “@” 00 % € 2023-0413 04-59 € Point stake(30) @“ L %
Nam. c24 XK Targetn 1.8000 Pale(P)
Code v ‘\Q} @ 2
00:20:11.091
L7 '
A
(0]
& #o
: ~
@ caD , £
i’,L- E,_> 1.33m :)
< >
R d B i PR
= | ‘ Northward 0.0873 Name: pt12
Southward 0.091 Name:¢10
Westward 1338 00,000 Distance:3.378 m Eastward 0.5809 0: 0.000
peatiiz 118 o Dispersion:-0.0238 m [ DeltaH: 0.0833 HD: 0.587
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Rysunek 4-81 Rysunek 4-82 Rysunek 4-83

[Wytyczanie punktéw AR w formacie wideo]: Po podtgczeniu odbiornika obstugujacego pomiary figur wprowadz punkt wytyczania
A
interfejs, wybierz punkt tyczenia i kliknij przycisk Tyczenie AR C aby wejs¢ do interfejsu AR stakeout.

réznica w stosunku do zwyklego AR polega na tym, ze gdy odbiornik wchodzi w zakres monitu o wytyczenie, interfejs
automatycznie przetgcza sie na ekran podkamery odbiornika. Jednoczesnie interfejs dodaje przycisk ,AR\3D", kliknij ten
przycisk, aby przetaczy¢ sie na tryb 3D, kliknij ponownie, aby przywréci¢ materiat z gtdwnej kamery pomocniczej.

Ekran rejestrowania obrazu z kamery pomocniczej odbiornika pokazuje kompas (kliknij, aby wyswietli¢ odlegto$¢ w czasie
rzeczywistym miedzy biezgca pozycjg a punktem do wytyczenia, kliknij ponownie, aby ukry¢), potgczenie miedzy biezacg pozycja a
punktem do wytyczenia, informacje o wytyczaniu, przycisk punktu zbierania danych oraz narzedzia na pasku po prawej stronie

(przycisk najblizszego punktu, przycisk wyboru punktu wytyczania, przycisk AR\3D).

Interfejs w trybie 3D wysSwietla model tyczenia 3D, pasek skali, informacje o tyczeniu, przycisk punktu zbierania, prawy pasek narzedzi

(przycisk najblizszego punktu, przycisk wyboru punktu tyczenia, przetgcznik trybu pomiaru pochylenia, przycisk AR\3D);

Uzytkownicy moga wybra¢ odpowiedni tryb tyczenia zgodnie ze swoimi przyzwyczajeniami i potrzebami, zapewniajgc precyzyjne wyznaczanie celéw.

€ Point stake Stake Points 00-40 Auto
= < \2803 00 ?é A%

2023-04-13 04-59

Northward 0.3445 Name: pt1 L3
Eastward 0.1534 0:0.010 Distance:3.378 m
DeltaH: -0.0249 . HD: 0.377 v‘ Dispersion:-0.0238 m

Gdy odlegtos¢ f

obszar zostanie zmniejszony
w $rodku wyznaczonego
punktu POL Im wigkszy rad

ustawisz.
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& Stake Points @:zw RTK Fix ﬁ

2023-03-24 14-45 0.0

Mame c24 M Targetw  1.8000 Pole(P)

Code v @r =

07:56:09.975

Northward 0.767 Name: c5

Westward 0.219 o: 0.000
DeltaH: -1.945 HD: 0.797
ses
Rysunek 4-86

J L

Kiedy klikniesz ', mapa powrdci do rozmiaru sprzed zmniejszenia obszaru obserwacji, a przycisk zmieni sie na

r.n
+
L J

Gdy odlegtosc¢ od biezgcej pozycji do punktu docelowego jest wieksza niz odlegtos¢ podana w pytaniu +1, mapa

. J L
- . - . . . i) + - I
powrdci do rozmiaru sprzed zmniejszenia obszaru $ledzenia, a przyciski L2 Lub © zniknie.

Stake Points 00-40 RTKFx G2 ..
€« \‘in % *

2023-03-24 1445 0.0

Mame  c24 D Torgetw 18000 Pole(P)

Code v @r @ é

07:56:09.975

.e3
CAD
c,;
A
A
orthward 0.767 Name:c5
esTwan :0.000
DeltaH: -1.945 HD: 0.797

,Stake Line” to proste lokalne narzedzie do stakingu dla lokalnej linii. Istniejg cztery podstawowe linie: Line, Arc, Spiral Curve i
Circle.

Linie mozna zdefiniowac za pomoca ,2 punktéw” i ,punktu + Azi” dla ,linii 2D" lub ,linii 3D".
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tuk mozna zdefiniowa¢ za pomocg ,2 punktéw” i ujednoliconego metamodelu krzywej za pomoca ,punktu + Azi”, a krzywa spiralng mozna zdefiniowa¢

za pomocg ujednoliconego metamodelu krzywej za pomoca ,punktu + Azi".

Okrag mozna zdefiniowaé za pomoca srodka i promienia. (Uwaga: aby ujednolici¢ koncepcje, uwazamy, ze wytyczenie jednej linii jest

wytyczeniem obwodu dla kazdego punktu wytyczenia. Jego pozycja jest indeksowana tylko przez kamier milowy.)

Zazwyczaj pierwszg czynnoscig, ktéra nalezy wykonac w celu wytyczenia linii, jest wybranie rodzaju linii.

S
Trzask aby wejs¢ do ,Biblioteki linii palikow”, aby zdefiniowac linie, w tym cztery typy: ,Linia, tuk, Krzywa spiralna i

Circle'. Mozesz dodawa¢, edytowac, usuwac, tworzy¢, tadowac, zapisywac, zapisywac jako i otwiera¢ dane dla danych 'Stake Line Library'.

Stake Line Lot RTK Fix 500 4 LineLib 0K € LinelLib 0K
20230324 1445 @3“ L .’%
Hame c24 3 Targetw  1.8000 Pole(P) Line Name Type 2 Points StartN b Line Name Type 2 Points StartN B
Code v @’ =] 1 Line Yes 25426657158 K] Line Yes 25426657158
L2 Line Yes 2542664.2190 L2 Line Yes 2542664.2190
K0+0.4063 00:4524,474
Dist:-0.121 Dispersion:-1.946
A
]
3D
rA
S
@ New
JL
3 [% Load
Q [©) saveas
3 open
Backward 0.406 K0+0.0000
Towards the Right 0,121 HD:0.438 Spiral "
Deitabl;-1.943 2:0.000 Q Search ™ A |H e O Circle
sess
el AT ®add | g2 ed | il petete | = more & edi | il vetete | = more
Rysunek 4-88 Rysunek 4-89 Rysunek 4-90

1. Dodaj: dodaj odpowiednie informacje o parametrach ,Linia, tuk, Krzywa spiralna i Okrag” zgodnie ze swoimi
wymaganiami.

2. Edytuj: edytuj wybrane
3. Usuh: usun
4. Utworz: nowy *.line

5. Zataduj: akumuluj
projekty i przetgczniki

Plik biblioteki wierszy (*. przez

oprogramowanie. 'Two-p

linia do ,palu Li"
6. Zapisz jako: zapisuje biezace informacje o elemencie linii.
7. Otworz: otwérz plik *.line zapisany w /SATLAB/Project/ROAD/Unamed.

Ponizej znajdujg sie opisy poszczegdlnych typdw linii.
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Kliknij ,Dodaj” — ,Linia", aby wybra¢ typ linii: ,Linia" i ,Linia 3D". Mozna uzy¢ dwéch metod, aby zdefiniowac linie: ,2 punkty” i ,Punkt +
Azi". Jesli wybierzesz metode ,,2 punkty”, pojawi sie opcja ,Nazwa od punktu poczgtkowego do punktu koricowego”. Po zaznaczeniu
tej opcji linia zostanie automatycznie nazwana po punkcie poczagtkowym i koncowym. Uzytkownicy nie mogg edytowac nazwy linii. Po
anulowaniu tej opcji oprogramowanie zatrzyma automatyczne nazywanie linii po punkcie poczatkowym i koricowym, bez

modyfikowania oryginalnej nazwy linii.

< LineLib 0K € Line oK € Line 0K
Line Name Type 2 Points StartN P Type Type
® Line 3D-line @) Line 3D-line
Method Method
® 2 Points Point+Azi ® 2 Points Point+Azi
Name I Named from the start point - the end nwml Name +/ Named from the start point - the end nwml
Line Name L2 Line Name
Start Point {} = IE Start Point {} = @
Name Name
N 0 N 0
E 0000 E 0
I
Spiral . I
/ Line ™ Arc ‘H S O Circle r4 0 z 0
@ Add | 47 Edit ‘ {il] Delete | = More R0 Point ¢ b [E End Ry ¢ b @
Rysunek 4-91 Rysunek 4-92 Rysunek 4-93
(=]

Kliknij ,Punkt prébkowania” , wprowadz kamien milowy punktu, ktéry ma zosta¢ wytyczony. Wsréd nich ,Milestone” i, Offset”

automatycznie kumuluje sie zgodnie z wartoscia 'Step'. Mozesz réwniez doda¢, edytowac i zaimportowac 'Station Offset File'.
Kliknij 'OK', aby wejs¢ do interfejsu tyczenia. (Na przyktad, jesli jeste$ obecnie w interfejsie 'Sample Point', punkt z ustawionym
kamieniem milowym i przesunieciem, ktére wprowadzisz, zostanie wytyczony, gdy klikniesz 'OK' w prawym gérnym rogu. Jesli

jeste$ obecnie w interfejsie pliku 'Station Offset’, punkt z kamieniem milowym i przesunieciem 'Station Offset File'

Stake Line 00-40 Ao Stake Line 00-40 Auto
€ 2023-04-13 0459 @“ o0 % < 2023-04-13 04-59 \gz'ﬂ L '?‘i"‘ o
K0+0.0145 02:43-35,186 K0+0.1012 03:32:17 656
Dist:-0.326 Dispersion:0.001 Dist-0.338 Dispersion:0.001

or

pt1s

3D = Ll

fe
e

)
(R

®

K0© .00z
CUrnmmi obserwacja
> POwewnqtrz >

Backward 0.014 K0+0.0000 N:726800539.991 Dist to Start:0.101
Towards the Right 0,326 HD:0.326 E:541103.031 Dist to End-0.130
~BenaH; -0.000 @ 0.000 236176 RT AH:0.001
H A
Obserwacja .

aktualny punkt do
odcinka linii

4
ar

»

» o B BT

instru kCJ e Line Lib uw > Line Lib L »
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Rysunek 4-94 Rysunek 4-95

Kliknij ,tuk” lub ,Spirala”, aby zdefiniowa¢ rodzaj linii. Po zdefiniowaniu rodzaju linii zostanie uruchomiona funkcja tyczenia.

podobnie do 'Linia'. Wystarczy klikng¢ 'Punkt Stawiania', aby Wprovgdzic' przebieg punktu, ktéry ma zostac wytyczony.
'Kamien milowy' i 'Przesuniecie' zostang automatycznie naliczone zgodnie z krokiem. Kliknij 'OK', aby przejs$¢ do interfejsu
wytyczania.

< Arc 0K & Spiral Curve 0K € Circle 0K
Method Name Method
2 Points ®) Point+Azi 3 Points ® Center+Radius 3 Points
Line Name S2
Name Name
Start Point \j} = IE
Line Name A2 Line Name C2
- Name -
P &= 3
N 0
Name Name
E 0
N N
Z
E E
Other
r4 0 7
Start Station 0.0000
Other Other
Azi ) i
Start Station ) Radius
Length
Radius 9
Rysunek 4-96 Rysunek 4-97 Rysunek 4-98

Jesli wybierzesz metode ,2 punkty”, aby zdefiniowac ,tuk”, pojawi sie opcja ,Nazwa od punktu poczgtkowego do punktu koricowego”.
Po zaznaczeniu tej opcji linia zostanie automatycznie nazwana po punkcie poczatkowym i korncowym przez oprogramowanie.
Uzytkownik nie moze edytowa¢ nazwy linii. Po anulowaniu tej opcji oprogramowanie automatycznie zatrzyma nazywanie linii po

punkcie poczatkowym i koricowym, bez modyfikowania oryginalnej nazwy linii.
- 2 punkty: wprowadz ,Lin"
- Punkt + Azi: wejscie '
- Srodek + Promien: E

- 3 punkty: Wprowadz

punkt koncowy i ra
- Promien poczatkowy: rad

- Promien konca: promien

Oblicz potozenie punktu palikowania i wprowadz przebieg (jesli to konieczne, oblicz boczny stos), ikony Up i Down w interfejsie
pomagajg szybko dostosowac warto$¢ przebiegu, korekty jednostek to kroki, dane sg rejestrowane w zmiennych globalnych. Tak

wiec za kazdym razem, gdy wchodzisz do interfejsu, oprogramowanie automatycznie oblicza przebieg/przesuniecie jako
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warto$¢ domysina, aby zaoszczedzi¢ czas. Na przyktad, aby wyznaczy¢ stos co 10 metréw, ustaw krok na 10, odlegtos¢ poczatkowego
punktu wytyczonego wynosi 1850. Po zakorczeniu pierwszego punktu do wytyczenia, wejdz ponownie do tego interfejsu,

oprogramowanie automatycznie obliczy odlegto$¢ jako 1860, kliknij ,OK" i kontynuuj prace.

« Si?keLine @:’;" bl ‘;é .o <« Sample Point t OK .
el — Recznie zwiekszy¢
K0+0.0145 024395186 Ignore Key Point . 7 . .
Dist-0.326 Dispersion:0.001 kamien mllowy |
Station
£ kazde klikniecie
Milestone 02313 ,,Kamienia MiIOWegO"bedZ\'e
automatycznie
Step 10.0000 v : Zn n
A zwiekszy¢ "Krok
o) LS
@ =gt Offset
C 3 5 Offset 0.0000 . .
® Zwieksz recznie
CAD < . M .
= N v przesuniecie, kazde
A = . . . N7l
N . Direction Lot ® Right kliknij na ,Przesuniecie
~ < 2 ~ - automatycznie
er . ,
B Koo zwiekszy¢ "Krok"
Towards the Right 0.326 HD: 0.326 Save to Stake Pts Lib
DeitaH: -0.000 ©: 0.000
- Customize Height
Line Lib L) »
Rysunek 4-99 Rysunek 4-100

- Ignoruj punkt kluczowy: po zaznaczeniu tej opcji punkty charakterystyczne zostang automatycznie pominiete podczas tyczenia, a samo tyczenie

zostanie przeprowadzone zgodnie z ustawionym przebiegiem.
- Kamien milowy: liczba aktualnie postawionych punktéw.

- Offset: w kierunku zwiekszajgcego sie przebiegu, odlegtos$¢ od biezacego punktu do linii pionowej zdefiniowanej linii
(lewa jest ujemna, a prawa dodatnia).

- Krok: za kazdym razem, gdy wchodzisz na interfejs, dodawana jest wartos¢ przejechanych kilometréw.
- Kierunek: biorgc okres$long linie jako punkt odniesienia, ustalamy kierunek w lewo lub w prawo.
- Zapisz do stawki Pts L

- Dostosuj wysokos¢:

wysokos¢ zdefiniowana przez uzytkownika

Mozesz ustawic plik
,Stat Offset File” (*.csv) f

Dodaj: dodaj przebieg
Edytuj: kliknij, aby wybra¢ punkt przesuniecia stacji i zmodyfikowa¢ dane.
Usun: kliknij, aby wybraé¢ punkt przesuniecia stacji i usunac¢ dane.

Wyczys¢: wyczys¢ catg zawartosc listy ,,Plik przesuniecia stacji”.
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« Station Offset 0K € Add

Station Offset
Station

10.0000 5.0000

15,0000 80000 Offset 0

20 0ace 100000 ®) Station Offset Plane Coordinate

| Station Offset File boundaryline.cav )l
® s | £ ear | fil vetete | () clear ®) cancel © ok
Rysunek 4-101 Rysunek 4-102

Proces wykreslania danego punktu milowego polega na $ledzeniu odlegtosci biezacego punktu (oznaczonego niebieska strzatkg) od punktu

docelowego (okrag z krzyzykiem), zgodnie ze wskazéwkami dotyczgcymi wykreslania.

1. Offset jest zazwyczaj uzywany, gdy stosik przydrozny; lewa lub prawa strona w odchyleniu oznacza odpowiednio
lewa i prawa strone linii; wprowadz odlegto$¢ od linii Srodkowej do linii krawedzi, w przyrostach zerowych, aby

wyznaczy¢ konkretny przebieg.

2. Po uruchomieniu funkcji pomiaru odlegtosci w czasie rzeczywistym oprogramowanie wyswietli
biezacy punkt potozenia na linii i odlegtos¢ punktu projekcji, co jest pomocne przy okreslaniu kierunku
marszu.

3. Jesli aktualnie znajdujesz sie w interfejsie ,Punkt probkowania”, po kliknieciu ,,OK” w prawym gdérnym rogu,
punkt
plik w

postawiony

Wybierz ,linie 3D”
Kiedy ,linia 3D"

Aby poprowadzi¢ kierunek,
ktéry sie zgadza
ponizej znajdujg sie wytyczne,

przewodnik.
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Symbol niebieskiej strzatki oznacza aktualng pozycje punktu i kierunek jego predkosci, znak
okregu oznacza punkt docelowy, linia przerywana oznacza linie t3czgca aktualny punkt i punkt
docelowy. Jesli kierunek ruchu i linia tgczgca pokrywajg sie, mozna mie¢ pewnos¢, ze kierunek
ruchu probki jest prawidtowy, dzieki czemu mozna tatwo znalez¢ punkt docelowy. Ponizsza
kolumna informacyjna to monit dotyczacy prébki, podajgcy kierunek ruchu i réznice w kierunku

pionowym.

Instrukcje palikowania mozna wybraé w dwoch typach: ,,Przéd-Tyt”, ,,Pétnoc-Potudnie”. Mozesz ustawi¢ w ,Konfiguruj” — ,Palik”

— ,Typ prowadnicy palika liniowego”.

Jesli wiaczysz ,Real-time Mileage HT Diff”, biezacy przebieg zostanie wyswietlony na interfejsie, a jego potgczenie z
biezagcym punktem zostanie narysowane. Narysuj matg kropke na linii, aby wskazac¢ pozycje projekcji; ,Real-time
Mileage” stuzy réwniez do okreslania, czy kierunek chodzenia jest prawidtowy (poréwnaj przebieg w czasie
rzeczywistym z przebiegiem punktu docelowego i zwieksz kierunek).

) t Stake Line 00-40 /7N Auto
€« 2 . Stake € 2023-04-13 04-59 ‘23“ 00 %
# Road Survey Config K0+0.3772 01:24:50.381
Dist-0.334 Dispersion:0.134
Real-time Mileage HT Diff
Road Stake Guide Type Front-Back »
% General Survey Config
Line selection method Polyline >
v
Point Stake Guide Type North-South > *
Line Stake Guide Type Front-Back »
CAD
Stake DeltaH Type DeftaH > e d
-
Point Stake Order Ascending » > R
——
Projection method Near Current .. » ackewand 0.573 ED+0.9000
Towards the Right 0.334 HD: 0.494
DeftaH: 0.181 ©:0.000
Realtime mileage stake .
Line Lib L3(L) >
- Zielony: gdy blisko
- Czerwony: sukces w stawce
Mozesz takze wtgczy¢ wstepnie
ustawiony zakres podpowiedzi
W interfejsie ,Linia palika” kliknij ikone zapytania o atrybut @ , wybierz istniejgcg linie na mapie i oprogramowanie

wyswietli okno pop-up, aby wyswietli¢ 'Nazwe', 'Dtugosc’, 'NEZ' i inne informacje. Jesli biezaca linia jest
wytyczana, przycisk 'Wytycz' nie bedzie wyswietlany; jesli biezgca linia nie jest obecnie wytyczana, bedzie
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pokaz bezposrednio przycisk ,Stawka”.

Attribute Info

Name: 12
Length:0.6451 m
Start Point
N:726800540.1890
£:541103.3364
2:36.1705

End Point
N:726800540.5338
E:541102.7911
Z:36.1010

Cancel

Rysunek 4-105

Opis funkg;ji tyczenia AR znajdziesz w poprzednim artykule o tyczeniu weztéw.

Gdy odlegtos¢ od biezgcego punktu do punktu wyznaczonego na linii jest mniejsza niz ustawiona odlegtos¢ podpowiedzi, obszar

wyznaczania zostanie zmniejszony do zakresu ustawionej odlegtosci sygnatu, a oprogramowanie wyswietli powiekszenie.

J L
przyciskiwysrodkuj wytyczony punkt. Interfejs wytyczenia wyswietli teraz dwa koncentryczne okregi ze
Srodkiem wytyczonego punktu. Wiekszy promierh wskazuje ustawiony zakres monitu, a mniejszy promien
wskazuje ustawiony zakres precyziji.

Stake Line 00-40 (TN Awo G2, Stake Line 00-40 (TN Auto
€« 20230413 04-59 ‘-23“ 00 % 20230413 04-59 “@’““ b ?Z'
K0+0.3772 01:24:50.381 KD+0.5568 01:2247.290
Dist-0.334 Dispersion:0.134 Dist-0.423 Dispersion.0.098
A
(e}
P |
— rA
CAD @
- o
- [
~ ~ A
> ~ ~ 'Y > N
— — — —
Backward 0.377 K0+0.0000 Backward 0.557 K0+0.0000
Towards the Right 0.334 HD:0.494 Towards the Right 0.423 HD: 0.690
DeltaH: 0.181 o: 0.000 DeltaH. 0.167 @ 0.000
.e ve
Line Lib L3(L) > Line Lib L3 >

Rysunek 4-106

Rysunek 4-107
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. . . J L
Kledy klikniesz -~ » Mmapa powrdéci do rozmiaru sprzed zmniejszenia obszaru obserwacji, a przycisk zostanie zmieniony
A
Do  +
Gdy odlegtosc¢ od biezgcej pozycji do punktu docelowego jest wieksza niz odlegtos¢ podana w pytaniu +1, mapa
.0 JL
powréci do rozmiaru sprzed zmniejszenia obszaru Sledzenia, a przyciski - Lub "~ zniknie.
Stake L - 0 : \ .
€ mzazr:u“;qew @:"a‘“ :‘: % o € i};ﬁﬂ:ﬁw @?ﬂom :‘; % e
E\Ds’rc-];;:;Disnerslon'O 095 e S::;;f;tlwmm% 575 01:01:25.255
.
L ‘juur.n(S[uku
8
s
30 8
A prr7
o 30 401:1 E";S'ILakP Range . im
12
@ cAD ohs s cap
o 2| |® >
R < S N R < > A
Backward 0.650 K0+0.0000 Forward 2133 K0+0.0000
Towards the Right 0.265 HD:0.702 Towards the Left 3.079 HD:3.746
DeltaH: 0.176 ©: 0.000 DeltaH: -2.091 o: 0.000
Line Lib L3(L) > Line Lib L4(L) >
Rysunek 4-108 Rysunek 4-109

Zarzadzaj listg powierzchni DTM, w tym operacjami takimi jak Dodawanie, Usuwanie, Edycja, Importowanie, Eksportowanie i Wyswietlanie.

4 List Surface

Surface Quantity of Quantity of |
Name points triangles Area 2D(d

@ View
(2> Download
Import
L‘ Export
¢# Share
g Get

@ add | g2 eat | fill Detete | = more

Rysunek 4-110

- Dodaj: kliknij, aby doda¢ powierzchnie. Ustaw nazwe powierzchni, nazwe punktu i wspétrzedne. Informacje o punkcie mozna

uzyskac z akwizycji w czasie rzeczywistym, biblioteki punktéw lub wyboru mapy. Powierzchnia DTM powinna zawiera¢ nie mniej niz
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trzy punkty.
€ Add Surface Point € List Surface oK
—— Surface Quantity of Quantity of 4
From -{J\,- = @ Name points triangles Area 2D(d
m 3 1 00539
Name pi4 p.¢
222 3 1 01726
N 726800539.9622
E 5411033817
Delete
z 36,1790 Are you sure you want to delete the selected
1items?
Cancel
Cannot delete current survey surface!
® Cancel @ OK @ Ad £ m e More
Rysunek 4-111 Rysunek 4-112 Rysunek 4-113

- Usun: usun istniejgce powierzchnie. Nacisnij i przytrzymaj powierzchnie na liscie bibliotek, aby jg usung¢. Gdy wytyczona jest

wybrana powierzchnia, nie mozna jej usunac.
- Edytuj: edytuj istniejagce powierzchnie. Nacisnij i przytrzymaj wybrany punkt powierzchni, aby go usuna¢ lub edytowac.

- Import: importuj plik powierzchni, ktéry zostanie dodany do listy. Mozesz importowac pliki powierzchni miedzy
projektami. Format pliku obstuguje plik Satlab (*ttin), plik CASS (*.sjw) i plik LandXml (*.xml).

- Eksport: kliknij, aby wyeksportowac plik powierzchni w formacie CASS (*.sjw) zapisanym domysinie w folderze ,SATLAB"/,,OUT".
- Widok: wybierz lub utwérz nowg powierzchnie, a nastepnie zaznacz jg w ,Podgladzie powierzchni.

- Sprawdz punkt powierzchni: oblicz wysoko$¢ punktu wejsciowego. Jesli punkt nie znajduje sie na powierzchni, nie mozna go

obliczy¢. Jesli punkt

,GroundCode” bedzie
& 222 0K € Surface Preview
Name N E > Y
pts 726800540 5448 5411058616
pté 726800540 4231 5411059346
pt14 726800539.9622 5411033817

Introduction

N: 726800540.2000
E: 541103.3000
Z: 36.1660

Cancel

KDO®

15.05cm

@ Add @ Baich ‘ @ View Check Surface Point
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Rysunek 4-114 Rysunek 4-115 Rysunek 4-116

- Partiami: dodawaj punkty z biblioteki punktéw partiami, zaznacz pole wyboru przed nazwg punktu, aby wybra¢ wszystkie punkty.

Oblicz réznice wysokosci pomiedzy biezagcym punktem a powierzchnig projektowa wybrang do biezacego wytyczania.

Po dokonaniu wyboru oprogramowanie wyswietla w czasie rzeczywistym informacje o siatce TIN. W lewym gérnym rogu wyswietlana jest aktualna pozycja

wysokosci wypetnienia, a na dolnym pasku suwaka wyswietlane sg wspoétrzedne i szczegétowa wysokos$¢ wypetnienia.

ce Elevation 00-40 Auto o
30413 04-59 82“ biod 6};
'
p21 Toe
*le T
P23 : Lo
A L m
= n Pz ‘+pu9
O
32
Lpus
-
s
A\ A
M v
——
N: 726800542.147 :0.000
222 E:541102 204 o 0.000
2:34.380 0:0.000
see
Surface Lib 444 >
Rysunek 4-117 Rysunek 4-118

W lewym gérnym rogu graficznego interfejsu réznicy wysokosci wyswietlana jest wysoko$¢ kontrolna i obliczona réznica wysokosci w czasie
rzeczywistym. Jesli biezacy rzut punktu nie znajduje sie w wybranej powierzchni DTM, w lewym gérnym rogu wyswietlana jest informacja

,Poza de

Elevation Differen 00-40 At i - £
< o @nl @noo ‘?;; . € EScioy @:oﬂm @::o ‘?; e

3-04-13 04-59 2023-04-1304-59
Out of design surface 02:39:01.807 DeltaH:-1.960 0222-16.925
Ho
. T
ez "%
+
[ "
4
23 L P2
“ R
. s
pt20" | pt19
+ +
A A
O o]
0 &L
+m18 _j‘“
r rA
~ ~
R ~ ~ A
—— S— A N—.
N:726800542.196 @ 0.000 N: 726800542.147 a:0.000
E: 541102348 o 0.000 E:541102.204 o 0.000
Z:34.362 @ 0.000 Z:34.380 o 0.000
ses ens
Surface Lib 444 > Surface Lib 444 >

Rysunek 4-119 Rysunek 4-120
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Mozesz réwniez klikng¢ przycisk Powierzchnia listy po prawej stronie, aby uzyska¢ dostep do interfejsu List Surface (mozesz takze
Kliknij bezposrednio na modut Surface Design, aby uzyska¢ dostep do interfejsu List Surface (Lista powierzchni) i dodaj powierzchnie recznie lub

zaimportuj znang powierzchnie, aby szybko edytowa¢ informacje o projektowanej powierzchni.

Elevation Differen 00-40 Auta i
< . L& @y i?. € List Surface oK & 444 oF
Surface Quantity of Quantity of
Out of design surface 023901 807 Neme o Slangles Area 2D(h] Name N E
m 3 1 0.0539 pt23 726800542.2306 5411020584
222 3 1 01726 pt22 726800542.3051 5411021393
1
a2 r" 333 3 1 0.0084 pt21 726800542 3234 5411022441
N
4
o3 +P a4 4 9 0.0305 pt19 726800542.0307 5411022483
N = 4 m
N s
20
A LPtEo s
(0]
)
ptig
ra +
[ht}
~
~
——
N: 726800542196 :0.000
E 541102 348 o 0.000
2:34.362 o 0.000
———
ves
Surface Lib 444 > ® Add £ Edit ‘ il petete | = Tl pelete £ Edit

Rysunek 4-121

Rysunek 4-122

Rysunek 4-123
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Program Stake Out CAD umozliwia wyb6r zaimportowanych plikéw w formacie .dxf, .dwg oraz tyczenie punktéw i linii

na obiektach terenowych.

1. Tyczenie CAD nie jest dostepne dla kontrolera iHand20.

Kliknij ,Stake CAD", aby przejé¢ do interfejsu palikowania, rozwin prawy pasek narzedzi, kliknij Dane CAD przycisk. Kliknij

Kliknij przycisk ,Importuj plik” ponizej, aby wybrac i zaimportowac dane CAD. Import danych obstuguje formaty *.dxf i *.dwg. Wybierz

dane i kliknij OK w prawym gérnym rogu. Oprogramowanie przejdzie do interfejsu wersji CAD i wyswietli zawarto$¢ danych.

= 2023-04-1304-59

[76 P
o Q
Detail Survey Mapping Survey
- 9
AR Measure Stake Points
Elevation
Difference - LDER)
@ [
Store Cross-section GIS
B ® %
Project Device Survey

Kliknij ,DANE CAD"
wyswietlanie wyswietlanych

odpowiedzi.

8L QW %

[

Image Survey

Q

Stake Line

of

Stake Road

@

Surveying
Configure

- Stake CAD

2023-04-1304-59 Lo

@:‘;‘“ LD ?é aen

N:726800542.526
E:541101.290
734 569

a0.000
o0.000
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€ CAD DATA e € CAD DATA e
External Layer List External Layer List

® Go et 6o

O] (& mxcadcomment e ) mxcadcomment

@ Importing files @ Importing files

Rysunek 4-126 Rysunek 4-127

Po zaimportowaniu danych zewnetrznych kliknij przycisk [DANE CAD] w interfejsie wytyczania CAD, aby przejs¢ do
interfejsu danych, kliknij przycisk ,WYCZYSC CAD” w prawym gérnym rogu interfejsu, a pojawi sie okno dialogowe z
pytaniem, czy potwierdzi¢ usuniecie pliku mapy bazowej CAD, a jednoczesnie wyswietli pytanie, czy zapisac zebrane
dane w polu wyboru pliku CAD. Uzytkownik moze usung¢ lub przywréci¢ mape bazowg w razie potrzeby, a takze moze
wybraé, czy zapisac zebrane dane w pliku CAD podczas usuwania mapy bazowe;j.

€ CAD DATA

External Layer List

@ Go

© (5 mxcadcomment

Prompt

Are you sure you want to clear CAD file?

Save the stare point to the CAD file

Cancel

@ Importing files

Jezeli otworzytes plik CAD, przy nastepnym uruchomieniu modutu tyczenia CAD pojawi sie okno dialogowe z pytaniem, czy

otworzy¢ ostatni plik. Jezeli klikniesz Otwérz, ostatni plik zostanie zatadowany; w przeciwnym wypadku nie zostanie

zatadowany.
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Prompt

Whether to load the last file /storage/
emulated/0/ZHD/Project/ROAD/Unnamed//
030617007.dwg ?

Cancel

Rysunek 4-130

Utworzenie nowego projektu lub przetgczanie sie miedzy projektami nie bedzie miato wptywu na dane juz zaimportowane do interfejsu

.Stake CAD".

Kliknij przycisk Ustawienia na pasku narzedzi po prawej stronie, aby rozwing¢ 3 narzedzia modutu CAD.

T+ Rozmiar czcionki: Mozna zmieni¢ rozmiar nazw punktéw w interfejsie tyczenia CAD.

0

Mapa bazowa Ch

~’L:' UCS Chang
uktad wspétrzednych.

Ponowne malowanie: Po

rysuje poprawnie.

F‘ Eksploduj obiekt

jest nastepujacy

1) Kliknij ,Wybierz mape” * i wybierz blok lub polilinie.

2) Kliknij ,,Rozbij obiekt”. Wybrany obiekt mozna rozbi¢ na kilka niezaleznych jednostek.
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min Jednostke dtugosci Zrédta mapy dolnej mozna przeliczy¢ na m lub mm.

1) Zaimportuj plik CAD, ktéry ma zosta¢ wytyczony;

2) Kliknij ,Wybierz mape” T’ przycisk do wyboru obiektu;

3) Po dokonaniu wyboru kliknij ponownie ,Wybierz mape”, aby przej$¢ do interfejsu ustawien, w ktérym uzytkownicy moga wybrac dwa
rodzaje metod tyczenia: ,Tyczenie wedtug wezta" i , Tyczenie wedtug stacji”.

Stake out by node Vv

Stake out by station

Rysunek 4-131

Ta metoda wymaga
titd. Obliczenia

Po ustawieniu kliknij O, aby

wybra¢ sekwencje wyznaczania.
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€ CAD Line Stake Config

Stake Method Stake out by node »
Start Station 0.0000
Stake Station 0.0000
Ra
186.261
Calculate Method By Key Points » 19.701
Central Point
Backward 75742.443 K0+0.0000
Towards the Left 726720355,154 0:0.000
DehiaH: 34.496 HD: 726720550.013
.
Rysunek 4-132 Rysunek 4-133

Stacja do palikowania nie tylko musi ustawic stacje poczatkowg i stacje do palikowania, ale takze musi okresli¢ wybdr kroku stacji,

odlegtos¢ przesuniecia i kierunek odchylenia.

Po ustawieniu kliknij ,,OK", przejdz do interfejsu wyswietlania danych, rozpocznij tyczenie z pomoca wskazéwek gtosowych i

przeprowadz sekwencyjne tyczenie z krokiem stacji jako dtugoscig kroku.

€ CAD Line Stake Config

Stake Method Stake out by station > e X offset 00000

00-40 /T3 Auto
@ 06 oo % e

Start Station 0.0000
Stake Station 0.0000
Re
0186.261
Station step 10.0000 919.701
.000
Offset 0.0000
Direction Left (® Right

Backward 75742 443 K0+0.0000
Towards the Left 726720355.188 ©:0.000
DeltaH: 34.604 HD: 726720550.048

W przypadku importowanych rysunkéw CAD uzytkownicy moga uzy¢ opcji ,Wybierz punkt tyczenia”, aby wybra¢ dowolny punkt na rysunku do

wytyczenia, a interfejs tyczenia pokaze odlegtosc¢ i kierunek od biezacej pozycji do punktu, ktéry ma zosta¢ wytyczony.
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Wsparcie wyboru specjalnych punktéw znacznikéw: punktéw poczatkowych linii, punktu korcowego linii, wezta linii, dowolnego punktu na

tuku okregu i dowolnego punktu na okregu. Kroki operacji sg nastepujgce:
Krok 1: Kliknij ,Wybierz punkt pomiarowy”, interfejs wyswietli punkt pomiarowy.

Krok 2: Przeciggnij znacznik odbioru do punktu, ktéry chcesz wybra¢, pus¢ znacznik odbioru, pozycja znacznika odbioru zostanie oznaczona

matg niebieska kropka.

Krok 3: Rozpocznij wyznaczanie punktu. Przesun odbiornik do pozycji, ktéra ma zosta¢ wyznaczona zgodnie z podpowiedzig.

¢ Stake”CAD @::;an ::o % s

| 72699.393
43282.213
,0.000

Southward 726727842.632
Westward 497818.962 :0.000
DeltaH: 34.634 HD:726728013.139

Rysunek 4-136

1. Podczas zbierania punktéw w interfejsie Stake CAD, szczegdtowy interfejs informacji o zbieraniu punktéw nie pojawi sie i nie

mozemy edytowac informacji o antenie. Uzytkownicy musza ustawi¢ to w 'Wiecej'— 'Antena' w prawym gérnym rogu

2. Kiedy

w dowolnym momencie
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Jezeli uzywasz iHand20 lub iHand30, kliknij przycisk menu - w [Szczegétowym badaniu/punktowym/liniowym
[Wyznaczanie/Wyznaczanie powierzchni/Wyznaczanie drogi/Zbiér przekrojéw poprzecznych], aby wyswietli¢ ekran szybkiego menu umozliwiajgcy szybkie

przechodzenie pomiedzy powigzanymi ekranami lub przegladanie danych.

— R} y G4

=4 »
4'1.0'?
© Rover

Rysunek 4-137 Rysunek 4-138

Kliknij przycisk menu -II na ekranie [Ustawienia stacji bazowej/Rover], aby wyswietli¢ ,Urzgdzenie”

przycisk ,Potgczenie”, ktory spowoduje szybkie przejscie do ekranu potgczenia urzadzenia.

Oth

Oprogramowanie Satsurv 2.2

dane pomiarowe.

Kliknij przycisk 3D: przejdziesz do trybu 3D.
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02:31:33.232

Horzontal
Toberance out of
it

» P OO Eo»
£"2
=
o)
]
S04

N .017 o0.000
E541102.410 00.000
734426 o0.000

Instrukcja obstugi Satsurv

N726800542.141 ©0.000
E541102.334 @0.000
734463 ©0.000

Rysunek 4-140

Rysunek 4-141

Powiekszanie: przesuri dwoma palcami na zewnatrz, aby powiekszy¢ mape, i przesun dwoma palcami do wewnatrz, aby jg pomniejszy¢:

Obrét: przesun palcem

KD+33 4705
Dist:-0.001 Dispersion 3,476

A
=]
@ and
e =
ar
~
o~
a / A
————..
Backward 1.251 K0+0.0000
Towards the Right 0.167 HD:1.262
Deltab: -1 565 0:0.000
LR R
el

KD+33.4702
Dist-0.001 Dispersion:3.485

o

A
(B

®

JL

A

o

~

——
Backward 0.980 K0+0.0000
Towards the Right 0,242 HD: 1.009
DeftaH. -1.486 9:0.000
LR R
Line Lib

www.satlab.com.se

194
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Stake Line

2023-04-13 04-59 2023-04-13 04-59

ke L - $
x Stake Line @3::;« ;4;0 ?&

KD+33.4752 K0+33.4752
Dist:-0.002 Dispersion:3.474 Dist:-0.002 Dispersion:3.474

.I

.|
4

AR

r
[&

®
» % & [
®
» g [

JL g
A A
PAS
_ ~
— — ——
Backward 1251 K0+0 0000 Backward 1.251 K0+0.0000
Towards the Right 0.167 HD:1.262 Towards the Right 0,167 HD 1262
DeltaH: -1.565 ©: 0.000 DehtaH. -1.565 0: 0.000
sees sees
Line Lib L3 Line Lib L3
Rysunek 4-144 Rysunek 4-145

Dostosuj kat nachylenia: przesurn dwoma palcami w gére jednoczesnie, aby zwiekszy¢ kat nachylenia; przesurn dwoma
palcami w dot jednocze$nie, aby zmniejszy¢ kat nachylenia:

Stake Line 3 0040 Auto
2023-04-1304-59 o 0.0

2023-04-13 04-59 AL

Stake Line 00-40 Auto
\;Q 01

K0+33.4686 K0+33.4717
Dist--0.000 Dispersion:3.495 Dist:0.002 Dispersion:3 AQ”

pti=1ined-v0
A -~ A
o] " N o
= — 3L o
[ \.::ﬂﬁ/,[ 2 .
rA —~
L — - AR —_—
it} — v .
@ wo [ | @ cAD
e R e -
T =) e =
~
~ A /\
~ ~ ~ ~
—— —_—
Backward 0.980 K0+0.0000 Backward 0.980 KD+0.0000
Towards the Right 0,242 HD:1.009 Towards the Right 0,242 HD: 1.009
DeltaH: -1.486 a: 0.000 DeltaH: -1 486 ©: 0.000
ceee sess
Line Lib L3 Line Lib L3

1.To

2.Ten

W oprogramowaniu Satsurv w kazdym interfejsie pomiarowym z mapg mozesz rozwing¢ pasek ustawien informacji o punkcie

stakingu. Elementy, ktére mozna ustawic¢, obejmuja: Nazwe, Kod, Cel H, a takze obejmuja: zapisane przez
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biblioteka audio lub obrazéw i punktéw

& Detail Survey

00

2023-04-13 04-59

jame ptzs X Tagetw 18000

LU0 Qe T ...

Pole(P)

O B 5

pt20

» PO E o

N-726800541.530
E:541102.273
734621

Tl’““ 01:5427.453

» AV %

a0.000
©:0.000
©:0.000

Rysunek 4-148

Na pasku informacji, po ustawieniu danych, takich jak nazwa punktu i kod uziemienia, kliknij przycisk akwizycji
lub przycisk akwizycji fizycznej, aby zebrac i zapisa¢ punkty zgodnie z ustawionymi informacjami.

Przycisk biblioteki punktéw: w przypadku szczegétowych pomiaréw, punktéw tyczenia, linii tyczenia, pomiaréw mapowania, interfejsu tyczenia CAD, biblioteka punktéw przetgcza

sie na liste wspoétrzednych punktéw w danych punktéw; w przypadku interfejsu przechowywania przekroju poprzecznego biblioteka punktéw przetgcza sie na liste punktéw

przekroju poprzecznego w danych punktéw.

A
Po kliknieciu na O
przyktadowg strone

przycisk, przycisk zmienia sie na

strzatka wskazujaca J*

bu

o

A
Kliknijna ©
wyswietlane na

kontrolerze stosu.

A \
) (tj. gdy jest wkgczony): niebieska strzatka wskazujgca J\\ NA
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Stake Points 00-20 /TN Auto . Stake Points 00-40 At s
< 20230413 04-59 @"‘ 0 "?«‘ < 20230413 04-59 @M L0 %
Name pi2s X Tergetw 18000 Pale(P) Name ptzs X Tergeth  1.8000 Pole(F)
o - OB | - 0mB
01:53:17.780 15:26:55.860

CAD
=
o
A PAS
~ 4 > ~
——
Southward 1.966 MName: pt16 Southward 1.883 MName: pt16
Eastward 0.359 0:0.000 Eastward 0.474 0:0.000
DeltaH: -1.288 HD:1.998 DeltaH: -1.276 HD:1.942
ses sses
Rysunek 4-149 Rysunek 4-150

Podczas wykonywania operacji wyboru punktu tyczenia, wyboru figury lub powrotu w
interfejsie tyczenia CAD funkcja orientacji kagta widzenia zostanie automatycznie wytgczona

Konfiguracja pomiaru to wspdélne menu, ktére stuzy do konfiguracji graficznego wyswietlania interfejsu roboczego,
obejmujacego konfiguracje drogi i pomiaru ogélnego, takich jak: ,Szczegétowy pomiar”, ,Punkty tyczenia”, ,Linia tyczenia”,
JTyczenie drogi”, ,Przekréj magazynu” i ,Projekt drogi”.

(Do popularnych funkgji nalezg réwniez: ,Powieksz”, ,Pomniejsz”, ,Wysrodkuj powiekszenie”, ,Powieksz wszystko”, ,Pojedynczy rekord”, ,Sredni rekord”

’

ujednolicony intr

-— 00-40 At i
= 2023-0413 04-59 % e | [P E::LI ET;V

- L o
(=3
Detail Surv Mapping Surve) Image Surve! >
52 ingtiid ikiatid ® Antenna
19:20:22.770
5 Q Q o
AR Measure Stake Points Stake Line
Horzontal
To ou
? l %
) @ ’
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'Konfiguracja pomiaru' — 'Wyswietlanie': umozliwia wigczenie lub wytaczenie elementu wyswietlania pomiaru ogdlnego.

'Interfejs przekroju sklepu' = 'Konfiguruj': zawiera 'Konfiguracje pomiaru drogi' i 'Og6lng konfiguracje pomiaru'.

- Konfiguracja badania drogi: obejmuje ,,Punkt przekroju” i ,Punkt przejsciowy linii drogi”.

< Display )

#& General Survey Config

Line Configuration 3
Tool Configuration >
Coord Point

Group Display >
Stake Point

Control Point

Line Lib

Voice Prompts

Optimize Scale

Centered Display GPS
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- Punkt przekroju: wybierz, czy podczas zbierania danych o drodze ma by¢ wyswietlana nazwa punktu przekroju.

- Punkt przejsciowy linii drogi: otwérz ,Punkt przejsciowy linii drogi”, wybierz ,Przekréj poprzeczny palika” w interfejsie ,Droga palika”,
a nastepnie interfejs wyswietli informacje o nachyleniu i szerokosci przekroju poprzecznego. Na interfejsie drogi palika wszystkie
punkty z dodatnim przesunieciem sg potaczone w kolejnosci przebiegu i wyswietlane jako czerwona linia po prawej stronie; wszystkie
punkty z ujemnym przesunieciem sg potgczone w kolejnosci przebiegu i wyswietlane jako czerwona linia po lewej stronie. Jesli ta

opcja nie jest wigczona, czerwona linia nie jest wysSwietlana.

- Ogodlne badanie Co Line
Lib, Voice Prom Bubble, M

W czasie rzeczywistym
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<« Display <« Display

9& General Survey Config

Display Elevation

Line Cenfiguration >

Electronic Bubble
Tool Configuration >

Realtime Mileage
Coord Point

Dist to last Coord Pt
Group Display >

Fix Direction
Stake Point

Controller Dir
Control Point

Show Current Azimuth
Line Lib

DTM Rendering

Voice Prompts

Online Map None »
Optimize Scale

9& Other Settings
Centered Display GPS Reset to default values

Reset Display page 1o the default values
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- Konfiguracja linii: zmien kolor drogi w ,,Road Lib".

- Konfiguracja narzedzi: ,Wyswietlacz narzedzi” moze wyswietla¢ lub ukrywac ikony ,Szczegétowe badanie”, ,Punkty tyczenia”, ,Linia
tyczenia” i ,R6znica wysokosci” na lewym i prawym pasku narzedzi. Wchodzgc w konfiguracje ,Wyswietlacz narzedzi”, uzytkownik

moze wybra¢ wyswietlanie lub ukrywanie modutu i jego lokalizacji.

Lewa strona menu narzedzi jest opcjonalnym wyswietlaczem, a prawa strona jest wybranym wyswietlaczem. Kliknij ikone po lewej stronie, aby
dodac narzedzie do wybranego wyswietlacza po prawej stronie, a nastepnie mozesz usung¢ lub przenie$¢ wybrane narzedzie wyswietlacza.

Jesli pole rezydentne jest zaznaczone, narzedzie nie zostanie ukryte przez zmniejszenie w odpowiednim interfejsie.

Kliknij ,Resetuj narzedzie”, aby przywréci¢ domysing konfiguracje wyswietlania oprogramowania i kliknij ,OK", aby zakonczy¢ konfiguracje

wyswietlania narzedzia.

€ Tool Configuration OK
Module Detail Survey >
Shortcut Key Definition >
Supported Tool Left ToolBar >
o) Zoomin| @ peme
Q Zoom Out a PE’:V’:nal
{‘ 3 Keep Center | 3D, v/ Per::::
o) Zoom Center @ v per:::{
3L 20/30 Switch | (©) v Pema
@ zoom All | A v Fe;;r:i
A Navigation
@ Attribute Info
cocie Qcode
'@' Delete
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- Punkt wspoétrzednych: wybierz, czy wyswietla¢ nazwe punktu wspétrzednych.

- Wyswietlanie grupowe: punkty z tym samym kodem opisu moga by¢ wyswietlane w jednej grupie. Istnieje wiele grup
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aby wyswietli¢ wszystkie wspoétrzedne.

- Punkt wytyczania: wybierz, czy wyswietla¢ nazwe punktu wytyczania.

- Punkt kontrolny: wybierz, czy wyswietla¢ nazwe punktu kontrolnego.
- Biblioteka linii palikéw: wybierz, czy wyswietla¢ biblioteke linii palikéw.

- Komunikaty gtosowe: wybierz, czy otworzy¢ komunikaty gtosowe. Uzytkownicy mogg nagrywac zdefiniowane przez uzytkownika komunikaty gtosowe w

* Format .wav: sciezka zapisu pliku to 'SATLAB'/'Sounds'.

< Display ] & >Inl=mal slmage> SATLAB >
% General Survey Config B3 code
Line Configuration > B comm
Teol Configuration > : Dic
Coord Point 7] pownload
Group Display > || Firmware Package
Stake Point i Font
] GeoPath
Control Point o
Bl w6
Line Lib
Bl out
Voice Prompts |
2 Project
Optimize Scale
|: Sounds
Centered Display GPS e
G, Q
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Uwaga: Niestandardowe nazwy plikéw majg okreslone formaty, w tym fixed.wav, losefix.wav, savedone.wav,
stakereminder.wav i stakedone.wav.

- Optymalizuj skale: wybierz, czy automatycznie dostosowac¢ skale do odpowiedniego rozmiaru. Po wiaczeniu
automatycznie dostosuje
Wyswietl GPS i Ke

- Wyswietlacz wysrodkowany G

automatycznie wysrodkowuje
- Utrzymuj GPS w pozycji centralnej
- Nazwa wyswietlana: cho
- Wyswietl opis: choo
- Wyswietl wysoko$¢: wybierz, czy wyswietla¢ wysoko$¢ (nazwa powinna by¢ wyswietlana jako pierwsza).

- Elektroniczna banka: wybierz, czy wyswietla¢ elektroniczng barike. Jesli nie jest wyswietlana, nachylenie nie bedzie
brato udziatu w ocenie doktadnosci akwizyc;ji.

- Przebieg w czasie rzeczywistym: wybierz, czy wyswietla¢ biezgcg wartos¢ przebiegu w czasie rzeczywistym w interfejsie linii palikowania i drogi

palikowania.
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- Odsytacz do ostatniego punktu wspétrzednych: wybierz, czy wyswietla¢ odlegto$¢ do ostatniego punktu.

- Ustal kierunek: wygtadza prébke na przestrzeni czasu, a obliczona wartos¢ kierunku bedzie stosunkowo stabilna, co
zredukuje nieregularne uderzenia w kierunku.

- Controller Dir: po wybraniu kliknij ,OK", gdy pojawi sie monit, aby utrzymac ekran kontrolera w goérze, i
przesun kontroler zgodnie z monitami, aby zakonczy¢ kalibracje. Nastepnie wré¢ do interfejsu badania; kierunek
biezgcego punktu bedzie kierunkiem kontrolera.

- Pokaz aktualny azymut: po wigczeniu ikona aktualnej pozycji na interfejsie pomiarowym bedzie pokazywa¢ orientacje potudniowo-
wschodnig-pétnocno-zachodnia.

Detail Survey 00-40 (7N Auto ee
€« 2023-04-1304-59 ‘ga“ 0o %
e Pt23 3 Targetw 18000 Pole(P)
Code - @, =]

01:5312.512

Py N
o) =
e

® &,

@ ’ r
A IC

A A

PR—

N726800542 041 0:0.000
E541102.415 0:0.000

734433 00.000
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- Renderowanie DTM: renderowanie zaimportowanego modelu DTM.

- Mapa online: wczytaj mapy innych firm lub mapy wtasne w warunkach sieciowych.

Detail Survey 00-40 Auto s
< 2023-03-24 1445 @“-‘ Lo %
Name 9 X Tergetn 18000 Pole(P)
code v O =

| - % 01:42:52.798

6
30 w o A« g :
@ ) P
@ X ouit >
A 3 e (9
N Q AR
A S N
——————
N2542663 944 ©:0.000

E:434552.362 00.000
743992 0:0.000
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- Przywro6¢ wartosci domysine: Mozesz przywréci¢ ustawienia biezgcej karty do warto$ci domysinych.

Prompt

Do you want to restore the Display page
to the default value?

Cancel
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Konfiguracja danych zawiera ,Konfiguracje badania drogi” i ,Konfiguracje badania ogélnego — precyzja”.
Konfiguracja badania drogi: obejmuje opcje ,Doktadnos¢ przekroju poprzecznego” i ,Przechowywanie przekroju bez linii Srodkowe;j".
- Doktadnos¢ przekroju: warto$¢ domysina wynosi 0,0500 m.

- Zapisz przekroj bez linii Srodkowej: wtgcz przetacznik, aby bezposrednio przechwyci¢ punkty Srodkowego pala i punkty przekroju poprzecznego w pliku

przekroju poprzecznego bez linii Srodkowe;j.

€« EIE]

& Road Survey Config

Cross-section Precision 0.0500

Stare Cross Without CenterLine

%& Bubble Config

Bubble Sensitivity 030:00:00,00000

Horizontal Tolerance =~ 0.0200

Vertical Tolerance 0.5000

& General Survey Config-Precision

Required Solution Auto >
HRMS Tolerance 3.0000
VRMS Tolerance 5.0000
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Podczas tworzenia nowego projektu mozesz zmieni¢ format, ktéry ma zosta¢ zebrany. Projekt moze zbiera¢
punkty mocy tylko w jednym formacie mocy. Po rozpoczeciu zbierania nie mozna zmieni¢ formatu mocy.
Mozna to zrobi¢ tylko poprzez usuniecie wszystkich punktéw mocy projektu.

Ogolne elementy konfiguracji pomiaréw geodezyjnych obejmuja: konfiguracje Bubble, wymagane rozwigzanie, tolerancje HRMS, tolerancje VRMS,
tolerancje PDOP, tolerancje opdznienia, tolerancje tyczenia, monit o tyczenie, tolerancje przebiegu, obszar roboczy, przycisk fizycznego zapisu
(normalne pobieranie, usrednianie), okno dialogowe informacji o punkcie, skréty fizyczne, automatyczne rozpoczecie usredniania, automatyczne
zapisywanie po usrednianiu, zapisywanie usrednionych punktéw, zezwalanie na takg sama nazwe punktu, korekte przechytu, zwiekszanie nazwy punktu

o i brak statych monitéw.

€ Data €« Data <« Data

Paint Info Dialo
% Road Survey Config & General Survey Config-Precision 9

Cross-section Precision 0.0500 Required Solution Auto > Auto Start Average

Store Cross Without CenterLine HRMS Tolerance 3.0000 Auto Store After Average

%€ Bubble Config Store Average Points
VRMS Tolerance 5.0000

Bubble Sensitivity 030:00:00.00000 Allow Same PtName
PDOP Tolerance 4.0000

R Auto skip optimizing photos
Horizontal Tolerance  0.0200

Latency Tolerance 5.0000
Vertical Tolerance 0.5000 FtNeme Increasing by 1.000000
Stake Tolerance 2.5000
$& General Survey Config-Precision Mileage Increasing by 1000.0000
Stake Prompt in 3.0000
Required Solution Auto >
No Fixed Prompt in(s) 60
Mileage Tolerance 0.0500
HRMS Tolerance 3.0000 #& Other Settings
#& General Survey Config-Other
Reset 1o default values »
VRMS Tolerance 5.0000 Reset Data page to the default values

Working Area 2

- Precyzja babelkéw (< podczas

pozyskiwania wspétrzednych

- Wymagane rozwigzanie:
typem rozwigzania jest stan

graniczny rozwigzania.

- Tolerancja HRMS:
punkty, beda

- Tolerancja VRMS: pionowy RMSE punktéw; uzytkownicy mogg wprowadzi¢ maksymalny limit RMSE. Podczas zbierania punktéw

pojawi sie monit, jesli przekroczy on wartos¢ limitu.
- Tolerancja PDOP: Limit precyzji PDOP. Jesli PDOP przekroczy limit, zostanie wySwietlone okno pop-up.

- Tolerancja op6znienia: w przypadku przekroczenia limitu zostanie wyswietlone okno dialogowe.
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- Tolerancja tyczenia: ograniczenie precyzji punktéw tyczenia. W ramach limitu oprogramowanie wskaze, ze osiggneto
zakres doktadnosci tyczenia. Jesli wigczony jest monit dZzwiekowy, zostanie wydany monit audio.

- Stake Prompt in: ustaw zakres podpowiedzi dla tyczenia. Gdy punkt tyczenia znajduje sie w zakresie, linia zakresu
zmieni kolor. Jesli wigczony jest monit dzwiekowy, zostanie wydany monit audio.

- Tolerancja przebiegu: ustaw maksymalny limit btedu dla przebiegu w czasie rzeczywistym.

- Obszar roboczy: uzytkownicy moga narysowac zakres obszaru badania i wybra¢ wskazéwki wykraczajace poza zakres.

€ Survey Area oK
v draw survey area | ¥/ over range tips E
Name N E z >
@ View
D Load
@ Batch
New

@ add | L ean | il vetete | = More
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- Przycisk nagrywania fizycznego: ustaw klawisz skrétu klucza 0. na klawiaturze fizycznej jako ,Pojedynczy rekord” lub ,Srednia”

kolekgji ,Nagrywanie”.

- Przycisk skrétu fizycznego: Ustaw klawisze 1~9, *, #, shift na klawiaturze fizycznej jako ,Domysine” lub ,Szybki kod (Qcode)". Jesli
ustawione na ,Domysine”, odpowiedz uzytkownika klikajgcego na klawiature fizyczng w interfejsie pomiarowym jest taka sama, jak w
+Konfiguruj

(Qcode)', odpowiedz

w 'Qkodzie'.

- Okno dialogowe informacji o punkcie: ¢

- Auto Start Srednia
automatycznie uruchamia sie

Kliknij przycisk start

- Automatyczne przechowywanie po
wygtadzanie osiggnie ustawiong liczbe, automatycznie opusci interfejs $redniej i zapisze punkty. Uzytkownicy moga réwniez klikng¢

,OK", aby zakonczy¢ zbieranie $redniej z wyprzedzeniem.
- Przechowuj $rednie punkty: wybierz, czy dane $rednie majg by¢ zapisywane automatycznie.

- Zezwalaj na te sama nazwe punktu: wybierz, czy uzytkownicy mogga zbiera¢ punkty o tej samej nazwie
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- Badanie przechytu: badanie przechytu mozna wykona¢ po wiaczeniu, a korekta przechytu zostanie zastosowana podczas przetwarzania danych w celu uzyskania
wsp6trzednych punktéw, ktére majg zosta¢ zmierzone (tylko dla okreslonych modeli, a uzytkownicy moga rozpocza¢ korekte przechytu dopiero po zakonczeniu

krokéw kalibracji).
- PtName Zwiekszanie o: wartos¢ liczby akumulacji sufiksu nazwy punktu. Wartos¢ domysina to 1.
- No Fixed Prompt in (s): interwat komunikatu gtosowego po osiggnieciu statego rozwigzania. Warto$¢ domysina to 60s.

- Przywracanie wartosci domysinych: mozna przywroéci¢ ustawienia domysine biezgcej karty.

DomysIng wartoscig doktadnosci zbierania danych dla rozwigzania statego w oprogramowaniu jest warto$¢ (m) pokazana na

ponizszym rysunku.

€ Data

#& General Survey Config-Precision

Required Solution Fix >
HRMS Tolerance 0.0200

VRMS Tolerance 0.0300

PDOP Tolerance 4.0000

Latency Tolerance 5.0000

Stake Tolerance 0.0500

Stake Prompt in 3.0000

Mileage Tolerance 0.0500 X
#& General Survey Config-Other

Working Are 3
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1. Pochylenie
2. Jesli, "
akt
Prosze
3. Jesli T
rzeczywisty

punkt i
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GPS location

H(pole)

Point need to be
measured

@ Actual measured
point
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4. Przetwarzanie danych korekcji pochylenia, patrz [Punkty wspétrzednych] - Przetwarzanie

Konfiguracja palika zawiera ,Road Survey Config" i ,General Survey Config”. Road
Survey Config jest nastepujgcy.

- Réznica odlegtosci w czasie rzeczywistym: po wigczeniu, réznica wysokosci na pasku informacyjnym interfejsu ,Wyznacz
droge” to réznica wysokosci pomiedzy biezgcym punktem rzutowanym na linii a biezgcym punktem (upewnij sie, ze jest
widoczny profil drogi).

- Typ prowadnicy drogi: wybierz typ prowadnicy, w tym ,Przéd-Tyt" i ,,Pétnoc-Potudnie”.

€« Stake

9€ Road Survey Config

Real-time Mileage HT Diff

Road Stake Guide Type Front-Back >

$& General Survey Config

Line selection method Polyline >
Point Stake Guide Type MorthSouth »
Line Stake Guide Type Front-Back >
Stake DeltaH Type DeltaH >
Point Stake Order Ascending >
Projection method Near Current ... >

Real-time mileage stake

Ogélna konferencja ankietowa
Stawka typu DeltaH,
monit, sprawdz kierunek ruchu, powtérz wytyczenie, nazwe punktu w punktach wytyczenia, kod punktu w punktach wytyczenia, nazwe punktu w linii

wytyczenia i drodze wytyczenia, zapisz stacje w linii wytyczenia i drodze wytyczenia oraz przycisk ptywajgcy poprzedni/nastepny punkt.
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e
$& Road Survey Config

Real-time Mileage HT Dff

Road Stake Guide Type
$& General Survey Config

Line selection method
Paint Stake Guide Type
Line Stake Guide Type
Stake DeltaH Type
Point Stake Order
Projection method

Realtime mileage stake

Stake

Front-Back

Polyline

North-South

Front-Back

DeltaH

Ascending

Near Current ...

v

v

v

~

v

~

>

= Stake

Repeat Stake

PtName in Stake Points Default Me
PtCode in Stake Points Default Me...

PtName in Stake Line&Stake Road Default Me.

Save Station in Stake Line&Stake
Road

Mileage
Previous/Next Point Floating Button

9 AR Stake Config

Display stake points

Range 50.0000

9& Other Settings

Reset o default values
Reset Stake page 10 the default values
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- Metoda wyboru linii: obejmuje 'Polinie' i 'Przekrdj linii', domysinie jest to 'Polinia'. Po wybraniu Polilinii, wszystkie
sekcje linii na polilinii zostang wybrane, gdy 'Punkty tyczenia' — Wybierz 'wezet online' lub 'Linia tyczenia'
— ,Mapa”; po wybraniu ,Odcinka linii” zostanie zaznaczony tylko najblizszy odcinek linii.

Po wybraniu opgji Polilinia, wybrane zostang wszystkie odcinki linii na polilinii, gdy wybierzesz polecenie Wytycz punkty — Wybierz

wezet online lub Wytycz linie = Mapa. Po wybraniu opcji Przekrj linii, wybrany zostanie tylko najblizszy odcinek linii.

- Typ przewodnika do tyczenia punktéw: wybierz typ przewodnika do tyczenia punktéw, ktéry zawiera opcje ,Front-Back” i ,North-South”. Ponadto, gdy uzyjesz opcji

+Front-Back”, oprogramowanie otworzy opcje ,Reference Direction” (Kierunek odniesienia), ktéra zawiera opcje ,Sun Azimuth” (Azymut stonca), ,Base

Azimuth” (Azymut bazowy) i ,Custom Azimuth” (Azymut niestandardowy).

- Typ prowadnicy palika: wybierz typ prowadnicy palika, w tym ,,Przod-Tyt" i ,P6tnoc-Potudnie”.
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- Typ palika DeltaH: ustaw réznice wysokosci jako ,DeltaH”, ,Wypetnienie” lub ,,Wykop”.

- Kolejnos¢ stawek punktowych:

- Projekt kamienia milowego

blisko prébki p

- Przebieg w czasie rzeczywistym
umieszczony na okreslonym

przetaczniku.

- Pokaz przesuniecie w

procesie Ma. jesli ,Sprawdz”

punkt tyczenia jest wiekszy od odlegtosci tyczenia, zostanie wyswietlona odlegto$¢ pozioma od punktu biezgcego do punktu

tyczenia; w przeciwnym razie zostanie wyswietlony monit przéd-tyt lub potudnie-pétnoc.
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Gdy pojawi sie¢ monit o przesuniecie do
przodu lub do tytu, strzatka w lewo oznacza
poéjscie w lewo, a strzatka w prawo oznacza
poéjécie w prawo.

Gdy pojawi sie monit o podanie pétnocy i
potudnia, lewa strzatka oznacza zachéd,
a prawa strzatka oznacza wschéd.

Stake Point -
& Stake Points @::Tw ;4:0%

2023-03-24 14-45

Northward 1,703
Eastward 0.017
DeftaH: -2.081

XK vargetw 1.8000 Pole(P)

=
=

Name: c8
0:0.000
HD:1.703

Podczas przewijania do przodu i do tytu
strzatka w gére oznacza przewijanie do
przodu, a strzatka w dét oznacza
przewijanie do tytu.

Po wybraniu pétnocy i potudnia
strzatka w gére oznacza pétnoc, a
strzatka w do6t oznacza potudnie.

Zaréwno przdéd, jak i tyt,
czyli pétnoc i potudnie,
wskazujg wysokos$¢
réznica.
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- Polecenie gtosowe: Podczas wyznaczania punktéw, linii i drogi, bedzie ono podawa¢ polecenia gtosowe zgodnie z kierunkiem i

odlegtoscig. Mozesz ustawi¢ interwat(y) polecen.

- Sprawdz kierunek ruchu: Po wigczeniu, gdy odlegto$¢ od biezgcego punktu do punktu tyczenia nie miesci sie w
zakresie odlegtosci tyczenia, zostanie wyswietlona duza strzatka wskazujgca kat odchylenia miedzy kierunkiem
ruchu a kierunkiem od biezgcego punktu do punktu tyczenia. Jesli zbliza sie do punktu tyczenia, zostanie
wyswietlona na zielono. Jesli oddala sie od punktu tyczenia, zostanie wyswietlona na czerwono. Jesli kierunek
ruchu jest prawie prostopadty do kierunku od biezgcego punktu do punktu tyczenia, zostanie wyswietlona na

76tto.

Stake Point -
e ake Points @::ew ;-.;c% e

20230324 14-45

o>

L (%)
MR

©

L
ar

»

Westward 0.089
DeitaH: -2.082

Northward 1,512

M Targetw 18000 Pole(P)

OB &

| ) kg poins s6.369

[
. Hp 4244

» B

< >

——
Name: c8
©0: 0,000
HD:1.515
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- Powtérz stawke: po wigczeniu obstuguje powtarzanie stawki. Uzytkownicy moga wybraé, czy automatycznie poming¢

zebrane punkty tyczenia.

- PtName w punktach tyczenia: metoda nadawania nazw punktom podczas zbierania punktéw w interfejsie tyczenia.
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- PtCode w punktach tyczenia: kod punktu podczas zbierania punktéw w interfejsie tyczenia.

- PtName w Stake Line i Stake Road: metoda nadawania nazw punktom podczas zbierania punktéw w Stake Line i Stake Road.

Wiaczajac opcje Nazwane wedtug stacji lub Nazwane wedtug stacji w czasie rzeczywistym, uzytkownicy muszg wybraé

opcje Zezwalaj na te sama nazwe punktu w interfejsie Konfiguruj — Dane.

- Zapisz stacje w linii palika i drodze palika: metoda nadawania nazw punktom palika w linii palika i drodze palika.

- Przycisk plywajacy Poprzedni/Nastepny punkt < > :po wigczeniu wyswietli sie ikona Poprzedni/Nastepny
bezposrednio w interfejsie Staking, ktéry umozliwia wygodne klikanie i wybieranie punktu stakingu.

Stake Points 00-40 /TN Auto e
€ 2023-03-24 14-45 @"-7 o0 %
Name cq X TargetH  1,8000 Pole(P)
- 08

o

Fo | fes
SHEC

®

JL
'
ar

»

Northward 1.703 Name: c8
Eastward 0.017 0:0.000
DeltaH: -2 081 HD:1.703

Konfiguracja AR Stake jako
- Wyswietl punkt tyczenia
- Zakres: ustaw wyswietlacz

- Przywré¢ wartosé domysing

Badanie obrazem to funkcja wprowadzona w wersji V2.3.0 i wymaga odbiornika RTK obstugujacego badanie obrazem.

Za pomocg funkcji pomiaru obrazu mozna fotografowac i nakluwac trudno dostepne miejsca, a oprogramowanie
moze obliczy¢ wspétrzedne miejsca naktucia.
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Uzyj Wi-Fi, aby potaczy¢ odbiornik RTK obstugujacy fotogrametrie. Po ustawieniu go jako tacza danych Rover, poczekaj, az stan
rozwigzania przejdzie do rozwigzania statego, kliknij Survey -> Surveying Configure -> Data, wtgcz przetgcznik Tilt Survey, wr6¢ do
interfejsu nawigacyjnego i kliknij, aby przej$¢ do interfejsu Image Survey, postepuj zgodnie z instrukcjami w oknie podrecznym, aby

zainicjowac badanie przechytu. Po poprawnym wejsciu do trybu badania przechytu wybierz tryb Manual.

o g 3240 RTKFix 07
= 20303241445 RSN F, ey Imac Qe RO 4T T
- B | B
=]
Detail Survey Mapping Survey Image Survey
5 9 9
AR Measure Stake Points Stake Line

Tilt Survey Initialization

E @ Shake Rg

\

Elevation

Difference Stake CAD Stake Road
ik (5] ©
Success: 4
Store Cross-section GIS Surveying
Configure

v @

®

Rysunek 4-175 Rysunek 4-176 Rysunek 4-177

B @ %

Project Device Survey

W odpowiedniej pozycji od obiektu, ktéry ma zosta¢ zmierzony (zwykle 2-15 m od obiektu, ktéry ma zosta¢ zmierzony, jest bardziej
odpowiednie), aby wykonac rysunek trajektorii tuku wokét niego, zaleca sie wykonanie zdjecia kazdego zblizenia i oddalenia od obiektu, ktéry

ma zostac¢ zmierzony, na koncu, aby uzyskac lepszg doktadnosc. , patrz ,Image Survey of vRTK". Przed kliknieciem przycisku End (Zakoncz)
nalezy wykona¢ co najmniej 3 kwalifikowane zdjecia.

™ 41-42 RTKFi o @
€ asurvey  @ex LI kbl g

Success: 3

- @

®

Rysunek 4-178
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Uzyj Wi-Fi, aby potaczy¢ odbiornik RTK obstugujacy fotogrametrie. Po ustawieniu go jako tgcza danych Rover, poczekaj, az stan
rozwigzania przejdzie do statego rozwigzania, kliknij Survey -> Surveying Configure -> Data, wigcz przetacznik badania przechytu, wro¢
do interfejsu nawigacyjnego i kliknij, aby wprowadzi¢ fotografie w interfejsie badania, postepuj zgodnie z instrukcjami w oknie

podrecznym, aby zainicjowa¢ badanie przechytu. Po poprawnym wprowadzeniu trybu badania przechytu wybierz tryb automatyczny.

= 202303241445 € Imagesuny B7ox &7 41T AT
©O)
SEER SN C
=]
Detail Survey Mapping Survey Image Survey
] © )
AR Measure Stake Points Stake Line

Tilt Survey Initialization

E ot Shake Rg

N\

Elevation

Difference Stake CAD Stake Road
& B e
Store Cross-section 61s EWJEZ
B @ O
Project Device Survey

Rysunek 4-179 Rysunek 4-180 Rysunek 4-181

Kliknij przycisk fotografowania w odpowiednim miejscu od obiektu, ktéry ma zosta¢ przetestowany (zwykle 2-15 m od obiektu, ktéry ma
zostac przetestowany), aby wykonac ciggte zdjecia wokét trajektorii tuku, a czestotliwos¢ fotografowania wynosi dwa zdjecia na sekunde.
Fotografowanie trwa co najmniej 3 sekundy, zanim klikniesz przycisk fotografowania, aby zakonczy¢.

€ Image Gem RBP4 GD @

@ -

Too short to recording!

Rysunek 4-182

Po wykonaniu ponad 3 sekund zdje¢ w trybie automatycznym lub ponad 3 zdje¢ w trybie manualnym kliknij przycisk
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przycisk fotografowania/zakonczenia, a interfejs wyswietli pasek postepu przesytania grupy obrazéw. Gdy pasek postepu osiaggnie
50%, przesytanie grupy obrazéw zostanie zakonczone i wejdzie w faze optymalizacji obrazu. W tym momencie wyswietl przycisk
»,Pomin” (interfejs konfiguracji danych geodezyjnych moze automatycznie pomina¢ konfiguracje triangulacji aerodynamicznej), kliknij,
aby poming¢ operacje optymalizacji (po zapisaniu grupy obrazéw mozesz przej$¢ do galerii obrazéw, aby kontynuowac¢ operacje
optymalizacji, a takze mozesz wyeksportowaé grupe obrazéw, aby uzy¢ innego oprogramowania do triangulacji powietrznej do

przetwarzania danych).

€ ImageSuny @ 3T 40T T W € esuvey R BT 4 TF Ry

Rec 11s Success: 3

@ -

O,

Rysunek 4-183 Rysunek 4-184

Sending photos... Optimizing...

Po zakonczeniu lub
grupa obrazéw nam
przycisk edycji), rozmiar obrazu, jako$¢ obrazu, liczbe obrazéw i dostepne obrazy. Po kliknieciu przycisku Zapisz grupa

obrazéw zostanie zapisana w galerii ankiet.
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€ Image Save

Point Info Dialog

Auto Start Average

Auto Store After Average

Store Average Points

Please input new name:

Allow Same PtName
230228144241_005

Auto skip optimizing photos

Cancel
PtName Increasing by 1.000000
230228144241_005 2
Size:2.87MB Mileage Increasing by 1000.0000
Quality: N/A
No Fixed Prompt in(s) 60
$& Other Settings

Reset 1o default values

Reset Data page to the default values

Rysunek 4-187 Rysunek 4-188 Rysunek 4-189

Po zrobieniu zdjecia w trybie manualnym, jesli optymalizacja sie nie powiedzie, pojawi sie okno dialogowe z pytaniem, czy zrobi¢ zdjecie ponownie. Kliknij OK, aby

rozpoczg¢ operacje ponownego zrobienia zdjecia, a nastepnie kliknij Anuluj, aby bezposrednio przej$¢ do interfejsu zapisywania grupy zdjec.

Prompt

Process fail! Take more photos?

Cancel

Wprowadz obraz gro

Wybierz punkt, ktéry chcesz zmierzy¢. Mozesz takze powiekszy¢ zdjecie dwoma palcami, aby uzyska¢ doktadniejszy obraz
punktu, oraz wyréwnac ten sam punkt na dwéch lub wiecej zdjeciach. Po naktuciu oprogramowanie automatycznie oblicza
wspotrzedne punktu i wyswietla nazwe punktu, jakos¢ 2D oraz liczbe uzytych zdje¢. Nazwe punktu mozna zmodyfikowaé. Po

osiggnieciu zadowalajacych wspétrzednych i jakosci punktu kliknij Zapisz. Punkt zostanie zapisany w [Dane punktu] - [Punkty
obrazul].
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v Point Selected

T4 setect

<« Point Selected
230228144902.005

T cancel

& Point Selected
230228144902_005

&3 setect

Name: pt1
N:2542660.3903
E:434553.6678

7:46.1870

Used:2

B:22:58:54.35061N
L:113:21:42.24420E

H:46.1870

« Point Selected
230228144902_005

343 Cancel

Name:

Point Selected
230228144902.005

&3 cancel

€ Point Data Filter =+

pt0-image Point

N: 2542665

34555.2028 Cal Count:2

pti-image Point
N: 2542660.3903 Quailt

E: 434553.6678 Cal Count:2

Gallay All >
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Rysunek 4-195 Rysunek 4-196

4.13.5 Schematyczny diagram badania obrazu vRTK

1. Demonstracja prawidtowego ustawienia kamery

Measured object

Rysunek 4-197 Rysunek 4-198

Measured object

Rysunek 4-199

www.satlab.com.se 215
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2. Demonstracja ztego ustawienia kamery

Measured object
Measured object

Rysunek 4-201 Rysunek 4-202

Rysunek 4-203

Measured object

Measured object

Notatka
1.Ten
2. Trajektoria punktu fotografowania tworzy ksztatt wachlarza wzgledem obszaru badania.

3. Aby zapewni¢ doktadno$¢ pomiaru, konieczne jest cofniecie sie lub przesuniecie o jeden krok do przodu, aby

wykonac dwa zdjgcia po wykonaniu zdjecia tukowego.

www.satlab.com.se 216
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Funkcja gromadzenia danych GIS umozliwia klasyfikowanie, gromadzenie, zapisywanie, wprowadzanie i wyprowadzanie réznych obiektéw terenowych oraz réznych

typow obiektéw terenowych poprzez tworzenie réznych szablondw obiektéw.

[Survey] — [GIS Collection] — [Feature], aby przejs¢ do interfejsu listy szablonéw funkgji, kliknij przycisk Add Feature Element,
aby przejs¢ do interfejsu tworzenia szablonu funkcji, mozesz ustawi¢ Nazwe, Typ, Styl, Pokaz etykiete na mapie i Tworzenie
etykiety nowo utworzonego szablonu funkgji. Po ustawieniu wszystkich elementéw konfiguracji kliknij OK, aby pomysinie

utworzy¢ nowy szablon funkcji. W interfejsie listy szablondw funkgji istniejgce szablony funkcji mozna usuwac i edytowac.

Uwaga: Po pomysinym zapisaniu szablonu funkcji mozna go ponownie edytowac. Szablon funkgcji, ktory nie
zebrat funkgji, nie moze edytowac typu, a szablon funkgji, ktory zebrat funkcje, moze edytowac tylko nazwe i
wyswietlanie etykiety funkgji.

€ Feature Management oee € Edit Feature Element oK € Feature Management 00

e Input Feature Ele nt Nam Name ! X Please Input Feature Element Nam
Type > Style >
¥p y ® ’
Show label on map > Type point Style @
No Name Type Remarks # Show label on map
[ 1 Intager 1 lable 142
1 2 Integer 2
No data
+ Add label
Add Feature Add Feature
Element Element

Jesli potrzebujesz

szybkiego prawego rogu

Opis kazdego

- Nazwa: Nadaj nazwe szablonowi elementu.

- Typ: Mozna wybrac trzy typy punktéw, linii i powierzchni.

- Styl: Edytuj kolor, styl i rozmiar znacznikéw obiektéw.

- Pokaz etykiete na mapie: Mozesz wybra¢ 0-2 etykiety mapy, ktére juz istniejg w biezgcym szablonie elementu, a nastepnie
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odpowiednia zawartos$¢ wejSciowa wybranej etykiety mapy zostanie wyswietlona na gérze obiektu po zakohczeniu
zbierania obiektéw terenowych.

- Etykieta mapy: Kliknij przycisk Dodaj etykiete, aby utworzy¢ nowg etykiete mapy. Etykiety mapy kazdego szablonu elementu sg
niezalezne od siebie. Etykiety mapy mozna podzieli¢ na wartosci catkowite, wartosci zmiennoprzecinkowe, tekst, menu rozwijane,
pola wyboru, daty i godziny. Istnieje siedem typow, a kazdy typ moze réwniez ustawia¢ powigzane elementy konfiguracji zgodnie z

wymaganiami, aby ograniczy¢ wprowadzanie wartosci tagéw w interfejsie kolekji.

Kliknij przycisk [Wiecejl-[Importujl/[Eksportuj] w prawym gérnym rogu interfejsu, aby zaimportowac lub wyeksportowac wszystkie szablony

elementéw.
4 Feature Management wee
Input Feature [ Export
2 Import
1
= Default formwork
Type point Sty... _
Show label on map
lable 142
Add Feature
Element
Rysunek 4-208
Wprowadz funkcje temp.

wykonaj precyzyjnie lub f

€ Feature Management aee
| Input Feature Element Name |

1

Type point Style @
Show label on map

lable 142

Add Feature
Element

Rysunek 4-209



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Po pomys$inym utworzeniu szablonu funkgcji podtgcz urzgdzenie odbiorcze i wejdz do interfejsu kolekgji. Kliknij pasek wyboru
rozwijanego szablonu elementu w lewym gérnym rogu, wybierz element, ktéry ma zostac¢ zebrany, i kliknij przycisk kolekcji,
aby rozpocza¢ kolekcje. Elementy punktowe muszg zebrac tylko jeden punkt, elementy liniowe muszg zebra¢ dwa lub wiecej
punktéw, a nastepnie kliknij Zakoncz, a elementy obszaru muszg zosta¢ zebrane. Kliknij, aby zakonczy¢ kolekcje trzech lub
wiecej punktéw, a poprzedni punkt kolekcji mozna anulowac¢ za pomoca przycisku Cofnij na prawym pasku narzedzi po

btednym zebraniu cech linii i powierzchni.

| -
& O @:ﬂuw :.;o%

2023-03-24 14-45

GIS 00-40 Au
e @II7 DD° ‘?; ==

2023-03-24 14-45

E p(]lr\l 00:26:08 334 00:4525.894
'E} point . .
77 line Tolr
71 polygon
b " &
N z - @
s
e i B
= =
cE &
A =] A =]
8 = 8 =
A ~
A A o~ R
——.
N:46682482537.728 a0.000 N-46682480400 704 ©:0.000
E-436652.338 0:0.000 E-437779.942 a0.000
Z:43963 00.000 2:44.003 o0.000
ses ses
Rysunek 4-210 Rysunek 4-211

Po zakonczeniu kolekgji przejdz do interfejsu zapisywania informacji o kolekcji, gdzie wyswietlane sg wszystkie
nieukryte etykiety zawarte w odpowiednim szablonie elementu. Po wprowadzeniu odpowiednich parametréw kliknij
OK, aby pomysinie zapisa¢ element i informacje o elemencie. Interfejs mapy wyswietla znaczniki elementéw i etykiety
mapy, ktére maja by¢ wyswietlane dla odpowiednich ustawien elementéw.

& GIS Save OK
1 X
2
Status:Auto
N:46682480915.757
E:-437508.031
2:43.982
B:300:41:22.18976N :0.000
L.97:25:37.05815E ©:0.000
H:43.982 0:0.000

Time:2023-04-13 17.03:42.0
Tilt Angel:04:05:20.79194
Tilt Azi: -

Rysunek 4-212
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Feature Lib wyswietla zebrane informacje o obiekcie odpowiadajgce wszystkim szablonom elementéw. Kliknij pasek wyboru
rozwijanego szablonu elementu u géry interfejsu, aby wybra¢ element do wyswietlenia, a dotgczone obiekty mozna usunag,
wyswietli¢, edytowac i kontynuowac pomiar (dotyczy tylko obiektéw powierzchni linii) oraz eksportowac i importowac.

=z

£ point @ M Attribute Coord Graph
No oint
e point 1
0 1
[ 2

|| @
Si
Delete Details | @ e

Rysunek 4-213 Rysunek 4-214
€ Details € Details
Attribute Coord Graph Attribute Coord Graph
No. N E » A}

1 46682452763 2864 -452498. 7404

@ Stake
105.38m
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€ Feature Lib (%) & | € FeatureLib LS
7 lne@ v 77 line @ -
No. line No. line

O o 11 0O o 11
1 222 1 222
O = 333 0 =2 333

jmf © = 0} 0] =4

Delete Details Continue Delete Details Continue

Rysunek 4-217 Rysunek 4-218

Usun: Nacisnij i przytrzymaj funkcje, aby jg wybra¢, a nastepnie kliknij Usun.

Widok: Nacisnij i przytrzymaj obiekt, aby go wybra¢, a nastepnie kliknij Szczegoty, aby wyswietli¢ informacje o

atrybutach, wspétrzednych i grafikach obiektu.

Edytuj: Nacisnij i przytrzymaj funkcje, aby jg wybrac i kliknij Szczegéty. Informacje o atrybucie mozna edytowac w interfejsie
atrybutéw; interfejs wspotrzednych moze nie tylko wyswietli¢ wspétrzedne obiektu naziemnego, ale takze nacisngc i
przytrzymac wspotrzedne i klikng¢ przycisk palika na dole, aby przejs¢ do interfejsu palika w celu wytyczenia wspétrzednych;

interfejs graficzny mozna tylko wyswietli¢, ale nie edytowac.

Kontynuuj: wybierz elementy linii i powierzchni, nacisnij i przytrzymaj obiekt terenowy, kliknij ,Kontynuuj pomiar”, przejdz do

interfejsu zbioru i anuluj lub dodaj wezty do zebranych obiektéw terenowych.

Import: Zaimportowany szablon funkgcji i jego funkcje s3 dodawane do szablonu funkgji i biblioteki funkgji.

Eksport: Synchronou

Kliknij na DXF, wpisz
nazwe i kliknij O
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ER

8 5

R
N:2542663 416 o0.000
E:434551.611 00.000
744037 @0.000

20
Rysunek 4-219

Instrukcja obstugi Satsurv

www.satlab.com.se
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Rozdziat 5

Droga

Rozdziat ten zawiera:

- Procedura operacyjna
- Droga palikowa

= Projektowanie drég

- Przekrdj sklepu

www.satlab.com.se 223
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Badania inzynieryjno-drogowe dzielg sie na: badania rozpoznawcze i projektowe trasy, badania budowy drég.

1. Rozpoznanie trasy i badanie projektowe

Badania wstepne: badanie kontrolne, pomiary mapy topograficznej i diagramu profilu, zbieranie danych geologicznych i
hydrologicznych wzdtuz linii, ustalenie lokalizacji na papierze lub lokalizacji miejsca oraz przygotowanie schematu poréwnawczego,

ktéry bedzie podstawa wstepnego projektu.

Zdecydowane badanie: zmierz mediany tras, przekroje podtuzne, przekroje i mosty, skrzyzowania tras i obiekty wzdtuz
trasy dla wybranego schematu projektu. Zbierz wszelkiego rodzaju informacje, aby zapewni¢ wsparcie dla projektu
budowlanego.

2. Badanie budowy drég

Postepuj zgodnie z rysunkami projektowymi, aby przywréci¢ o$ drogi, zmierz pale boczne podtoza i tuk pionowy, a nastepnie

przeprowadz pomiary potwierdzajgce ukonczenie i odbidr projektu.

Funkcja palikowania drogi jest kluczowg funkcjg oprogramowania Satsurv. Z tego powodu poznalismy i odnieslismy sie do trybu dziatania
doskonatego oprogramowania w kraju i za granica, a takze zmieniliémy nawyk obstugi tradycyjnego oprogramowania, aby najpierw
zdefiniowac trase, a nastepnie wygenerowac punkty palikowania, aby zwiekszy¢ elastycznos¢ dodawania pali. Zmniejsz obcigzenie pamieci,

jednoczesnie usprawniajac operacje.

Tyczenie drogowe i liniowe opierajg sie na tej samej logice dziatania, z tg réznicg, ze definicja drogi jest bardziej ztozona niz linii, a
wprowadzenie linii projektowych przekroju pionowego i poprzecznego sprawia, ze obliczanie punktéw tyczenia jest nieco bardziej
skomplikowane, ale relatywnie rzecz biorac, proces tyczenia drogowego rézni sie od tyczenia liniowego tylko operacjg podczas

definiowania linii, a p6zniejsze zbieranie punktéw tyczenia jest takie samo jak w przypadku tyczenia punktowego.

Postepuj nastepujgco:

1.Kiiknij =) wejse
kliknij ,Dodaj", aby dodac
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Stake Road 00-40 RTK Fix
g ;AR oK
€ Unnamed 320-7- 3 ?7 € RoadLib
wame  py D¢ Tagets 18000 Pole(P) Road Name cf‘:::gge RoadAlignment  RoadProfile b
Code N @ ra = 1 v v v
K0+27.9894 32:56:11.669
Dist-44.677 - .
Bubhie Sensiti
vityHorizartal
lerance out of
N oletance utof
z F' m
@ View
s 1
(1) Download
(A) Import
N < S [ Export
——— a Share
Backward 27.089 K0+0.0
Towards the Right 44.677 0,000
DeftaH 32 482 Current. \@9 Get
ssssss
Center Line > @ Add ‘ ﬂ Edit | '@' Delete ‘ — More
Rysunek 5-1 Rysunek 5-2

2. Po dodaniu nowej drogi mozesz zaimportowac pliki ,Break Chain”, ,Centerline”, ,Profile”, ,Cross-section”,
.Sidesection” lub ,Construction design”. Po zaimportowaniu kazdego pliku kliknij ,Apply” w odpowiednim interfejsie
pliku.

£ Road Design 0K € Intersection

Name Station N »
Road Name  road X
[0} 0.0000 25428068800 43
Bklaainage 3 a0 148.5470 2542801.7080 43
Centerline 5 Fin 237.7920 2542677.3560 43
Profile >
New Road
Cross-section >
road
Side-section >
Cancel
Side-section Parameters >
Construction design >

3. Po pomysinym
zaktualizowano! Kliknij 'OK
mozna zobaczy¢,
czy stacjaidane

4. Nastepnie wybierz z listy droge, ktérg chcesz wytyczyé, i kliknij przycisk ,OK” w interfejsie ,Wytycz droge”, aby rozpocza¢ wytyczanie.
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€ Road Design OK £ Road Lib oK € Road Lib 0K
Broken 1 Road Name nd File Path
Road Name  oad X Road Name Chainage RoadAlignment  RoadProfile P GHE T LEFE
| /storage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/
1 \ ¥ \ Unnamed/data/roadfile/1 road2
Broken Chainage > d /storage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/
oad 3 g 8 roa Unnamed/data/roadfile/road.road2
Centerline > -1 swipeleftorrighttoview [y ==
Profile >
Cross-section >
Side-section >
Side-section Parameters >
Construction design >

‘ RoadAlignment data was updated! | _
@ add | g2 Edit | il velete | = More ®add | &2 ed | Tl elete

Rysunek 5-6 Rysunek 5-7 Rysunek 5-8

Trzask |il aby zmieni¢ perspektywe (widok z géry lub widok przekroju drogi) i pojawi sie przekréj boczny
dla uzytkownikéw, aby wybrali, czy przekroj boczny i poprzeczny sg wtgczone. Jesli nie ma wysokosci dla profilu, nie mozna
wykonac zbierania wysokosci przekroju poprzecznego i tyczenia przekroju bocznego. Poniewaz wysoko$¢ jest nieznana, nie

mozna uzyska¢ wysokosci wypetnienia i ciecia.

W widoku przekroju poprzecznego czerwona kropka wskazuje odpowiednig pozycje biezacej pozycji w przekroju
poprzecznym. W lewym gérnym rogu interfejsu wyswietlany jest biezacy przebieg w czasie rzeczywistym i przesuniecie od linii

Srodkowej. W lewym dolnym rogu interfejsu wyswietlana jest wysoko$¢ wypetnienia i ciecia.

Stake Road 00-40 RTKFix &2 ,,, Stake Road 00-40 RTK Fix
€ Unnamed \23 03 oo Mo < T \23 09 00 % ot
Name ptel X Targeth | 1.8000 Pole(P) Name pt8 M| Targeth 1.8000 Fole(F)
e - Qe E| o - ¢ s
-K0+21.2920 00:12:19.485 -K0+21.0697 00:16:48.213
Dist:-17.438 o t0 0: Dist-17.394 Dispersion:32.445 .
. Cut:32,575 . \
" A
= AOut gnf Stake Range @ o
[ T
L 1
s H Q
o3
o
A
) 2|
A Alle
~ 4 > ~ :,_)
—— 1 v A
Forward 21.292 K0+0.0000 v N
Towards the Right 17.438 ©:0.000
DeltaH 32.483 Current:Gurve —_—
N:2542824.957 0.000
seesse £:435150.053 0:0.000
) 742,635 0.000
Center Line >
.e

Kliknij ikong , Punkt probkowania” o_) wprowadz mile punktu, ktéry ma by¢ wytyczony. W$réd nich 'Milestone' i 'Offset’
automatycznie kumuluje sie zgodnie z 'Krokiem'. Mozesz rowniez wykonac operacje 'Dodaj', 'Edytu;j' i 'Importuj' dla
pliku 'Przesuniecie stacji'. Kliknij 'OK', aby wejs¢ do interfejsu tyczenia. (Na przyktad, jesli jestes obecnie w
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Interfejs ,Sample Point”, punkt z ustawionym kamieniem milowym i offsetem, ktéry wprowadzisz, zostanie wytyczony
po kliknieciu ,,OK" w prawym gérnym rogu. Jesli obecnie znajdujesz sie w interfejsie pliku ,Station Offset”, punkt z milg

i offsetem ,Station Offset File” zostanie wytyczony po kliknieciu ,,OK".)

€ Sample Point oK <« Station Offset oK
Recznie  zwiekszy¢ Center Line > Genter Line >
kamier milowy, i kazdy Ignore Key Point ST Gt
Kliknij na , kamien station
milowy”  automatycznie
zwiekszy¢ "przyrost" M 100000
Step 10.0000
Offset
Zwieksz recznie L Offset 00000
offset, kazde kliknigecie na
noffsetn bedze Step 0.0000
:a'utomatycz"nle ZWIQkSZyC Direction () Left (® Right
przyrost
Bl Station Offset File boundaryline.csv > |
Save to Stake Pts Lib
Customize Height @ Add | f Edit | m Delete | ® Clear
Rysunek 5-11 Rysunek 5-12
<« Sample Point oK
Center Line >
Station
Milestone  10.0000
Step 10.0000 A
Offset
Offset 0.0000
Step 0.0000
Direction (O Left ®) Right
Other
Save to Stake Pts Lib
+ Customize Height 10 X
Przyktadowy punkt:
Za kazdym razem, gdy
wchodzisz, musisz wpisa¢ tylko
v A

praca. Jesli potrzebujesz t

wprowadzi¢ recznie, aby dokonczy¢ prace wprowadzania danych.
Przesuniegcie stacji:

Mozesz ustawi¢ ,Stacje” i ,Przesuniecie” recznie, dodajac lub edytujac, lub mozesz bezposrednio zaimportowa¢ edytowany ,Plik przesuniecia

stacji” (*.csv) w celu wytyczenia, bezposrednio wybierajac opcje ,Dodaj", ,Edytuj”, ,Usun” i ,Wyczys¢” dla zawartosci.



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

- Zastosuj: wytycz punkt prébkowania; interfejs ,Wytycz droge” wyswietli przerywane potaczenie liniowe pomiedzy biezgcym
punktem a punktem wytyczonym, a takze wskazanie wytyczania.

Proces ten przebiega w ten sam sposéb i jest taki sam jak w przypadku palikowania linii.

Mozesz bezposrednio klikng¢ ,Projekt drogi” lub ,,Plik projektanta drogi”

.Break Chain”, ,Centerline”, ,Profile”, ,Cross-section”, ,Side-section” i ,Construction design file". Mozesz zatadowa¢

odpowiednie pliki projektu zgodnie ze swoimi potrzebami.

€ Road Lib

Road Name

1

road

@ Add ‘ ﬂ Edit '@' Delete ‘ % More

Zerwij fancuch: tylko s

Linia Srodkowa: przeciecie

Plik HYDL(*.hjd), R

Metody elementéw
Elcad(*.ICD), droga

Wsparcie metody koordynacyjnej

Profil: wsparcie PVI

Broken
Chainage

Vv

RoadAlignment  RoadProfile P

v

v

Przekroj: plik szablonu wsparcia (*.TPL).

Sekcja boczna: obstuguje plik BPI (*.BPI).

Plik projektu budowlanego: obstuguje plik budowlany (*.BCI).

0K

v

@ View
¢4 Download
Import
B Export
& Share
@ Get

€ Road Design

Road Name 1

Broken Chainage

Centerline

Profile

Cross-section

Side-section

Side-section Parameters

Construction design

w interfejsie ,Stake Road”, aby wejs¢
Interfejs ,Road Lib”, a nastepnie import, dodawanie lub edycja pliku drogi (*. road). Kazdy plik drogi zawiera ,Road Name”,
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Po zatadowaniu odpowiedniego pliku projektu kliknij ,Wiecej” — ,Widok”, aby przejs¢ do interfejsu podgladu linii; kliknij ,Zastosuj", aby

powrdcic do interfejsu ,Projekt drogi” i wyswietli¢ komunikat ,,Dane dotyczace przebiegu drogi zostaty zaktualizowane”!

JProfil” jest przyktadem dla ponizszego wyjasnienia.

< Profile Editor

Station Height Slope1(%)  Slope2(%) »
0.0000 10.1900 0.00000000 0.20202020
9.9000 102100 0.20202020 0.15316281
360160 102500 015316281 0.22261799
45.0000 10.2700 0.22261799 RIARRRRRRE]
54,0000 10.2600 DA 0.57142857
82.0000 10.4200 0.57142857 -0.28000000
107.0000 10.3500 0.28000000 0.21739130
153.0000 10.4500 0.21739130 0.81818182
164.0000 10.3600 081816182 | 0.26562500
228.0000 10.5300 026562500 -2.04248366
237.7920 10.3300 2.04248366 | 0.00000000

@Add ‘ @ View ‘ @ Apply | More

Rysunek 5-16
Dodaj: Wprowadz recznie ,Stacje”, ,Wysokos¢” i ,Promien”, aby doda¢ ,Dane punktu nachylenia”.
Station 0.0000

Height 0.0000

Radius 0.00000000

@ Cancel @ 0K

Zataduj: zataduj edycje

Widok: zobacz slop @
informacji. Nastepnie wprowadz przebieg w polu ponizej i kliknij ,Sprawdz stacje”, aby wyswietli¢ warto$¢ wysokosci punktu, ktéra

odpowiada wprowadzonemu przebiegowi.
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< Profile Preview

Al

Bus0000 4
Basmen 50000 5540000

H:10.2500 H:10.2600
T:0.0000 ;8—3338 T:0.0000
E:0.0000 : £:0.0000

@

Y

K ®0®

15.05cm

0.0000 X I Check Station

Rysunek 5-18

Zastosuj: po zatadowaniu i edycji danych projektowych profilu kliknij ,Zastosuj”, aby zaktualizowa¢ najnowsze biezgce dane. Gdy

wszystkie wymagane pliki projektowe zostang ukonczone, kliknij ,OK”, aby zakonczy¢ projekt pliku drogi.

< Road Design 0K
Road Name 1 X
Broken Chainage >
Centerline >
Profile >
Cross-section >
Side-section >
Side-section Parameters >
Construction design >

RoadProfile data was updated!

Zapisz: po profi
(*.PVI). Domysinie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk

.Data” lub ,Edytuj”.
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< Profile Editor

Station Height Slope 1(%) Slope 2(%) P
0.0000 10.1900 0.00000000 0.20202020
9.9000 10.2100 0.20202020 0.15316281
36.0160 102500 0.15316281 022261799
45.0000 10.2700 0.22261799 011111111
54.0000 10.2600 0.11111111 0.57142857
82.0000 10.4200 0.57142857 -0.28000000
107.0000 10.3500 0.28000000 0.21739130
153.0000 10.4500 0.21739130 -0.81818182
164.0000 103600 0.81818182 026562500
228.0000 10.5300 0.26562500 -2.04248366
237.7920 10.3300 -2.04248366 0.00000000

'@'Delete ‘ @Inserl ‘ ﬂEdil

Rysunek 5-20

1. Bez linii Srodkowej nie jest mozliwe zebranie i wytyczenie kolejnego odcinka; bez linii przekroju
poprzecznego nie jest mozliwe wytyczenie nachylenia.

2. Gdy uzytkownik wprowadzi ,Wytyczong droge”, a nie ma wytyczanej drogi, oprogramowanie
automatycznie przejdzie do ,Biblioteki drog”.

3. Kliknij przycisk Wstecz w interfejsie ,Road Lib". Oprogramowanie powréci do interfejsu ,Stake Road”.

Break Chain odnosi sie do sytuacji, gdy numer stacji jest nieciggty z powodu lokalnego przekierowania lub
pomiaru segmentacji.

tancuch. Zwykle,

Rysunek 5-21 ponizej.

20.36 [8 188 173 367 U0

E1+475. B89 E1+495_ 369 K1+503. 353 K1+510. 838 K1+530. 838

B61. 14569(123. 8572[153* 33’ 50.9"

K1+591. 983 K1+616. 983 K1+625. 341 K1+633. 699 K1+658. 699

-4 4E-05|66. 08082[L03" 29" 49.7

E1+658. 699 Ki1+678. 659 K1+689. 609 K1+700. 519 K1+720.5

=
w0

5. 54448(181. 5638[119° 28" 15.9
K1+548. 926 Ki+8

=]
£

- 526 K1+933. 280 K1+977. 634 K2+017. 634

-2. 6E-05|125. 5172[100° 45" 13.1

K2+017. 634 E2+042_ 634 E2+034. 990 E2H067. 345 E2+082. 345

43.7242 | 134 2525[164° 02 49.6 ongchaind 28Em

K2+136. 069 K2+161. 069 K2+185.912 K2+210. 755 K2+235. 755 12+235.758=

{2+231.270

55.90427(158. 1215| 152" 47" 10"

E2+287. 173 K24317.173 K2+331. 742 K2+346. 311 K2+376. 311

op zspgalize onaplons nar L2}

Rysunek 5-21
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Kliknij ,Break Chain”, aby przej$¢ do interfejsu ,Break Chain Pile”. Nastepnie mozesz dodac¢ stos break chain. Nacisnij i przytrzymaj

jedna date, aby usunac i edytowac stos. Mozesz réwniez ,Load”, ,Apply” i ,Save” dla ,Break Chain File” (*.BCP).

< Broken Chainage Pile < Add & Broken Chainage Pile

Name Frant Mileage Back Mileage > Name be2 Name Front Mileage Back Mileage 4

bel 150.0 100.0 bel 150.0 100.0
Front Mileage ~ 0.0000

Back Mileage  0.0000

Rysunek 5-22 Rysunek 5-23 Rysunek 5-24

- Dodaj: kliknij ,,Dodaj”, aby dodac¢ stos tancuchéw zrywajacych. Wprowadz ,Nazwe”, ,Przebieg przedni” i ,Przebieg tylny”, a nastepnie kliknij
4OK".

- Edycja: przytrzymaj jedng z danych, kliknij ,Edytuj”, aby zmieni¢ ,Nazwe", ,Przebieg z przodu” i ,Przebieg z tytu” punktu wymiany, a nastepnie
kliknij , OK".

- Usun: nacisnij dtugo jeden z danych, kliknij ,Usun”, aby usuna¢ wybrany stos tancucha przerwy. Wybrane dane mozna usuwac

partiami.
- Zataduj: kliknij ,Zataduj", aby bezposrednio zaimportowac istniejacy ,,Plik taricucha przerwania” (*.BCP).

- Zastosuj: po zatadowaniu i edycji stosu tancucha zerwania kliknij ,,Zastosuj”, co spowoduje powrét do interfejsu ,Projekt drogi” i wyswietlenie monitu

+Zerwij fancuch zerwania”

- Zapisz: kliknij ,Zapisz
SATLAB/Projekt/RO”

Istnieje wiele metod

me opartych na

elementach w inter

typie linii. El

linie, krzywe wieloprzecieciowe i wyimaginowane punkty przeciecia itd. I obstuguje linie tamane, ale plik .sec utraci informacje o
naroznikach linii tamanych. Metoda wspétrzednych jest podobna do metody ,Element”, ale definicja kazdego elementu linii jest
okreslana przez zdefiniowanie wspétrzednych punktu poczatkowego i kohcowego. Pliki w formacie elementu linii (*.sec) nie beda
zawierac informacji o naroznikach linii tamanych, wiec jesli informacje o naroznikach linii tamanych sg potrzebne, zapisz plik w

formacie Coord File (*.Zline).
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Satsurv obstuguje metody ,Przeciecie”, ,Element” i ,Wspétrzedne”, a domysina kombinacja elementéw linii w
przecieciu jest nastepujaca: linia prosta — pierwsza krzywa spiralna — tuk — druga krzywa spiralna.

Obstuguje gtadka krzywa spiralng, a niegtadka krzywa spiralng obstuguje import poprzeczny.

1. Dwie krzywe spiralne mogg by¢ asymetryczne.
2. Petle odwrotng nalezy traktowac jak petle nieodwrotna, np. dodajac skrzyzowanie.
3. Obstuguje wyimaginowany punkt przeciecia.

4. Obstuguje krzywa lokalng, a dtugos¢ krzywej spiralnej moze wynosi¢ zero.

1D1

1D2

Rysunek 5-25

- Skrzyzowanie JD1/JD2: przeciecie sie dwéch sasiednich linii.

- ZH: punkt, w ktérym

krzywa.

- HY: punkt, w ktérym

krzywa.

- YH: punkt, w ktérym powstaje

krzywa spiralna.

- HZ: punkt, w ktérym powstaje

krzywa spiralna.
- ZH-HY: pierwsza krzywa spiralna.
- YH-HZ: druga krzywa spiralna.

- HZ-ZH: linia prosta.
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- HY-YH: tuk.

Kliknij Przecigcie, aby przejs¢ do interfejsu edycji danych tabeli przecie¢:

< Intersection & Intersection

Name Station N » Name pt1 Hp—
QD 0.0000 2542806.8800 Ll
N 2542666.3275
Jo1 148.5472 2542801.7080 43
i) 168.3370 2542677.3560 43 E 434560.3956
Station 50.0000
Radius 50.0000
®)Spiral Length () Spiral Params
L of Spiral in 258.0000
L of Spiral out 556 X
m Load
|__|Special Point
@ Save

@ Add | @ View | @ Apply More @ Cancel @ oK

Rysunek 5-26 Rysunek 5-27

- Dodaj: dodaj dane skrzyzowania, wprowadz nazwe, N, E, stacje (trzeba wprowadzi¢ tylko mile pierwszych dwéch punktéw), promien,
L spirali wejsciowej i L spirali wyjSciowej, zgodnie z tabelg linii prostych, krzywych i naroznikéw. Jedli promien i dtugos¢ spirali sg

znane, wprowadz wartos¢; jesli nie, nie ma potrzeby wprowadzania.
- tadowanie: tadowanie danych zewnetrznych.
- Widok: sprawd?, czy linia Srodkowa jest prawidtowa.

- Oblicz: wprowadz stacje i przesuniecie; mozesz sprawdzi¢ wspotrzedne; wprowadz wspétrzedne, oblicz stacje i przesuniecie.

- Szczegoty: kliknij, aby wejsc¢ i

wybrac 'Pkt. kluczowe'.

- Punkt limitu wejsciowego:

zbiory w czasie rzeczywistym

- Zmien linie: kliknij ja,

aby wprowadzi¢ recznie

- Przejscie na linie drogi @
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& Centerline Preview

¥

Hhooos angzoas Bhsar
‘\1 15.6344

‘I\
1138.0645

K QO L

@ Detail

Rysunek 5-28

- Zastosuj: Po zatadowaniu i edycji danych projektowych klikniecie przycisku ,Zastosuj” spowoduje zaktualizowanie najnowszych danych.

- Zapisywanie: Plik skrzyzowania jest zapisywany w formacie (*.PHI), a domysina $ciezka to folder data/roadprefile w
biezgcym pliku projektu.

- Wstaw: Wstaw dane przeciecia powyzej wybranego punktu.
- Edytuj: Mozesz edytowa¢ wprowadzone dane skrzyzowania.

W programie Satsurv dane dotyczace przeciecia nalezy wprowadzi¢ normalnie. Gdy program napotka dane podejrzane o owalnos¢,

on

automatycznie je zidentyfikuje. Po wy$wietleniu monitu mozna recznie zmieni¢ dane oznaczone na czerwono. Kliknij ,Potwierdz”, a nastepnie

mozesz zastosowac sprawdzenie.

< Intersection 4 Intersection

Name Station N b
Radius
QD 0.0000 2542806.8800 43
Jo1 148.5472 2542801.7080 43 ®)spiral Length (O spiral Params
D 168.3370 2542677.3560 43
L of Spiral in

L of Spiral out

|+ special Point Virtual Point
Param of Spiralin

Param of Spiral out

L of Tangent in

L of Tangent out

@ Add @ View ‘ @ Apply | E_ More ® Cancel | @ oK

Rysunek 5-29 Rysunek 5-30

W przypadku tukéw obejmujacych wirtualne skrzyzowania i zawracania (obrét o ponad 180 stopni), oprécz oryginalnej

metody elementdéw liniowych, w metodzie skrzyzowan obstugiwany jest odpowiedni wirtualny przetgcznik skrzyzowan.
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Nane X T Station Radius Length of spiral in Length of spiral out 41 42 Tl T2 FromUser isVrFoint
qd 3422515, 067 3. 94E+0T7 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
jdla 3422540, 905 3. 54E+07 0 a0 161. 966 128.382 100 87.766 0 0 4] 0
jdib = 3422576. 336 3. 54E+07 0 0 0 0 0 0 0 0 4] 1
jdz 3422517, 854 3. 94E+0T 0 1517.25 0 0 0 0 0 0 0 0
jd3 3422454, 772 3. 54E+0T 0 800 0 0 0 0 a0 0 4] 0
Jd4 3422371, 958 5. G4E+07 0 1500 0 0 0 0 0 0 4] 0
zd 3422241, 911 3. 94E+0T7 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Rysunek 5-31

Pierwszy punkt kombinacji skrzyzowan wirtualnych wprowadza sie normalnie, natomiast drugi punkt wprowadza sie poprzez

zaznaczenie pola wyboru ,skrzyzowanie specjalne” i wigczenie przetgcznika skrzyzowan wirtualnych.

<« Intersection € Intersecti

Name Station N 12
Radius
QD 0.0000 2542806.8800 43
JD1 148.5472 2542801.7080 43 @ spiral Length (O Spiral Params
zD 168.3370 2542677.3560 43
L of Spiral in
L of Spiral out
[+ special Point Virtual Point

Param of Spiral in

Param of Spiral out

L of Tangent in

L of Tangent out

@ Add @ View ‘ @ Apply | ; More

Rysunek 5-32 Rysunek 5-33

- Usuh: Usuh wprowadzone dane punktu przeciecia.

= Intersection

Name Station N »
ab 0.0000 2542806.8800 43
Jo1 148.5472 2542801.7080 43
D 168.3370 2542677.3560 43

elete ‘ ® Insert ‘ I Edit

Rysunek 5-34
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Wyréwnanie elementéw rozktada kombinacje ztozonych linii trasy na kilka jednostek liniowych. Jesli istniejg informacje (wsp6trzedne,
kierunek styczny, promien krzywizny itp.) o punkcie poczatkowym krzywej ptaszczyzny trasy, jednostka, ktéra rozcigga sie w
dowolnym kierunku, moze zosta¢ ustawiona od punktu poczatkowego, a informacje o punkcie koncowym jednostki mogg zostac

obliczone. Nastepnie koniec tej jednostki moze zostac uzyty jako punkt poczatkowy dla nastepnej jednostki.

Typowe linie zawierajg linie prosta, tuk i krzywa spiralng. Uzytkownicy mogg wprowadzac linie recznie lub tadowa¢ pliki
bezposrednio, w tym formaty Line Element File (*.sec), HDPM (*.pm), WDPM (*.pm), LandXml File (*.xml) i Poling Data
(*.CSV).

W ogdlnym procesie roboczym uzytkownicy muszg wprowadzi¢ wspoétrzedne punktu poczatkowego, ,Stacji” i ,Azymutu”.
Kliknij ,Dodaj", aby wybrac typ linii i wprowadzi¢ informacje.

- Linia: wyrazona jako L, wprowadz ,Dtugos¢”, ,Przesuniecie poczatkowe” i ,Azymut poczatkowy”.
- kuk: wyrazony jako A, wprowadz 'Promien poczatkowy', 'Dtugosc’, 'Kierunek', 'Przesuniecie poczatkowe' i 'Azymut poczatkowy'.
- Krzywa spiralna: Wyrazona jako S, wprowadz ,Promien poczatkowy”, ,Promien koficowy”, ,Dtugos¢”, ,Kierunek” itp.

W metodzie elementéw online promien punktu poczatkowego i koricowego powinien byc¢ specjalnie traktowany dla ksztattu

owalnego (wspdlna krzywa paliatywna). Aby rozwigza¢ poprawny promien poczatku i wykres dla niepetnego tagodnego zginania.
AXA+[AXA+R-Ls]

Zaleca sie uzycie Poling Data (*.CSV) do szybkiego importu. Wystarczy doda¢ dwie kolumny parametréw wolnego giecia, A1 i
A2, za Poling Data (*.CSV) i klikng¢ ,Wczytaj”, aby zbudowac owalng linie krzywej.

Kliknij ,Start”, aby przej$¢ do interfejsu elementu i edytowac punkt poczatkowy.

<« Element & Element € Element

start = Start Radius 30.0000 ©
Type 4 End Radius Length Direction Station 0.0000
End Radius 0.0000 9]
L e 50.0000 Left
N 2542666.0877
A 500.0000 100.0000 Left Length 50.0000
E 434560.0319
Direction ® Left ) Right
Azimuth 000:00:00.00000 Start Offset k 0000 x
Start Azimuth
Calculate
D Load
B Save
@ Add @ View ‘ @ Apply ‘ § More ® Cancel ‘ @ OK @ Cancel ‘ @ 0K
Rysunek 5-35 Rysunek 5-36 Rysunek 5-37

Kliknij ,Widok”, aby wyswietli¢ podglad i edytowac o$ Srodkowa, wprowadz przebieg w polu w prawym dolnym rogu.

- Oblicz: Mozesz sprawdzi¢ wspoétrzedne, wprowadzajgc mile i przesuniecie; mozesz obliczy¢ wstecznie przewidywane
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przebieg i przesuniecie nalezy sprawdzi¢ podajgc wspétrzedne.

- Szczegoty: Mozna wyswietli¢ szczeg6towe elementy krzywej linii, w tym typ odcinka linii, wspétrzedne punktéow

charakterystycznych, poczatkowy przebieg, poczatkowy azymut i inne parametry.

£ Centerline Preview & Line Element

¥ Type N E Starkg
Line 2542806,8800 4351705040 0.0
Curve 2542806.0721 435193.6942 212
i el
JBOOQEM_ZQAE 193 e47 Are 25428047482 435213.6424 232)
~
Curve 25427075766 435305.6909 138,
1156344
N
\
\
1138.0645
@ -
Y ¥

45.16m

@ Detail Compute

Rysunek 5-38 Rysunek 5-39

Metoda wsp6trzednych jest podobna do metody elementdw, ale definicja kazdego elementu linii jest ustalana przez zdefiniowanie

wspotrzednych punktu poczatkowego i koncowego. Moze ona zatadowac tylko format ,,Coord File” (*.Zline).
Podczas standardowego procesu pracy uzytkownicy muszg wprowadzi¢ wspétrzedne punktu poczatkowego i koricowego.
Kliknij ,Start”, aby recznie wprowadzi¢ stacje i wspotrzedne.

Kliknij ,Koniec”, aby recznie wprowadzi¢ stacje i wspoétrzedne lub wybraé punkt z listy.
Kliknij ,Dodaj", aby wybra¢

- Linia: wprowadz wspdtrzedne

- tuk: kierunek wspétrzednych

wejsciowych jest odniesieniem
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i Coord
Start Start
Type Start Radius End Radius Length P N
E
End =
N 2542666.0877
E 4345600319
Line Arc
@ Add ‘ @ View @ Apply ‘ % More ® Cancel ‘ @ 0K
Rysunek 5-40 Rysunek 5-41

Profil jest wyrazem pionowego ruchu drogi (linia sie waha). Mozna go doda¢ recznie, a uzytkownicy mogg
rowniez zatadowac plik w formacie pliku PVI (*.PVI) lub LandXml File (*.xml).

€ Profile Editor € Slope point data

(%) cancel

Station Height Slepe1(%)  Slope2(%) »
Station  0.0000
0.0000 10,1900 0.00000000 020202020
9.9000 10.2100 020202020 015316281 Height  0.0000
36.0160 10.2500 015316281 022261799 :
Radius 0.00000000
45.0000 10.2700 022261793 011111
540000 10.2600 0TI 057142857
82.0000 10.4200 057142857 -0.28000000
107.0000 10.3500 -0.28000000  0.21739130
153.0000 10.4500 021739130 -0.81818182
164.0000 103600 081818162 0.26562500
228.0000 10.5300 026562500  -2.04248366
Ill\ Load
237.7920 103300 -2.04248366
E Save

© ok

@ Add ‘ @ View @ Apply ‘ E More

W pracy ogdlnej
(promien pionu)

Kliknij Dodaj, aby doda¢ dane punktu nachylenia i nacisnij i przytrzymaj rekord, aby go usung¢, wstawi¢ lub edytowac. Kliknij ,Widok”, aby

sprawdzi¢ podglad profilu i kliknij ,Sprawdz stacje”, aby wprowadzi¢ wartos$¢ stacji, aby sprawdzi¢ wysokos¢ stacji.
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Interfejs przekroju poprzecznego zawiera trzy opcje, w tym ,Standard”, ,SuperEle” i ,WidePlus”. Uzytkownicy moga dodawac¢, edytowac i

usuwac dane przekroju poprzecznego. Oto dwa typy danych wejsciowych wspétczynnika nachylenia: procent lub wspétczynnik.

<« Standard & Template Editor

Left Right Name e
Name HandsE Name NEhzEE
Wide 6.8130 Wide 6.4510 - -~
® % O 1N
Grade -1.9100 Grade -1.0800
Curb 0.0000 Curb 0.0000 Grade 1.0000
Construct 0.0000 Construct 0.0000
Wide 6.4510
Curb 0.0000

Construct Height ~ 0.0000

:| Left-right Identity

@ Add ‘ @ View @ Apply More @ Cancel | @ OK

Rysunek 5-44. Rysunek 5-45
- Nazwa: nazwa aktualnej tablicy rejestracyjnej.

- Nachylenie: od $rodka drogi, pod gore jest dodatnie, a w dot jest ujemne. Warto$¢ nachylenia to stosunek
réznicy wysokosci miedzy dwoma koricami ptyty i szerokosci ptyty.

- Szeroki: szerokos¢ aktualnej tablicy.
- Curb: kliknij, aby wprowadzi¢

- Tozsamos¢ lewica-prawica:
by¢ pokryte

odzyskanymi danymi).

W ogélnym polu roboczym

i szerokosci kliknij

- Stanowisko kontrolne: ente

- Informacje o Cross Line: kliknij @ aby wyswietli¢ szczegétowe informacje o linii przeciecia.
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< Template Preview

Y

6.81 o 6.45
-1.91% -1.09%
® @
M M
. 6.02m ,
0.0000 X [ Check Station
Rysunek 5-46

W pamieci jest tylko jeden przekréj. Droga ma rézne przekroje na réznych odcinkach drogi.
Uzytkownicy mogg wstepnie zdefiniowac kilka typowych przekrojéw zgodnie ze swoimi potrzebami, a nastepnie przenies¢ je

sekcje dostosowane do terenu w réznych sekcjach do wytyczenia.

Jest to sposéb na nadanie drodze bocznego, jednokierunkowego nachylenia poprzecznego, co ma na celu zmniejszenie sity od$rodkowe;j

wytwarzanej przez pojazd jadacy po zakrecie.

Wybierz przekrgj

= Standard &« SuperEle

Left Right Station Grade Gradual | Plates
N; HzhtesE N HEEE
e = e = 9.9000 19700 Linear Left1
viide 68130 Wide 64510
ol g Grade 1.0900 36.0160 -1.7700 Linear Left1
Curb 0.0000 Curb 0.0000 45.0000 -2.4000 Linear Left1
Construct 0.0000 Construct 0.0000
{ 54.0000 -1.5900 Linear Left:1
9.9000 -1.0900 Linear Right:1
36.0160 -0.1600 Linear Right:1
45.0000 -0.1600 Linear Right:1
54.0000 -0.9600 Linear Right:1
["] Left-right Identity

More

@ add | @ view | @ apply | = More @ rdd | @ view | (£ appiy

Rysunek 5-47 Rysunek 5-48
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Jako przyktad podano pojazd silnikowy SuperkEle:

<« SuperEle

Station Grade Gradual Plates

9.3000 -1.9100 Linear Left:l

36.0160 -1.7700 Linear Left:1

45.0000 -2.4000 Linear Left:1

54.0000 -1.5900 Linear Left:1

9.5000 -1.0900 Linear Right:1

36.0160 -0.1600 Linear Right:1

45.0000 -0.1600 Linear Right:1

54.0000 -0.9600 Linear Right:1

motor
Left Right
@ Add | @ View | @ Apply More
Rysunek 5-49 Rysunek 5-50

Aby uprosci¢ przyktad, zatézmy, ze punkty zmian SuperEle na rysunku wygladaja nastepujgco.
Punkt zmiany SuperEle 1: kamiert milowy 20 Ocena -1,5%

Punkt zmiany SuperEle 2: kamiert milowy 30 Ocena 2%

Punkt zmiany SuperEle 3: kamiert milowy 40 Ocena 2%

Punkt zmiany SuperEle 4: kamiert milowy 50 Ocena -1,5%

€ Edit SuperEle < SuperEle

Station Grade Gradual Plates
Milestone  0.0000
9.9000 -1.9100 Linear Leftl
® % 1N 36.0160 -1.7700 Linear Left:1
45.0000 -2.4000 Linear Left:1
Grade 0.0000
54.0000 -1.5800 Linear Left:1
Gradual Linear » 9.9000 -1.0900 Linear Right:1
36.0160 -0.1600 Linear Right:1
45.0000 -0.1600 Linear Right:1
54.0000 -0.9600 Linear Right:1
Left Right

® Cancel @ 0K @ Add | @ View | @ Apply f More

Rysunek 5-51 Rysunek 5-52

Kliknij Wyswietl, aby sprawdzi¢ po dodaniu punktéw SuperEle.

Wprowadz ,Kamierr milowy” w polu po prawej stronie dolnego rogu i kliknij ,Sprawdz stacje”, aby wyswietli¢ przekréj w odpowiednim kamieniu

milowym.
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€ Template Preview € Template Preview

6.81 ;0 6.45 6.81 0 6.45
-1.91% -1.09% -1.91% -1.09%
{ Q
Q Q
® @@ @
M M M M
3.01m 3.01m
p.oooo X I Check Station X | check station

Rysunek 5-53 Rysunek 5-54

SzerokiPlus

Aby zmieni¢ szeroko$¢ nawierzchni drogi z normalnej na tuk, ustawia sie poszerzong szerokos$¢, wiec nalezy ustawic strefe
przejsciowg poszerzenia tuku. W strefie przejsciowej poszerzenia tuku szerokos$¢ nawierzchni drogi stopniowo sie zmienia.

Istniejg r6zne metody ustawiania réznych wtasciwosci i pozioméw drogi.

Gradual widening in proportion to its length over the full length of the widened width

Na rysunkach
'WidePlus'.

Na rysunkach
'WidePlus'.

Jezeli punkty zmiany ,WidePlus” na rysunku odczytamy w nastepujacy sposoéb:

www.satlab.com.se 243
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< WidePlus

Station Wide Gradual | Plates

9.9000 6.8130 Linear Left:1

36.0160 3.9610 Linear Left:1

45.0000 4.1600 Linear Left:1

54.0000 3.7850 Linear Left:1

9.9000 6.4510 Linear Right:1

36.0160 6.1440 Linear Right:1

45.0000 6.1870 Linear Right1

54.0000 4.1840 Linear Right:1

mator
Left sidewalk
@ add | @ view | (@) Appl
Rysunek 5-56 Rysunek 5-57

Aby uprosci¢ przyktad, zatézmy, ze punkty zmiany poszerzenia na rysunku wygladajg nastepujgco.
Punkt zmiany WidePlus 1: kamiert milowy 20 Wide 4.5

Punkt zmian WidePlus 2: kamiert milowy 30 Wide 5.2

Punkt zmiany WidePlus 3: kamiert milowy 40 Wide 6

Punkt zmian WidePlus 4: kamien milowy 50 Wide 5.2

Punkt zmiany WidePlus 5: kamiert milowy 60 Wide 4.5

£ Edit WidePlus <« WidePlus

Station Wide Gradual Plates
Milestone 200000
20.0000 4.5000 Linear Left:
Wide 45 X 30.0000 5.2000 Linear Left:l
40.0000 6.0000 Linear Left:1
Gradual Linear >
50.0000 5.2000 Linear Left:1

® Cancel | @ oK ® Add | @ View ‘ @ Apply | g More

Rysunek 5-58 Rysunek 5-59

Kliknij ,Widok"”, aby sprawdzi¢ podglad szablonu, i wprowadz warto$¢ stacji, aby jg sprawdzic¢.

Wprowadz przebieg w polu po prawej stronie i kliknij ,Sprawdz stacje”, aby wyswietli¢ przekréj odpowiadajacy przebytemu
dystansowi.
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€ Template Preview € Template Preview

y

\J

450 6.45 6.00 0 6.45
191% -1.09% 2.05% 0.16%
Q |
Q Q
@ @ @ @
M N M Y
3.0im 3.01m
0.0000 XI Check Station X [ Check Station

Rysunek 5-60

Rysunek 5-61

Uzytkownicy moga przetgczac interfejsy ,Standard”, ,SuperEle” i ,WidePlus”, aby przeglgda¢ dane drogowe, a nastepnie klikng¢ ,Zastosuj”

na dowolnym z trzech interfejséw, aby zastosowac biezacy przekréj (,Standard” + ,SuperEle” + ,WidePlus”) do drogi po potwierdzeniu.

Uzytkownicy mogg réwniez klikng¢ ,Wiecej” — ,Zapisz”, aby zapisa¢ go jako plik szablonu (*.TPL) w celu p6Zniejszego zatadowania i

ponownego uzycia.

W interfejsie sekcji bocznej uzytkownicy moga dodawag, tadowac, stosowac i zapisywac sekcje boczne.

- Dodaj: kliknij, aby wybra¢

£ Side-section

Side list

k25

@ Add ‘ D Load ‘ @Apply ‘ [Er] Save

Fill

Fill

Cut

Rysunek 5-62

kd

Side name

Cancel

Rysunek 5-63
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- Zataduj: kliknij, aby zatadowa¢ plik BPI (*.BPI), a na liscie sekcji bocznych zostang wyswietlone wszystkie informacje o sekcjach w biezgcym

pliku.

fstorage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/Unnamed/data/

roadprefile

test1.BPI

Rysunek 5-64
- Zastosuj: kliknij, aby zastosowa¢ nachylenie z listy biezgcych sekcji bocznych do biezacej drogi projektu, a nastepnie zostanie wyswietlony monit o
pomysine uzycie danych.

- Zapisz: kliknij, aby zapisac plik w formacie pliku BPI (*.BPI). Zapisany plik *.BPI mozna pomysInie zatadowac¢.

- Usun lub Edytuj: nacisnij i przytrzymaj rekord, aby usuna¢ lub edytowac informacje o sekcji bocznej. Kliknij ,,Usun”, aby
usunac¢ wybrane dane sekgji bocznej. Kliknij ,Edytuj”, aby wykona¢ operacje ,Dodaj", , Edytuj”, ,Widok” i ,Usun” dla informacji,
takich jak ,Nazwa czynnika”, ,DeltaH poczatkowa"” itd. W interfejsie kliknij ,Dodaj” na dole, zostang wyswietlone ,,Zbocze
wzgoérza”, ,Platforma” i ,Row".

Side list Factorname  Start offset End offset StartdeltaH P
k25 Fill 3 0.0000 8.0000 0.0000
2 8.0000 11.0000 4.0000
inside 11.0000 10.5000 4.1800
1Bottom 10.5000 12.5000 3.1800
10utside 12.5000 12.0000 3.1800

« Q0

pd
] elete ﬂ Edit | @ Add £ Edit ‘ @ View ‘ T pelete ¢ oom

Rysunek 5-65 Rysunek 5-66 Rysunek 5-67
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W interfejsie parametréw nachylenia mozna recznie dodawac¢, edytowac, usuwac i wyswietla¢ podglad parametréw nachylenia.

- Dodaj: kliknij ,Dodaj”, oprogramowanie przejdzie do interfejsu edycji parametréw sekcji nachylenia. Uzytkownicy mogg ustawi¢

.Kamien milowy”, ,Zmiana lewa/prawa”, ,Nachylenie lewa/prawa” i klikng¢ ,OK", aby doda¢ parametry sekcji bocznej.

Station Left Change Left Slope  Right Change P Milestone 0.0000 x
20.0000 Suddenly Null Suddenly
Left Change  Suddenly >
Left Slope Mull >
Right Change  Suddenly >
Right Slope Null >
Rysunek 5-68 Rysunek 5-69

- Widok: kliknij ,Widok", aby przej$¢ do interfejsu podgladu.

- Zastosuij: kliknij ,Zastosuj", aby odswiezy¢ dane.

Kliknij Projekt konstrukcji, aby wejs¢ do interfejsu edycji. Satsurv obstuguje cztery typy ,Przepustéw pokrywowych”, ,Przepustow

okragtych”, ,Przepustow

€ Construction editor € Construct Info € PreView Construct

@Add ‘ @ View | @Apply | g More

Rysunek 5-70

@ Cancel

© ok

Rysunek 5-71

Rysunek 5-72

Station  Construction  Censtruction e >
type pigehices i Station 100000 \
100000 Cover culvert Slanting 90:00:00.00000 §U*1 0.0000
Construction type Cover culvert >
Construction .
practices Slanting >
Angle 090:00:00.00000 2.0m
.\90.00"
Front width 20000 20m 20m
2.0m
Back width 2.0000
Left length 2.0000 Q
Right length 20000 @
* Load
™ ¥ ¥
[©) save Cengter height 100000
1.517m
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- Dodaj: kliknij ,,Dodaj", aby wybra¢ rodzaj konstrukcji i metode budowy w interfejsie ,Informacje o konstrukgji”, wprowadz ,Stacja”, ,Kat", ,Szerokos¢ z

przodu”, ,Szerokos¢ z tytu”, ,Dtugosc z lewej strony”, ,Dtugos¢ z prawej strony”, ,Wysoko$¢ $rodka” i ,Nachylenie”, a nastepnie kliknij ,OK".

- Widok: kliknij ,Widok", aby przej$¢ do interfejsu podgladu konstrukcji. Mozesz obejrze¢ zaprojektowang grafike konstrukgji.
Kliknij pasek wyboru ponizej, aby przetgczy¢ wyswietlanie wielu grafik konstrukgji.

- Zastosuj: kliknij ,Zastosuj”, aby odSwiezy¢ dane.

- Wiecej: kliknij ,Wiecej”, aby wczytac plik projektu budowlanego lub zapisa¢ zaprojektowang konstrukcje.

Dane drogowe mozna eksportowac w interfejsie ,Road Lib".
Kroki sg nastepujace.
(1) Wybierz droge w interfejsie ,Road Lib", kliknij ,Wiecej”, a nastepnie kliknij ,,Eksportuj”.

(2) Domyslny format eksportu na dole interfejsu eksportu to plik wspétrzednych pile-by-pile (*.csv), a przycisk ustawien
jest wyswietlany w lewym gérnym rogu (po wejéciu oprogramowanie wyswietla monit o biezacg zawarto$¢ ustawien
eksportu pile-by-pile). Kliknij przycisk Ustawienia, a oprogramowanie przejdzie do interfejsu ustawien eksportu danych
pile-by-pile: zawartos¢ pile-by-pile mozna ustawi¢, dostosowujgc konfiguracje pile-by-pile. Po zmianie ustawien kliknij
OK, a oprogramowanie powréci do ekranu eksportu pile-by-pile i nastepnie okresli, co wyeksportowa¢ zgodnie z
ustawieniami.

(3) Kliknij na dole ekranu eksportu, aby przej$¢ do eksportowania plikéw elementéw linii (*.sec). Przycisk ustawien nie jest
wyswietlany w lewym gérnym rogu.

(4) Wpisz nazwe pliku w polu wprowadzania i kliknij OK

(—RoadLib—OK € Export Set OK

4 Broken

Chainage Roadalignment  RoadProfile  PH /storage/emulated/0/SATLAB/Out

Road Name
1 s v v

road * v 3

D View
1) Download
Import
B Export
(Q’, Share
@ Get

(&) add ‘ £ edie | Tl Delete|

Road Export Setting:
Baseline:Road Center Line

Start Sta:K0+0.0000

End Sta:K0+228.0645

Station Interval:20.0

Offset:0.0

Sequence Rule:Start From Closest Interval

Center Station File(*.CSV) v

Line Elements File(*.Sec)

Rysunek 5-73 Rysunek 5-74 Rysunek 5-75
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tion Store C 00-40 RTK Fix
@ 05 ?5 o

Unnamed )

K0+14.5007 00:16:43.845
Dist-25.350 .
@
A
Odlegtos¢ pionowa ® "
od biezgcego punktu Q = b s
do sekgji o o
| @ .":_'\\“\ H
1
3) !
8 ' >
Rysunek 5-76

Kliknij plik projektanta drog aby zatadowa¢ istniejace pliki, a nastepnie wprowadzi¢ przebieg, zostanie on automatycznie obliczony
potozenie przekroju poprzecznego przy tym przebiegu i wyswietla linie przerywang jako linie odniesienia na wykresie. Podczas
zblizania sie do tej linii odniesienia oprogramowanie obliczy odlegtos¢ miedzy biezacg pozycja a linig odniesienia. Jesli odlegtosc jest
mniejsza niz warto$¢ ustawienia tolerancji przekroju poprzecznego (warto$s¢ mozna ustawi¢ w 'Konfiguruj' — "Dane — 'Doktadno$¢

przekroju poprzecznego'), uzytkownicy mogg wykonac zbiér punktéw przekroju poprzecznego.

- Zdefiniuj: kliknij = aby zdefiniowa¢ okreslony przebieg przekroju poprzecznego i wprowadzi¢ inne ustawienia. Automatycznie

Oblicz potozenie przekroju poprzecznego w tej odlegtosci i wyswietl linie przerywang jako linie odniesienia na wykresie.

- Sklep: kliknij

punkt bedzie uzywany
jako wysoko$¢ pozioma
przebieg sekgcji i

lub uzytkownicy musza doda¢

- Plik projektanta drég

- Zmien widok: kliknij | |

=]
- Przeciecie: kliknij o”
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< Define

< Cross-section Info

Gdy zbieranie Station 10.0000

rzekroje dodac
P I&, ecac Milestone | 10.0000 -~ Name ptl [ centerpoint
element punkt
OSQd KiEdy Step 10.0000 v Named by Auto-append >
Wyblerame ten Range Target H 1.8000

dodanie kamienia milowego lub
Od eJ mowan | e Left 50.0000 GroundCode v

Nastepny punkt poboru prébek. Status:RTK Fix

Right 50.0000
N:2542832.308
E:435156.704
Other 7:43.654
B:22:59:00.02374N 0:0.000
L:113:22:03.38918E ©:0.000
Angle 090:00:00.00000 H:43.654 ¢:0.000

Time:2023-06-28 14:55:14.0
Projection Station:-14.6772
Center Point N:2542806.532
Center Point E:435180.498
Tilt Angel:00:00:00.00000

Tilt Azi: -
Rysunek 5-77 Rysunek 5-78
n Stor ¢ w040 RTK Fix ss-secti
Unnamed s 0.0 Unnamed
KO+14.5749 00:18:28.543 KD+14.4736 LS. 595

Dist-24 835 N Dist:-24.882

JORCN) 2

o

P
Q’O

Koo®@k

« |y

——.
@:0.000

Offset-24.835 Distance:24.474 Offset-24.882
Station K0+10.0000 Station KO+10.0000

Ich

prad
mila
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Rozdziat 6

COGO

Rozdziat ten zawiera:
- Kat
- Dystans
- Koordynowac¢
= Obszar
- Dystrykt i Azi
- Przeciecie
- Obliczanie katéw
-Tom

- Punkti linia

- Tranzyt
- Oblicz
- Kompa

-CADD

www.satlab.com.se 251
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Obstuga jednostek 'Radian’, 'Stopien’, 'DMS', 'Gon’, 'Kat Mil' transformujgcych sie wzajemnie. Po wprowadzeniu wartosci do dowolnego

elementu kliknij 'Oblicz', a nastepnie obliczonych zostanie kilka innych wartosci.

< Angle

Radian = 0.0000

Degree | 0.0000

DM 000:00.0000
DMS 000:00:00.00000
Gon 0.0000

Mil 0.0000

Rysunek 6-1

Obstuga jednostek odlegtosci 'km', 'm', 'cm’, 'mila’, 'mila morska', 'jard', 'stopa’, 'cal' transformujacych sie wzajemnie. Po wprowadzeniu

wartosci do dowolnego elementu kliknij 'Oblicz', a nastepnie zostanie obliczonych kilka innych wartosci.

km 0.0000
m 0.0000
cm 0.0000
mm 0.0000
mile 0.0000

nautical mile  0.0000

yard 0.0000

foot 0.0000

inch 0.0000
Rysunek 6-2

Funkcja ,Koordynuj” obstuguje konwersje pojedynczych punktéw i konwersje plikdw.
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Dane obejmuija elipsoide Zrédtowg i lokalng. Po wprowadzeniu informacji o punkcie mozesz przetgczac sie miedzy BLH,
XYZ lub NEZ. Kliknij ,Do lokalnego” lub ,Do Zrédta”, aby zakorniczy¢ konwersje miedzy elipsoidg zrédtowa a lokalna.
Wspotrzedne punktéw mozna wybrac z kolekgcji w czasie rzeczywistym, biblioteki wspétrzednych lub mapy.

¢ Dwee  BI7OLR o

@ Source ¢ = @
® BLH O Xxyz O NEZ B 00:00:00.00000N 4 0.000
L 00:00:00.00000E o2 0.000
B: 00:00:00.00000N
H-1.577 g 0.000
TargetH 1.5000
L 000:00:00.00000E
E Average
H: 0.0000 [ ] save to the point library
© Loca 4=
O BLH O XYZ ® NEZ
N: 0.0000
E: 0.0000
z 0.0000
Z To Local ‘ z To Source
Rysunek 6-3 Rysunek 6-4
< AddPoint Data € Map OK
Coord Please enter search point nan Q
Point
Already select () data Select all
Pt Name N £
[ pto 2544537.1865 499599.6907 4
Op 2544537.1109 499999.7615 4
O pe2 2544536.8440 499999 6661 4 N
Oet3 2544537.2304 499999.4244 4 = A
5
.
Lo_J
- BN i
< ra ¥ T’
File Name: GPS.raw 224.88m

Gdy uzytkownik musi wprowadzi¢ wspétrzedne punktéw, istniejgce wspodtrzedne mozna zaimportowac partiami poprzez

konwersje pliku, a wyniki zostang wyswietlone na liscie po wykonaniu obliczeh do przodu lub do tytu.
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® BLH O Xyz O NEZ

File None >
Conversion result

) BLH O XYZ ® NEZ

Z To Local | z To Suume‘ |~ Export

Rysunek 6-7

Stuzy do obliczania powierzchni, obwodu i niektérych innych parametréw wykresu. Powierzchnia jest oznaczona jako 'sq.m’
lub 'mu’, a obwdd jako 'm'. Wspétrzedna punktu biorgcego udziat w obliczeniach moze by¢ dodana recznie lub w czasie
rzeczywistym zebrana z odbiornika lub wybrana z biblioteki wspétrzednych lub mapy.

Ogtoszenie:

W interfejsie ,Mapa obszaru”,,Wybierz punkt” 18 nie jest tym samym co ,Wybor mapy” = na liscie
interfejs obszaru'. W pierwszym przypadku punkty na mapie wybiera sie klikajgc na punkt, a w drugim
poprzez wybieranie punktéw w okregu i wybieranie wezta na linii.

Réznica miedzy punktem =

wyboru ramki a tylko T =7
jednym punktem w T

ikona jest w trybie ™ M T

statusu, kliknij ,,OK", aby
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€ AddPoint Data & Map oK € Map OK
Please enter search point nan Q
Already select () data Select all
PtName N E
[ pto 2544537.1865 499999.6907 EL
et 2544537.1109 4999997615 4
[ pt2 2544536.8440 499999.6661 EL N N
0
Ipt3 2544537.2304 4999994244 4 = A s P
s 3
rAa o £
© O]
© o Al @ m
N Tp M ! x
v 224.88m
File Name: GPS.raw 224.88m 3
Rysunek 6-8 Rysunek 6-9 Rysunek 6-10

- Przycisk ikony: Mozesz dodawac punkty do listy poprzez akwizycje w czasie rzeczywistym, z biblioteki punktéw lub poprzez wybér z mapy.
- Dodaj: punkty mozna dodawac do listy poprzez zbieranie danych w czasie rzeczywistym, korzystanie z biblioteki punktéw i wybér wykresu.

- Oblicz: oblicza kolejno pole powierzchni, jednostki miary i dtugos¢ biezgcego punktu. W interfejsie wynikéw mozna przegladac

grafiki i obliczenia.

Interfejs graficzny wyswietla wyniki jako wyniki pola wektorowego i wyniki pola maksymalnego, natomiast tréjkat wyswietla
tylko pole wektora.

& Result € Result

KOS

12.04cm

JLLbdom

K @O @
=

7.53cm

Stuzy do obliczania odlegtosci i azymutu miedzy dwoma punktami. Wspétrzedne punktéw A i B mozna wprowadzi¢ recznie lub
odczytac z odbiornika, biblioteki wspétrzednych lub mapy. Po pomysinym odczytaniu kliknij ,Oblicz”, aby obliczy¢
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LAzymut”, ,Kat przechylenia”, ,Odlegtos¢ 2D", ,,Odlegtos¢ 3D" i, Odlegtos¢ H”.

& Azimuth Advance

K ¢S
N 2544537.1865
E: 499999.6907
Z
sans Result
— Azimuth:184:06:29.53487
6 $E5HR

Bank Angle:06:26:48.16465

2D-Distance: 0.3434
N 2544536.8440 3D-Distance: 0.3456
H-Distance: -0.0388

E: 499999 6661
0K

z 40.3060

Rysunek 6-13 Rysunek 6-14

Mozesz zmieni¢ konfiguracje, klikajac przycisk ,Zaawansowane” w prawym gérnym rogu. Gdy opcja ,Uzyj wspotczynnika skali
gruntu” jest wkgczona, aby obliczy¢ wyniki wyswietlane na interfejsie, zostanie wyswietlony element ,wspétczynnik
kompleksowy odlegtosci”.

€ Convert Config

Cal Spatial Dist by XYZ

Use Ground Scale Factor

B Compute Ground Scale Factor from System

Result

Azimuth:184:06:29.53487
Bank Angle:06:26:48.16465
2D-Distance: 0.3434

3D-Distance: 0.3456
H-Distance: -0.0388
Tombined Sca e Faciorﬂ§'§§§§37

OK

W przypadku punktu wymagajgcego pomiaru, ale warunki obserwacji nie sg idealne, oblicz potrzebng wspétrzedng
punktu, mierzac pobliski punkt. Kliknij kazdg ikone, aby przej$¢ do odpowiedniego trybu pomiaru. Oprogramowanie
obstuguje dziewie¢ trybdw pomiaru (4Pt, 2Pt2L, 2Pt1L, 2Pt2A, 2Pt1A1L, Azimuth, 2C, 1L1C, 1RPY).
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<« 4Pt
P
Instruction:
B, D A/B,C, D are known points, ABP and CDP
are straight lines.
A C
@ Known

N 0.0000 <>
E 0.0000 ey
z 0.0000 A
Unknown

N 0

Rysunek 6-17

2P12A

Instruction:
A, B are known points, angle a and B are
known. It should be noted that P is on the left
side of AB and 0° < 4+3<180"

@ Known

N 0.0000

E 0.0000

Z 0.0000 E

a 000:00:00.00000

B 000:00:00.00000

<« 2C
P1
Instruction:
The two circle center A and B,Radius of R1
and R2 are known Calculate P1 and P2.
P2
@ Known
N 0.0000
E 0.0000
z 0.0000 X
R 0.0000 ()
Unknown

Compute

Rysunek 6-23

P
Instruction:
L L. A, B are known points, L1 and L2 are known.
1 2 It should be noted that L1+L.2>dAB and |
L1-L2/<dAB.
A B
© Known
N 0.0000
E 0.0000
z 0.0000 m
5l 0.0000 [:]
0.0000 [:]

Save Compute

Rysunek 6-18

2PtT1ATL
P
Instruction:
L A, B are known points, L1 and angle « are
1 known. It should be noted that a is clockwise
angle from AP to AB.
o
A, B
@ Known
N 0.0000
E 0.0000
z 00000 A
L1 0.0000 D
000:00:00.00000

A

Instruction:
The twio points A and B,Radius of Circle C
are known, Calculate P1 and P2,

B

© Known
—

N 0.0000

E 0.0000

z 0.0000 B

Unknawn

Save Compute

Rysunek 6-24

< 2Pt1L
P

Instructio
B B are known peints, ARD lnsiagh o,
L1 is length between B ant
A
@ Known

N 00000 <
E 0.0000

A 0.0000 E
L1 0.0000 D
Unknown

Rysunek 6-19

P | instruction:
Ais aknown point, L1 and azimuth a are
. known,input H diff(oZ=Za-Zp).
L1

A
@ Known
N 0.0000 ¢
E 0.0000 =
z 0.0000 E
W] 0.0000 E]
oZ 0.0000 D

000:00:00.00000 [_]

< 1RPt

P
Instruction:
R ‘B s A and B,azimuth a and
known,Calculate P
A

© Known

N 0.0000

E 0.0000

z 0.0000 B
R 0.0000 D

000:00:00.00000

Rysunek 6-25
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Istniejg dwie pozycje P wedtug teorii 2Pt2L; 2Pt2A, 2Pt1A1L. Jesli najpierw wprowadzisz wspotrzedng A, a
nastepnie wspétrzedne B, pozycja P bedzie zlokalizowana nad linig AB. Odwrotnie, jesli najpierw
wprowadzisz wspoétrzedng B, pozycja P bedzie zlokalizowana pod linig AB.

W powyzszych metodach pomiaru skrzyzowania wybierz znany identyfikator punktu, wprowadz wspétrzedne punktu pomiaru
skrzyzowania (wprowadzenie reczne lub odczyt z odbiornika, biblioteki wspo6trzednych, mapy), wprowadz inne znane klucze
(takie jak L1, L2 itd.), kliknij Oblicz, oblicz wspétrzedne nieznanego punktu P, kliknij Zapisz, wprowadz nazwe, opis itd., aby

zapisa¢ w bibliotece wspétrzednych.

W Przecieciu, po kliknieciu opcji Zbieranie danych GPS, wyswietlanie informacji o doktadnosci (ustawienia doktadnosci sg

wykonywane w Konfiguracji) utatwia zrozumienie doktadnosci w czasie rzeczywistym.

Stuzy do obliczania kata linii trzech punktow, w tym kata wewnetrznego i zewnetrznego.

€ Angle Calculation 4 Angle Caleulation
AL AC

AL AC

Instruction:
Angle A, B, C are known points, a is interior
angle from AB to BC

Instruction:
Angle &, B, C are known points, a is interior
angle from AB to BC.

@ Known @ Known
I
N 2544536.8875 ¢ N 2544536.8875 ¢
£ 5000000607 =5 £ 5000000607 5
Interior Angle | 000:00:00.00000 E Interior Angle  072:55:17.89885 @

Exterior Angle | 000:00:00.00000 Exterior Angle  287:04:42.10115

Compute Compute

Oblicz objetos¢
i z gory ustalone
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0040 | RTKFix
Unamed @u.u 00 % < Volume

f\; Select surface >
=
Angle Distance Coordinate Surface Name
= @/1 l: Input the reference elevation
o= lonhond \J
Select the reference point
Area Intersection Volume r P ?
: ST || select the reference surface >
£t e
Define range >
Point and line Transition curve Calculator l— 9
@ U
Compass CAD Draw Mare

B @ b2 3 =
Project Device Survey COGO Compute

Rysunek 6-28 Rysunek 6-29
- Wybierz powierzchnie: kliknij ikone rozszerzenia, Wybierz rzeczywistg powierzchnie z listy ,Powierzchnie listy”.

- Wprowadz wysokos$¢ odniesienia: sprawdz jg, wysokos¢ odniesienia i powierzchnia sg uzywane do obliczenia objetosci. Kliknij ikone

rozszerzenia, wprowadz wysokos$¢ docelowg potrzebng do wypetnienia/wykopania.

- Wybierz punkt odniesienia: zaznacz, punkt odniesienia i powierzchnia sg uzywane do obliczenia objetosci. Kliknij ikone

rozszerzenia, Wybierz punkt jako punkt odniesienia z ,Biblioteki punktéw”.

- Zdefiniuj zakres: zaznacz go, oblicz objeto$¢ wewnatrz granicy; odwrotnie, bez zaznaczenia go, obliczy

gtosnos¢ w obszarze publicznym. Kliknij ikone rozszerzenia, mozesz wybra¢ punkty zakresu w interfejsie , Definiuj zakres”, a takze dodawac,

edytowad, usuwac, wyswietla¢, tadowac i zapisywa¢ punkty zakresu.

& befnerange o

Name N E z >
Select surface >

pt1 25445371109 4999997615 40.2828
Surface Name
pt2 2544536.8440 499999.6661 40.3060

__| Input the reference elevation pt3 25445372304 499999.4244 40.3036
| Select the reference point >
: Select the reference surface >

'+ Define range >

Name N E z 4
pt1 25445371109 499999.7615 40.2828
pt2 2544536.8440  499999.6661 40.3060

pt3 2544537.2304  499999.4244 40.3036

O | /o5

Rysunek 6-30 Rysunek 6-31
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€ Boundary Point € Define rangeView

@ From <> E; @ Y

Name pt2
N 2544536.8440
€]
E 4999996661 \
_pt1
A 40.3060 /
Type ® NEZ O BLH

EEHON]

Rysunek 6-32 Rysunek 6-33

- Dodaj: dodaj punkt zakresu poprzez wprowadzenie reczne, poprzez zbieranie danych w czasie rzeczywistym, poprzez wybér biblioteki punktéw lub poprzez wybér na mapie; opcja , Zdefiniuj

zakres” wymaga co najmniej trzech punktow.

- Edytuj: wybierz punkt zakresu, ktéry chcesz edytowaé; mozesz edytowac wspotrzedne punktu.

- Usun: wybierz punkt zakresu, kliknij Usun, aby usuna¢ go bezposrednio, bez monitu.

- Widok: podglad ksztattu zdefiniowanego zakresu.

- kadowanie: tadowanie istniejgcego pliku granic (*.waa). Sciezka tadowania to folder 'SATLAB\ Project\ ROAD\ Project Name\ dtm'.
- Zapisz: zapisz ponownie dodany/edytowany plik granicy woluminu. Sciezka zapisu i format pliku sg zgodne z tymi w 'Load". Je$li nazwa

zapisanego pliku juz istnieje, nie mozna go zapisa¢, ale zaznacz 'Cover', aby zapisa¢ zmodyfikowany plik. Ponadto klikniecie 'OK' spowoduje

réwniez zapisanie ponownie dodanego/edytowanego pliku granicy woluminu.

< Directory oK
/storagefemulated/0/SATLAB/Project/ROAD/Unamed/
dtm
DTMRangeld
504 waa
Work0504 x

DTM Volume Range(*.waa) >

Rysunek 6-34
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Po wybraniu réznych metod obliczeniowych kliknij ,,Oblicz”, aby wyswietli¢ na ekranie wynikéw obliczenia robét ziemnych,
zmierzong powierzchnie, obszar wykopany i obszar wypetniony.

~*
Kliknij ,Wykres"” w prawym gérnym rogu, aby zobaczy¢ przyktadowy wykres wypetniania i wykopywania; Kliknij przycisk ,,EksportuJ;d
prawym gérnym rogu, aby wyeksportowac raport z wynikami robét ziemnych w postaci plikéw *. HTML, *. TXT lub *. CSV.

SETECT SunTace ¥
Select surface > Select surface >
Surface Name
Surface Name Surface Name
Input the reference elevation Input the reference == Tnput the reference
elevation ! elevation
Select the reference point >
+ Select the reference point > Elevation 2.0000
+ Select the reference surface >
Point Name || Select the reference point >
Surface Name
Elevation —‘ Select the reference 5
surface
+ Define range > Select the reference N —
surface +/| Define range >
Name N E z M
Define range > Name N E Z »
pta 25445371865  499999.6907 403448
pt0  2542663.8590 434558.1735  47.8548
pt1 2544537.1109  499999.7615 402828
pt3  2542639.2156 4345355209 44,5138
pt2 2544536.8440  499999.6661 40,3060
Compu'e
Rysunek 6-35 Rysunek 6-36 Rysunek 6-37
& Results eraph BE | € Results Graph BE
The calculation result between the two surfaces The result of the calculation of reference elevation
Surface Test Surface Test
Reference Surface Test2 Ref Elevation(m) 2.0000
Volume-Time of Cal:22ms Volume-Time of Cal:26ms
Cut(m?) 0.0000 Cut(m3) 0.0000
Fill{m?) 0.0000 Fill(m?) 0.0000
Surface:Test Surface:Test
Area 2D(m?) 0.0975 Area 2D(m?) 0.0975
Area 3D(m?)} 0.1002 Area 3D(m?) 0.1002
Perimeter 2D(m) 2.1960 Perimeter 2D(m) 2.1960
Perimeter 3D(m) 22226 Perimeter 3D(m) 2.2226
Cut areas(m?) Cut areas(m?)
Area 2D(m?) 0.0000 Area 2D(m?) 0.0000
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- Powierzchnia (2D: m2): Ten

- Powierzchnia (3D: m2): Ten

- Obwadd (2D: m)
(2D).

- Obwdd (3D: m)
(3D).

€ Export

/storage/emulated/0/SATLAB/Out

test-elevation

Volume Report( html) >

€ Results K

Y

« QoL

. 30.11cm ,

Rysunek 6-40

Volume Report(.html)

X Volume Report(.txt)

Volume Report(.csv)

Mozna go uzywac do obliczania relacji pomiedzy punktami i liniami.
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< Point and line

Offset point
Name
N 0.0000
E 0.0000
Result
z 0.0000 Line Side:Right
Dist to Start:-0.3408
_ Dist to End:2593196.7114
Start Point % =5 [H Vertical Dis 0.0419
Name oK
N 0.0000
E 0.0000
zZ 0.0000

Compute

Rysunek 6-43 Rysunek 6-44

Uzytkownicy mogga kliknag¢ ,COGO" - ,Krzywa przejéciowa”, aby przej$¢ do tego interfejsu i za pomoca tej funkcji obliczy¢ parametr A
krzywej, potowe potudnika punktu poczatkowego i promien koncowy.

<«

B i Start Radius < End Radiu

o Y
h Instructions Instruction: {_‘//r‘_-\.\ Instruction:
\Rl Length L, startradius R1 and end radius R2 . 2 Length L. startradius R1 and parameter A
N are known, Calculate parameter A. e o\ \\ are known, Calculate end radius R2,
N .
© Known @ Known © Known
00001 .
- 0 X L 0.0000 X L 0.0000 >
Ri 0.0000 [T A 00000 A 0.0000
R2 0.0000
U R2 0.0000 [T o R1 0.0000 [ e
Unknown @® R1>R2 ) R2>R1 ® R1>R2 O R2-R1
A Unknown Unknown
Rl R2

Compute
Compute

Narzedzia stuzgce do wykonywania prostych obliczerh matematycznych.

Uzytkownicy klikajg na ,COGO" - ,Kompas", aby uruchomic¢ funkcje kompasu.
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Po pierwszym otwarciu kompasu kontrolera zostanie wyswietlony interfejs kalibracji, a uzytkownik potwierdzi, czy
nalezy go skalibrowac. Jesli kalibracja zakonczy sie powodzeniem, nie zostanie wyswietlony interfejs kalibracji
ponownie w ciggu 7 dni, a po 7 dniach funkcja kompasu kontrolera ponownie wyswietli interfejs kalibracji i monit.

= Umnamed  Baox &5 O

a8 @

Angle Distance Coordinate

A
@
m? Tinhinl \_/-

Area Intersection Volume
i EE E
:. W5
L, s
Point and line  Transition curve Calculator
© | ]
Compass CAD Draw More

B @ pZ3

Project Device Survey

P ———r—
calibration

Rysunek 6-48 Rysunek 6-49

Uzytkownik klika ,COGO” - ,CAD Draw"”, aby wejs¢ do funkcji CAD Draw.

Wyswietl rekord czasu
i ostatnig operacje
4 CAD Draw New

E Recent Open

2023-03-20 17-03_dxf_032414.dxf
fstorage/emulated/0/ZHD/Cut//2023-03-20 17-03_dx...

ACADS. dxf
fstorage/emulated/0/ZHD/ACADS.dxf

Recent List
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Rysunek 6-50

Kliknij przycisk [CAD Draw] na dole interfejsu, wybierz Sciezke (domysina Sciezka folderu SATLAB), wybierz plik CAD (*.dxf,
*.dwg), ktéry ma zosta¢ otwarty, kliknij OK, plik zostanie zatadowany pomysinie i przejdz do interfejsu edycji CAD Draw. Lista
ostatnich plikéw zostanie dodana na poczatku.

€ CAD Draw New € Select File

[X3 Recent Open
20230320 17:03.2d 0324148 Jstorage/emulated/0/SATLAB
/storage/emulated/0/ZHD/Out//2023-03-20 17-03_dx..

ACADS. dxf
/starage/emulated/0/ZHD/ACADS, dxf . .GeoPath_IN Code Comm
Dic Download Firmware Font
Package
GeoPath LOG Qut Project
Sounds storage Template User
EORSFEES 2D 2
Rysunek 6-51 Rysunek 6-52

Kliknij przycisk [Nowy] w prawym gérnym rogu interfejsu, wybierz $ciezke zapisu pliku (domyslina Sciezka folderu biezgcego
projektu), wprowadz nazwe pliku, wybierz typ pliku (*.dxf, *.dwg), kliknij OK, plik zostanie pomysInie utworzony i mozesz

przejs¢ do interfejsu edycji CAD Draw. Najnowsza lista plikéw jest wyswietlana na gérze.

€ CAD Draw New € Directory oK

m Recent Open /storage/emulated/0/SATLAB/Project/ROAD/Unamed
2023-03-20 17-03_dxf_032414.dxf
/storage/emulated/0/ZHD/Out//2023-03-20 17-03_dx...
data dtm ext
ACADS. dxf
/storage/emulated/0/ZHD/ACADS.dxf
map
050410031 X

Recent List DWG File(* dwg) >

Rysunek 6-53 Rysunek 6-54
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Po otwarciu lub utworzeniu nowego pliku CAD, wejdz do interfejsu edycji, aby wykona¢ operacje takie jak rysowanie,
mierzenie, przegladanie warstw i wybdr koloréw w pliku. Po wyjsciu z interfejsu edycji wyniki edycji sg automatycznie
zapisywane.

[Rysujl: Kliknij funkcje rysowania, a wyskoczg typy rysunkéw obstugiwane przez CAD Draw. Wybierz typ rysunku,
aby wykona¢ odpowiednie operacje rysowania.

<€ CAD Draw

s 0 e 1 O O T

Rysunek 6-55

Linia: Kliknij interfejs wyswietlania, aby wybra¢ punkt poczatkowy linii, przesun, aby wybra¢ punkt koricowy linii, pus¢ i
narysuj pomysinie

Okrag: Kliknij interfejs wyswietlania, aby wybra¢ punkt poczatkowy Srednicy, przesun, aby wybrac punkt koncowy
Srednicy, okrag zmieni sie wraz ze srednicg, pus¢ i narysuj pomysinie

Punkt: Kliknij wyswietlacz

tuk: Kliknij, aby wyswietli¢

punkt korcowy, pus¢

Prostokat: Kliknij

narysuj pomysinie

Elipsa: Kliknij przeciwlegty

punkt narozny

Tekst: Kliknij miejsce, w ktérym chcesz doda¢ elementy tekstowe na interfejsie wyswietlania. Pojawi sie pole wprowadzania tekstu. Wprowadz

tekst, ktéry chcesz wyswietli¢, kliknij OK. Rysowanie zostanie zakohczone pomysinie. Kliknij Anuluj, aby zatrzymac rysowanie.

[Ankieta]: Kliknij funkcje ankiety, a wyskoczg typy ankiet obstugiwanych przez CAD. Po wybraniu typu
mozesz wykonac¢ odpowiednig operacje ankiety.
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€ CAD Draw

Suevey

Rysunek 6-56

Badanie obszaru: kliknij interfejs wyswietlania, aby wybrac pierwszy wierzchotek, przesun, aby wybrac kilka wierzchotkdw (wybierz co najmniej
dwa kolejne wierzchotki), przesun strzatke do pierwszego wierzchotka, aby zamkna¢ obszar, a pole i obwéd zamknietego obszaru zostang

wyswietlone na dtugim interfejsie.

Badanie odlegtosci: Kliknij interfejs wyswietlania, aby wybraé¢ punkt poczatkowy linii, przesun, aby wybra¢ punkt
koncowy linii, podczas ktérego interfejs wyswietli dtugos$¢ linii w czasie rzeczywistym. Pus$¢, aby zakonczy¢ badanie, a
interfejs wyswietli koncowa linie i jej dtugos¢.

[Warstwal: Kliknij funkcje warstwy, aby wyswietli¢ liste wszystkich warstw biezgcego pliku CAD. Kliknij element na liscie, aby wybrac opcje

ukrycia lub wyswietlenia warstwy.

€ CAD Draw

©  ASSIST

© BASICGRID

Layer

Rysunek 6-57

[Kolor]: Kliknij funkcje koloru, a pojawi sie okno wyboru palety koloréw. Po wybraniu koloru kliknij Srodek
palety koloréw, a kolor pedzla mozna zmieni¢ na odpowiadajgcy mu kolor. Zmodyfikowany kolor zostanie
zastosowany do funkcji rysowania i pomiaru.
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€ CAD Draw

Color

Rysunek 6-58
[Anuluj]: Cofnij biezgca operacje i wrd¢ do ostatniego klikniecia.
[Przetacz tto]: Mozesz zmienic tto na czarne lub biate.
[Powieksz wszystko]: Kliknij, aby powiekszy¢ i wyswietli¢ wszystkie elementy rysunku biezgcego szkicu w interfejsie.

[Rozmiar czcionki]: Kliknij przycisk funkcji rozmiaru czcionki, a pojawi sie okno dialogowe umozliwiajace dostosowanie rozmiaru czcionki. Mozesz
przesung¢ suwak, aby wybrac rozmiar czcionki. Kliknij, aby przywréci¢ ustawienia domysine. Czcionka zostanie automatycznie dostosowana do rozmiaru

domysélnego, a wybrany rozmiar czcionki zostanie zastosowany w interfejsie CAD Draw i CAD Stack po kliknieciu przycisku OK.

€ CAD Draw

Default

Rysunek 6-59 Rysunek 6-60
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Rozdziat 7

Badanie przechytu

Rozdziat ten zawiera:

- Badanie przechytu bez kalibracji
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Po podtaczeniu odbiornika nalezy otworzy¢ przetgcznik Tilt Survey w interfejsie konfiguracji danych geodezyjnych oprogramowania.
Po osiggnieciu przez odbiornik sygnatu RTK-Fix mozna zainicjowac Tilt Survey (kliknij ikone Tilt Survey, aby wyswietli¢ monit o

inicjalizacje).
Utrzymywanie urzadzenia w stanie statycznym:

Utrzymuj urzadzenie w stanie statycznym przez 1-3 s, gdy urzadzenie jest w trybie RTK-Fix;

Potrzasnac:

Po zakohczeniu inicjalizacji badania przechytu odbiornik zostanie potrzasniety (raz na sekunde) w celu zainicjowania
kursu;

Display ~Data Stake

$& General Survey Config-Other

Working Area >

Physical Record Button Single Record >

Physical Shorteut Button Default > Tilt Survey Initialization

Tit Survey ® | shake R v
Point Info Dialog . Cancel Turn off tilt survey
Auto Start Average @

Auto Store After Average

Store Average Points

Allow Same PtName

Gdy wszystkie poczatkowe i
wstepne badania przechytu

zostang wykonane na



®
SAI I AB Instrukcja obstugi oprogramowania Satsurv
_®
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Ogtoszenie:

1. Po wtgczeniu pomiaru przechytu, niekorygowany pomiar przechytu musi spetnia¢ wymagania ustalonego rozwigzania,
inicjalizacji potozenia i inicjalizacji kursu, zanim bedzie mozna go uzy¢. W przeciwnym razie uzytkownik zostanie

poproszony o dokofczenie operadji inicjalizacji.

2. Po wigczeniu niekorygowanego pomiaru przechytu kliknij ikone pomiaru przechytu w prawym dolnym
rogu interfejsu, aby przetaczy¢ biezacy tryb na normalny pomiar lub pomiar przechytu.

3. Inicjalizacja potozenia zostaje ukorficzona, a nastepnie odbiornik RTK jest potrzgsany z powrotem (z czestotliwoscig 1

sekundy) w celu zainicjowania kursu.

www.satlab.com.se 271
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Rozdziat 8

Zatacznik

Rozdziat ten zawiera:

- Zatgcznik 1 Terminy techniczne
- Zatacznik 2 Przeglad pomiaréw GPS
- Zatgcznik 3 Rozwigzywanie probleméw

- Zatgcznik 4 Format pliku

Instrukcja obstugi Satsurv

www.satlab.com.se
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1. Globalny System Nawigacji Satelitarnej (GNSS)

Globalny system nawigacji satelitarnej (GNSS) to standardowe ogélne okreslenie systemu nawigacji satelitarnej;
zapewnia on globalny zasieg orientacji przestrzennej, obejmujacy amerykanski GPS, rosyjski GLONASS, chinski
BDS i europejski Galileo.

2. Czas GPS
Pomiar czasu stosowany w systemie GPS NAVSTAR.

3. UTC

Uniwersalny czas koordynowany.Standard czasowy dla lokalnych godzin dziennych oparty na potudniku Greenwich.Zobacz czas GPS.

4. Wielosciezkowy

Zaktécenia (np. gruby cien na ekranie telewizora). Sygnaty GNSS docierajg do anteny wieloma Sciezkami, zanim
dotrg do niej r6znymi sciezkami.

5. Stopieri niejednoznacznosci

Liczba tygodni w pseudoprzestrzeni fazy nosnej pomiedzy satelitg GNSS a odbiornikiem GNSS.
6. Efemerydy

Aktualna prognoza potozenia satelity. Jest ona przesytana w danych.
7. Epoka

Interwat pomiarowy

- Do pomiaréw w czasie rzeczywistym

- Do postprodukgji

8. Wysokos¢ anteny

Wysokos¢ rekreacji

9. Stacja referencyjna

W pewnym okresie czasu, jezeli jeden lub kilka odbiornikéw, na jednym lub kilku stanowiskach testowych, $ledzi satelite obserwacyjnego, a

odbiornik znajduje sie w pewnym zasiegu, stacje statg nazywa sie stacjg referencyjna.
10. Stacja mobilna

W okre$lonym przedziale czasowym, jezeli jeden lub kilka odbiornikéw na jednym lub kilku stanowiskach testowych $ledzi satelite

obserwacyjnego, a odbiornik znajduje sie w okreslonym zasiegu, stacje stata nazywa sie stacjg referencyjna.
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11. Pomiar RTK za pomocg pojedynczej stacji referencyjnej.

Uzywana jest tylko jedna stacja bazowa, a parametr korekcji roznicy fazy nosnej mierzony jest przez odbiorczg
stacje bazowga technologii komunikacji danych.

12. Sie¢ RTK (CORS/VRS)

Odnosi sie do wielu stacji referencyjnych na danym obszarze, zasiegu sieci obejmujgcego sktad regionu i ciggtej
obserwacji sledzenia poprzez punkty sieci obserwacji GPS, obejmujgcej region i okres dla parametréw korekg;ji
RTK w regionie dla linii RTK, sposobu pozycjonowania w czasie rzeczywistym RTK.

13. Kat maski elewacji

Aby ekranowa¢ wpltyw przestonietych obiektow (takich jak budynki, drzewa itp.) i efekt wielodrogowosci, warto$¢
progu katowego jest nizsza od wartosci progowej satelity w polu widzenia, ktéra zwykle wynosi 10 stopni.

14. Rozwigzanie state

Oznacza to, ze niejednoznacznos$¢ zostata rozwigzana, a pomiar zainicjowany. Jest to najdoktadniejszy typ
rozwigzania.

15. Roztwér ptywajacy
Oznacza to, ze niejednoznacznos¢ zostata rozwigzana i pomiar nie zostat zainicjowany.
16. DOP (rozciehnczenie precyzji)

Rozcienczenie precyzji potozenia (Dilution of Precision) to znak jakosci GNSS. Bierze pod uwage potozenie kazdego z
satelitow wzgledem innych satelitéw w konstelacji oraz ich potozenie geometryczne wzgledem odbiornika GNSS. Im
mniejsza warto$¢ DOP, tym wyzsza niezawodno$¢ doktadnosci. Standardy stosowane przez wartos¢ DOP GNSS to: -
PDOP - potozenie (wsp6trzedne 3D) - RDOP wzgledne (pozycja), $redni czas - HDOP - poziom (dwuwymiarowe
wspotrzedne poziome) - VDOP - pionowe (tylko wysokos¢) - TDOP - czas (tylko przesuniecie zegara).

17. Pozycja przestrzenna

Numer jednostki
odzwierciedlajgcy ttumienie
satelitarny i duza

doktadnos¢; odwrotnie
18. Limit PDOP
Najwyzszy PDOP v
19. PPM

Pomiar odlegtosci nachylenia jednej milionowej jest korygowany o wptyw atmosfery ziemskiej. PPM jest
okreslany przez obserwowane ciSnienie i temperature, a takze przez state instrumentu.

20. RMS-y



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Srednia kwadratowa pierwiastka jest uzywana do wskazania doktadno$ci pomiaru punktu. Jest to promieri okregu btedu w
okoto 70% punktu statego.

21.SNR

(Stosunek sygnatu do szumu) .Jest to miara sity sygnatéw satelitarnych. SNR waha sie od 0 (brak sygnatu) do 99, z
czego 99 jest najlepsze, a 0 oznacza, ze satelita jest niedostepny. Typowa dobra wartosc to 40. Zwykle, gdy SNR
przekracza 25, systemy GNSS zaczynajg uzywac satelitow.

22. Wskaznik wazony

Wazony indeks jest uzywany w obliczeniach dostosowania sgsiedztwa. Obliczona odlegto$¢ od kazdego nowego punktu do
punktu kontrolnego w miejscu ustanowienia stacji bedzie wazona zgodnie z wazonym indeksem, gdy zostanie obliczona
korekta wspétrzednych zastosowana do nowego punktu.

23. Odlegtos¢ miedzy stosami/odlegtosé miedzy stacjami.

Odlegtosc lub odstep wzdtuz linii, tuku lub Sciezki.

24. Projekcja

Projekcje stosuje sie w celu sporzagdzenia mapy ptaskiej przedstawiajgcej powierzchnie Ziemi lub jej czes¢.
25. Elipsoida

Matematyczny model obrotu elipsy wokét krétkiej osi.

26. Geodezyjny uktad odniesienia

Model matematyczny zaprojektowany tak, aby dopasowac go do czesci lub catosci powierzchni geoidy (fizycznej powierzchni Ziemi).

27. Poziom Ziemi

Jest bardzo blisko
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Technika dynamicznego réznicowania nadaje sie do pomiaréw w czasie rzeczywistym lub po przetworzeniu, a szybka technika
statyczna nadaje sie tylko do pomiaréw po przetworzeniu. Pomiary kinematyczne w czasie rzeczywistym (RTK) zazwyczaj wykorzystujg
pomiary fazowe z pigciu lub wiecej satelitéw do stacji bazowej i odbiornika. Aby uzyska¢ doktadno$¢ pomiaru na poziomie
centymetrow, nalezy jg zainicjowa¢ przed pomiarem. Podczas pomiaru, jesli liczba odebranych satelitéw zmniejszy sie do mniej niz 4,

a liczba satelitéw wzrosdnie do 4 lub wiecej, wymagana jest ponowna inicjalizacja.

1) Pozycjonowanie réznicowe

Do precyzyjnych pomiaréw wzglednego potozenia dwéch odbiornikéw jednoczesnie Sledzgcych tego samego satelite.
2) Pseudozakres réznicowy (DGPS)

Technologia badan réznicowych pseudo-zakresowych wykorzystuje kod GPS (kod C/A) do pomiaru pozycjonowania. Badania
réznicowe nie wymagajg inicjalizacji ani ciggtego sledzenia satelitow. Doktadno$¢ badania moze osiggna¢ poziom jedynie 1-3
metréw. Jesli Srednia faza no$na zostanie dodana do pseudo-zakresu, réznica pseudo-zakresu moze osiggna¢ doktadnos¢

ponizej metra.
3) Pomiar dynamiczny w czasie rzeczywistym (RTK, Real Time Kinematic)

Technologia pozycjonowania RTK to dynamiczna technologia pozycjonowania w czasie rzeczywistym oparta na obserwacjach fazy
nosnej. Moze ona dostarcza¢ tréjwymiarowe wyniki pozycjonowania stacji w czasie rzeczywistym w okreslonym uktadzie
wspotrzednych i osiggac doktadnos¢ pozycjonowania na poziomie centymetra (1-10 cm). W trybie dziatania RTK stacja bazowa
przesyta wartos$¢ obserwacji i informacje o wspétrzednych stacji do Rovera za posrednictwem tgcza danych. Rover nie tylko odbiera
dane ze stacji bazowej za posrednictwem tacza danych, ale takze zbiera dane obserwacji GNSS i tworzy réznicowe wartosci obserwacji
w systemie w celu przetwarzania w czasie rzeczywistym. Rover moze by¢ w stanie spoczynku lub w ruchu. Kluczem technologii RTK

jest technologia przetwarzania danych i technologia transmisji danych.

Konwencjonalny GNSS
obliczenia do uzyskania
doktadnos$¢ pozycjonowania
przyniést nowa d
ulepszong wydajnos¢

RTK dziata pri

Technologia GNSS RTK

Zasada jest taka, ze

nieprzerwanie odbiera wszystkie widoczne sygnaty satelitarne GNSS; stan roboczy maszyny jest wysytany do Rovera za
posrednictwem bezprzewodowego tgcza danych; Rover jest inicjowany jako pierwszy, a po zakohczeniu wyszukiwania i
rozwigzywania niewiadomych w ciggu tygodnia, wchodzi w dziatanie dynamiczne. Kiedy Rover odbiera dane ze stacji
bazowej, obserwuje i zbiera dane fazy no$nej satelity GNSS synchronicznie, rozwigzuje niejednoznacznos$¢ fazy nosnej
poprzez przetwarzanie réznicowe w systemie i uzyskuje wspétrzedna ptaszczyzny x Rovera zgodnie z korelacjg miedzy
Roverem a stacjg bazowa, y i wysokoscig h.
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4) Statyczne i szybkie statyczne

Badania statyczne mozna stosowac do badan o najwyzszej doktadnosci, ale zajmujg one od 30 minut do 1,5 godziny, w zaleznosci od dtugosci
bokéw. Badania statyczne i szybkie badania statyczne czesto wymagaja przetwarzania koncowego w celu uzyskania doktadnych wynikéw.
Szybkie badania statyczne to metoda przetwarzania koncowego badan, ktéra zapewnia doktadno$¢ pomiaru na poziomie centymetra. Nalezy
wykonaé co najmniej 8 minut (8-30 minut) badan bazowych przy uzyciu badan fazy no$nej. Wymagany czas zalezy od rodzaju odbiornika,
liczby prawidtowych satelitéw dla dtugosci bazowej i geometrii satelitéw. Badania statyczne i szybkie badania statyczne sg dostepne z

odbiornikami jedno- lub dwuczestotliwo$ciowymi.

Btedy w pozycjonowaniu GPS-RTK mozna podzieli¢ na dwie kategorie ze wzgledu na ich charakter: btad systematyczny
(odchylenie) i btad losowy.

1) Gtéwne zrédto bteddéw systemu GPS

Gdy GPS jest uzywany do pozycjonowania, bedzie on podlegat wptywom réznych czynnikéw, co spowoduje btedy pozycjonowania.
Gtéwne zrodta bteddw systemu GPS mozna podzieli¢ na trzy kategorie: btedy zwigzane z satelitami GPS; btedy zwigzane z propagacja

sygnatu; btedy zwigzane z urzgdzeniem odbiorczym.
1. btedy zwigzane z satelitg
(1) Btad efemerydy satelitarnej

Btad efemerydy satelitarnej odnosi sie do odchylenia miedzy pozycja satelity w przestrzeni podang przez efemeryde satelity a
rzeczywistg pozycjg satelity. Poniewaz pozycja satelity w przestrzeni jest obliczana przez system monitorowania naziemnego
na podstawie wynikéw badania orbity satelitarnej, nazywa sie jg réwniez btedem orbity satelitarnej. Jest to poczatkowy btad
danych, a jego rozmiar zalezy od liczby i rozmieszczenia przestrzennego stacji sledzacych satelity, liczby i doktadnosci
obserwacji, modelu orbity uzywanego do obliczania orbity oraz stopnia doskonatosci oprogramowania do okreslania orbity.
Btad efemerydy jest waznym zrédtem btedéw pomiaréw GPS.

(2) Zegar satelitarny

Zegar satelitarny d
satelita i zegary GPS,
ale suma wynikowa
rownowaznika

poprawiono.
(3) Btad SA

SA (Selektywny A

wojsko ma zmniejszy¢ doktadnos¢ systemu, aby ograniczy¢ uzytkownikom bez licencji korzystanie z GPS do precyzyjnego
pozycjonowania punktéw. Obejmuje technologie €, aby zmniejszy¢ doktadno$¢ efemeryd nadawczych i technologie &, aby
dodac losowy jitter do podstawowej czestotliwosci satelity. Po wdrozeniu technologii SA btad SA stat sie najwazniejszym
czynnikiem wptywajgcym na btad pozycjonowania GPS. Chociaz Stany Zjednoczone anulowaty SA 1 maja 2000 r., Stany

Zjednoczone mogg nadal przywrécic¢ lub przyjg¢ podobne technologie zagtuszania w czasie wojny lub w razie potrzeby.
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(4) Wptyw efektu relatywistycznego

Wynika to z wzglednego btedu miedzy zegarem satelitarnym a zegarem odbiornika spowodowanego réznymi stanami
(predkos¢ ruchu i potozenie grawitacyjne) zegara satelitarnego i odbiornika. Ze wzgledu na wzgledny ruch miedzy
zegarem satelitarnym a zegarem naziemnym, zegar satelitarny porusza sie wolniej niz zegar naziemny, co wptynie na
pomiar czasu propagacji fal elektromagnetycznych.

2. Btedy zwigzane z trasg transmisji
(1) Opdznienie jonosferyczne

W jonosferze na wysokosci od 50 do 100 km nad ziemig czasteczki gazu s3 silnie jonizowane przez r6zne promieniowanie
promieniowe z ciat niebieskich, takich jak storice, tworzac wiele wolnych elektronéw i jonéw dodatnich. Gdy sygnat GPS przechodzi
przez jonosfere, podobnie jak inne fale elektromagnetyczne, $ciezka sygnatu zostanie zakrzywiona, a predko$¢ propagacji réwniez

ulegnie zmianie, tak ze zmierzona odlegto$¢ bedzie odchylona. Ten efekt nazywa sie op6znieniem jonosferycznym.

(2) Opdznienie troposferyczne

Gestos¢ atmosfery w troposferze jest wieksza niz w jonosferze, a stan atmosfery jest réwniez ztozony. Gdy sygnaty GPS
przemieszczajg sie przez troposfere, Sciezka propagacji sygnatu ulega zagieciu, powodujgc systematyczne odchylenie
w pomiarach odlegtosci, zjawisko znane jako opdznienie troposferyczne.

(3) Efekt wielodroznosci

Sygnat satelitarny (fala odbita) odbity przez reflektor wokot stacji wchodzi do anteny odbiorczej i zaktoca sygnat (fale
bezposredniag) pochodzacy bezposrednio z satelity, przechylajac w ten sposéb obserwowang warto$¢ i powodujac tzw. ,btad
wielosciezkowy”. Ten efekt opdznienia interferencyjnego spowodowany propagacja sygnatu wielosciezkowego nazywany jest
efektem wielosciezkowym.

3. Btedy zwigzane z odbiornikami GPS
(1) Zegar odbiornika d

Odbiorniki GPS gener
odbiornik i GPS

(2) Pozycja btedu

Btad potozenia
fazowego.

(3) Antena odbiorcza

W badaniu GPS obserwowana wartos¢ opiera sie na potozeniu srodka fazowego anteny odbiornika, a Srodek
fazowy anteny i jej Srodek geometryczny powinny by¢ spdjne w teorii. Jednak srodek fazowy anteny zmienia sie
wraz z sitg i kierunkiem sygnatu wejsciowego podczas obserwacji, a réznica ta nazywana jest odchyleniem
potozenia Srodka fazowego anteny.

Te trzy rodzaje zrodet btedédw wplywajg gtéwnie na pomiar czasu propagacji fali elektromagnetycznej i
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pozyskiwanie precyzyjnych pozycji satelitarnych (tj. precyzyjne pozycjonowanie). Tak zwane precyzyjne pozycjonowanie to technologia, ktéra

wykorzystuje r6zne modele do szacowania réznych btedéw, a nastepnie koryguje wyniki pozycjonowania GPS.
2) Btad losowy
(1) Zainicjuj catg niejednoznacznos$¢ tygodnia

W trybie pracy pomiaru RTK wymaganych jest co najmniej 5 wspélnych satelitow, im wieksza liczba satelitéw, tym
szybsza i bardziej niezawodna jest szybkos¢ rozwigzywania wartosci rozmytych. Badania wykazaty, ze zbyt duze
zwiekszenie liczby satelitow nie poprawia znaczaco doktadnosci punktéw RTK, ale moze poprawi¢ niezawodnos¢
wynikéw obserwacji.

(2) Transmisja danych pomiedzy stacjg bazowg a Roverem

Poniewaz technologia RTK jest uzupetniana przez dodanie systemu komunikacji radiowej miedzy dwoma odbiornikami
GPS. Po zainicjowaniu Rovera, réznica miedzy sygnatem obserwacji nosnej wystanym przez stacje bazowg a sygnatem
obserwacji nosnej odebranym przez Rovera jest przetwarzana, a warto$¢ bazowa miedzy dwoma punktami jest
rozwigzywana w czasie rzeczywistym, a nastepnie wspotrzedne stacji bazowej sa uzywane do uzyskania wspotrzednych
Rovera. Wspétrzedne WGS-84, poprzez konwersje wspétrzednych, wspétrzedne Rovera mogg by¢ uzyskane w czasie
rzeczywistym i mozna podac doktadnos$¢ jego punktu. Dlatego jakos¢ obserwacji stacji bazowej i Rovera oraz jakos¢
propagacji sygnatu radiowego majg duzy wptyw na doktadnos¢ pozycjonowania, w tym gtéwnie liczbe satelitéw i
warunki atmosferyczne.

(3) Btagd pomiaru GPS

Zaréwno troposfera, jak i jonosfera maja wptyw na propagacje sygnatéw GPS, a im dtuzsza linia bazowa, tym
wiekszy wptyw. Gdy linia bazowa jest krétka, jej wptyw mozna symulowaé, a resztkowy mozna ostabic¢ lub
wyeliminowac poprzez réznicowe przetwarzanie obserwacji. Gléwnymi czynnikami wptywajgcymi na sSrodowisko
w RTK sg teren, przeszkody miedzy stacjg bazowa a Roverem, pokrycie, btgd efektu wielodroznosci, zaktécenia
fal radiowych itp. Plan obserwacji i dziatanie obserwatora majg réwniez duzy wptyw na jakos¢ i niezawodnos¢
wynikéw RTK, takich jak: wybér potozenia stacji bazowej, wybér punktu kalibracji, centrowanie

Istnieje wiele efektéw
relatywistycznych f
btedy potozenia i
metoda dziatania
sugestie dlam

(1) Uzyskaj wspotrzedne

obszar roboczy, najpierw znane punkty wysokiego poziomu sg uzywane jako elementy sterujace, a sie¢ sterowania GPS jest wdrazana w celu
uzyskania parametréw konwersji wspétrzednych: dla wspoétrzednych stacji bazowych opracowanych przy uzyciu szybkiej technologii statycznej
lub RTK, nalezy doda¢ warunki sprawdzania, aby sprawdzi¢. Zapewni¢ doktadno$¢ parametréw transformacji wspétrzednych i doktadnos¢

wspotrzednych stacji bazowych.

(2) Prawidtowo wybierz stacje bazowa. Stacje bazowg nalezy wybra¢ w miejscu o dobrych warunkach geologicznych,
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stabilne punkty, tatwa obstuga, szerokie pole widzenia, brak przeszkdd o kacie elewacji przekraczajgcym 10° wokét oraz brak
reflektoréw sygnatu (takich jak duze obszary wodne, budynki w ksztatcie cztowieka i urzadzenia komunikacyjne duzej mocy) itp.) oraz
miejsca, w ktérych mozna wygodnie nadawac lub przesytac sygnaty korekcji réznicowej w celu zapewnienia prawidtowej pracy GPS,

wyeliminowania lub ostabienia btedéw wielodrogowych oraz normalnej transmisji sygnatéw réznicowych bez zaktécen.

(3) Doktadnie wysrodkuj i wypoziomuj antene odbiorczg GPS i ustaw jg zgodnie ze znakiem kierunkowym
przymocowanym do anteny, aby ostabi¢ lub wyeliminowa¢ wptyw btedu centrowania i przesuniecia srodka fazy
anteny: Prawidtowo wybierz i wprowadz rézne parametry stacji bazowej i Rovera. Parametry, rozsadnie i
doktadnie zmierz i wprowadz wysokos¢ anteny odbiorczej GPS stacji bazowej i Rovera.

(4) Okragty pecherzyk powietrza na maszcie antenowym fazika musi by¢ zasadniczo wysrodkowany i musi zapewnia¢
spéjnos¢ znaku pomiarowego z pozycja pomiarowga, aby wyeliminowa¢ wptyw btedu ptaszczyzny i btedu wysokosci
spowodowanego katem potozenia, czyli nachyleniem.

(5) Antena stacji radiowej tgcza danych powinna by¢ podniesiona jak najwyzej, z dala od zaktécen pochodzacych od
innych urzadzen komunikacyjnych duzej mocy, zwtaszcza anteny radiowej stacji bazowej, aby poprawic odlegtos¢
propagacji sygnatu réznicowego, ale nie powinna przekracza¢ 20 km okreslonych w SY/T5171-2003, aby wyeliminowa¢
Ze wzgledu na zwiekszenie odlegtosci doktadnos¢ pozycjonowania Rovera szybko spada lub wynik pozycjonowania jest
btedny.

(6) Podczas stosowania modelu geoidy nalezy przyja¢ najnowszy lokalny model o mozliwie najwiekszej doktadnosci. Ponadto,
pod warunkiem, ze liczba znanych punktéw odniesienia jest wystarczajgca, a doktadnos¢ jest niezawodna, mozna zastosowac
metode dopasowania wysokosci do obliczenia wysokosci.

1) Uktad wspotrzednych

Badanie RTK przyjmuje uktad WGS84. Gdy badanie RTK wymaga innych uktadéw wspétrzednych (wspétrzedne
pekinskie lub 1980 r.),

parametry tabeli

11.1 przepisu ea

Uktad wspoétrzednych Uktad wspétrzednych

Nazwa parametru

P&tos wielka a (m) 6378137 6378140 6378245
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P&to$ mata b(m) 6356752.3142 6356755.2882 6356863.0188
Ptaskos¢ a 1/298.257223563 1/298.257 1/298.3
Pierwszy mimosréd kwadratowy e2 0,00669437999013 0,00669438499959 0,006693421622966
Drugi mimosréd kwadratowy e2 0,006739496742227 0,00673950181947 0,006738525414683

Podczas konwersji wspotrzednych nalezy uzy¢ dwéch zestawdw uktaddw wspétrzednych z wiecej niz 3 punktami dla
parametréw konwers;ji, a takze klasycznych i dojrzatych modeli, takich jak Bursa-Wolf i Molodensky. Podczas konwersji
parametréw nalezy uzy¢ réznych modeli trzech, czterech, pieciu lub siedmiu parametréw, w zaleznosci od konkretnych
warunkow pracy, ale dla kazdej konwersji nalezy uzy¢ petnego zestawu parametréw. Niedoktadne parametry konwersji

wspotrzednych mogg wptyna¢ na btagd pomiaru RTK 0 2 do 3 cm.

Gdy wymagane jest podanie krajowego punktu odniesienia wysokosci z 1985 r. lub innych wysokosci systemdw wysokos$ciowych,
parametry konwersji muszg uwzglednia¢ elementy wysokosci. Jesli parametry konwersji nie spetniajg wymagan doktadnosci
wysokosci, dane RTK mozna podda¢ post-processingowi, a wysokosci tych systeméw wysokos$ci mozna uzyska¢ za pomocg metod,

takich jak dopasowanie wysokosci i udoskonalenie geoidy.
2) System wysokosciowy

System pomiaru wysokosci opiera sie na normalnym systemie pomiaru wysokosci, a przyjetym w Chinach punktem odniesienia jest krajowy system pomiaru wysokosci z 1985 r.

3) System czasu

Do badan RTK nalezy uzywa¢ czasu uniwersalnego koordynowanego (UTC). W przypadku korzystania ze standardowego czasu Pekinu (BST)
strefa czasowa rézni sie

uzywany jako timer.



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Odbiornik nie $ledzi satelitéw. Prosze rozwigzac problem biorgc pod uwage nastepujgce aspekty:

(1) Zresetuj stacje w miejscu wolnym od przeszkdd, z dala od zrédet zaktocen fal elektromagnetycznych (takich jak
podstacje i stacje radarowe);

(2) Przetacz odbiornik w tryb statyczny, aby zbiera¢ dane statyczne przez 3-5 minut, a nastepnie przetgcz z powrotem do poprzedniego trybu;

(3) Nacisnij i przytrzymaj klawisz funkcyjny, aby zresetowac ptyte gtéwna, wytgczy¢ i ponownie uruchomic¢ urzadzenie.

Stacja bazowa nie przesyta sygnatéw réznicowych. Rozwigz problem, biorgc pod uwage nastepujace aspekty:

(1) Moc stacji bazowej jest zbyt niska. Jesli lampka zasilania miga powoli, bateria jest zbyt staba i nalezy ja
wymienicé.

(2) Kontrolka stacji bazowej miga nieprawidtowo. W normalnych okolicznosciach kontrolka satelitarna stacji bazowej w trybie

zewnetrznym jest zawsze wigczona, a kontrolka sygnatu miga na czerwono.
a. Swiatto satelity nie zawsze jest wigczone, co wskazuje, ze stacja bazowa hie zablokowata satelity:

Otoczenie stacji jest zbyt mocno zablokowane, a sygnat dociera do mniej niz czterech satelitéw, wiec
stacje trzeba ponownie ustawi¢ na otwartej przestrzeni.

Wspotrzedne stacji bazowej sg zbyt rézne od rzeczywistych i nalezy je usrednic.

b. Réznica w transmisji

Swiatta satelitarnego

(3) Centralny mer
wybrat ,,gaussowski C

(4) Zresetuj matke

Rover pojedynczo punktuje
(1) Kontrolka stacji bazowej nie miga normalnie. (Patrz Usterka 2).

(2) Sygnat Swietlny RX/TX stacji nadawczej dziata nieprawidtowo (miganie raz na sekunde jest zjawiskiem normalnym).
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a. Sprawdz czy kabel jest podtgczony;
b. Przewdd taczacy jest uszkodzony, wymien przewdd taczacy i przetestuj;
c. Poziom natadowania baterii jest zbyt niski, wymien baterie;

(3) Zaréwno stacja bazowa, jak i radio zewnetrzne nadaja normalnie, a lampka sygnalizacyjna Rovera nie
miga.

a. Kanat i predkos¢ transmisji danych stacji ruchomej sg niezgodne z tymi ze stacji bazowej, wiec nalezy je ustawi¢ doktadnie tak, aby

byly takie same;
b. Modut radiowy Rovera jest nieprawidtowy, wymien modut radiowy;
(4) Kontrolka sygnatu Rovera miga, ale pokazuje, ze nie ma zadnych publicznych satelitow.

a. Format komunikatu réznicowego miedzy Roverem a stacjg bazowa jest niespdjny, nalezy je zresetowa¢, aby byly
doktadnie takie same;

b. Okluzja Rovera jest zbyt powazna, co powoduje, ze jest mniej niz 4 satelitéw publicznych i nie mozna jej wyswietli¢, nalezy

zresetowac stacje w otwartym miejscu.

Zasieg roboczy jest krétki, dlatego mogga wystgpic¢ problemy w nastepujacych aspektach:
(1) Bateria stacji bazowej jest zbyt staba, wymien baterie;

(2) Stacja bazowa nie jest ustawiona na uruchamianie w trybie zewnegtrznym i resetowana do trybu zewnetrznego;
(3) Zewnetrzna stacja radiowa dziata nieprawidtowo.

a. Moc nie jest ustawiona na maksimum;

b. Nadawanie a

c. Potaczenie kablowe

d. Czy odbidr

(4) Sa stacje interfe.
Mozesz sprébowac

Etapy przetwarzania:

(1) Ustawienia sieciowe sg nieprawidtowe. (adres IP, port, operator, metoda komunikacji, numer grupy, numer grupy, wezet
zrodtowy, nazwa uzytkownika VRS, hasto itp.; w przypadku korzystania z iRTK2 nalezy podtgczy¢ zewnetrzng antene GPRS);
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(2) Problem z kartg telefonu komérkowego.

a. Karta telefonu komoérkowego nie jest zainstalowana prawidtowo (lub jest luzna);

b. Karta telefonu komoérkowego jest zalegta lub uszkodzona;

c. Siec¢ karty telefonicznej nie jest kompatybilna, sprébuj wymieni¢ karte telefoniczng;
(3) Sygnat sieciowy w miejscu pracy jest staby, sprébuj zmienic lokalizacje;

(4) Serwer CORS jest nieprawidtowy. Mozna uzy¢ innych instrumentéw do zalogowania sie, aby oceni¢, czy wystepuje problem

Z maszyng,

(5) Nacisnij klawisz funkcyjny, aby zresetowac ptyte gtéwna.

Etapy przetwarzania:

(1) Sprawdz, czy adres IP, port, numer grupy i numer grupy urzgdzenia Rover sg zgodne z danymi stacji bazowe;.

(2) Sprawdz, czy format wiadomosci réznicowej uzywany przez Rovera jest zgodny z formatem stacji bazowe;j.

(3) Konflikty kont. Kliknij Status rozwigzania, aby sprawdzi¢, czy odlegtosc¢ stacji bazowej jest inna niz rzeczywista.
Jesli istnieje konflikt kont spowodowany przez inne stacje bazowe w grupie, mozesz zmieni¢ numer grupy i
numer grupy, aby go rozwigzac.

(4) Serwer jest nieprawidtowy. Mozesz zadzwoni¢ do dostawcy ustug CORS, aby potwierdzi¢, czy serwer jest prawidtowy.

Etapy przetwarzania: jud
(1) Zielone $wiatto
a. Telefon komérkowy samochéd

b. Parametr CORS

c. Jezeli nie ma problemu,

serwer dziata normalnie;
d. Problem z modutem sieciowym hosta (V30 naciénij i przytrzymaj klawisz F2 przez 6 sekund, aby wykry¢ modut).
Jesli mozesz potaczyc sie z serwerem Satlab i sie¢ urzagdzen dziata prawidtowo, to mozna wykluczy¢ przyczyny a i d.

(2) Swieci sie tylko zielone $wiatto, a serwer jest podtaczony, ale nie odbiera sygnatu réznicowego:
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a. Sprawdz, czy ustawienia IP i portu sg poprawne;

b. Czy dane GGA Rovera sg przesytane na serwer, gdy Rover jest podtgczony do VRS (sprawdz, czy
Rover jest zablokowany do satelity i czy GGA jest zaznaczone);

c. Jesli nie ma problemu z powyzszymi sprawdzeniami, zapytaj administratora CORS, czy serwer dziata prawidtowo.

(3) Kontrolka $wieci normalnie (zielone $wiatto jest zawsze wtgczone, a z6ite miga raz na sekunde), ale nie ma
publicznego satelity. W normalnych okolicznosciach obliczenia s3 wykonywane p&t minuty po potaczeniu z serwerem.
Jesli publiczny satelita nadal jest zerowy:

a. Sprawdz, czy format komunikatu réznicowego jest poprawny;

b. Jesli okluzja jest zbyt powazna, powodujgc mniej niz 4 satelity publiczne i nie mozna jej wyswietli¢, konieczne jest

zresetowanie stacji w otwartym miejscu.

Etapy przetwarzania:
(1) Sprawdz, czy odbiornik jest statyczny i czy osiem gtéwnych rdzeni jest zajetych.
(2) Ponownie wyszukaj Bluetooth na ekranie potgczenia i potacz sie.

(3) Uruchom ponownie kontroler Bluetooth (wytgcz go i wigcz ponownie) lub uruchom ponownie odbiornik i kontroler (te trzy kroki

czasami wymagaja tylko jednego kroku, aby nawigza¢ potaczenie, i nie wymagaja ponownego uruchomienia odbiornika i kontrolera).

(4) Zaktualizuj oprogramowanie kontrolera i oprogramowanie sprzetowe jednostki gtéwne;j.

Etapy przetwarzania:

(1) Sprawdz, czy C
(2) Sprawdz, czy nie ma
(3) Sprawdz, czy ,,USA”

(4) Sprawdz, czy t

Mozliwe przyczyny:

@Dok’fadnoéc’ zebranych punktéw kontrolnych nie jest dobra;@Nieréwnomierne rozmieszczenie punktéw kontrolnych;®Nieprawidtowy

punkt kontrolny.
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Etapy przetwarzania:

(1) Sprawdz obliczone parametry (np. cztery parametry, jesli obrét jest zbyt duzy i skalowanie nie jest bliskie 1, sprawdz, czy
punkty kontrolne nie zostaty wprowadzone nieprawidtowo).

(2) Sprawdz rozmieszczenie punktéw kontrolnych, czy punkty objete obliczeniami nie sg zbyt blisko siebie lub nie sg rozmieszczone

nieréwnomiernie.

(3) W obliczeniach biorg udziat wiecej niz trzy punkty. Jesli istniejg punkty z nieprawidtowymi btedami, nalezy je
wyeliminowac¢ przed obliczeniami lub doda¢ inne punkty do obliczen.

www.satlab.com.se 286
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8.4 Zatacznik 4 Format pliku

Plik drogowy

[*.dam]: plik parametréw

[*.prjl: Plik projektu

[*.surowy]: Plik biblioteki punktéw wspétrzednych
[MainCst.cst]: Plik biblioteki punktéw przekroju poprzecznego
[*.mcp]: Plik danych mapowania

[*.bak]: plik kopii zapasowej, nowe oprogramowanie projektu automatycznie wygeneruje plik kopii zapasowej, gdy kontroler nie bedzie miat

zewnetrznej karty SD

[ParamComputer]: Plik typu punkt-punkt uzywany jako punkt odniesienia
[*.RSP]: plik czasu PPK

[*.ppK]: plik postprocessingu PPK
[*.txt]: Niestandardowy plik txt

[*.csv]: Niestandardowy plik csv

[*.dxf]: plik DXF

[*.shp]: plik shp

[*.csv]: plik Excela

[*.dat]: Potudniowa Cass7

[*.stl]: Odczyt Hi-RTK

[*.line]: Biblioteka linii

[*.Sec]: elementy linii

[*.PHI]: Przeciecie

[*.XY]: Zelazna uprzejmosé

[*.CSVI: Pie¢ plikéw stosu

[*.ICD]: format Elcad

[*.Zline]: Plik metody wspétrzednych
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[*.PVI]: Plik punktéw wariacji

[*.TPL]: Plik linii projektu przekroju poprzecznego

Specyfikacja formatu pliku

Przeciecie linii projektowej ptaszczyzny drogi [*.PHI]

PHI: Jest to skrét od Point of Horizontal Intersection (punkt przecigcia poziomego).

Pliki PHI sg przechowywane w formacie tekstowym w wierszach rozdzielonych przecinkami. Pierwszy wiersz to opis formatu [pomin, gdy program

odczytuje], a poczawszy od drugiego wiersza, kazdy wiersz to informacja o skrzyzowaniu. Format przechowywania jest nastepujacy:

Numer skrzyzowania, wspétrzedna N, wspétrzedna E, zakres poczatkowy, promien krzywej, krzywa odprezenia do przodu, a nastepnie

krzywa odprezenia

XPrzyktad:

Numer skrzyzowania, wspotrzedna N, wspétrzedna E, punkt milowy punktu poczgtkowego,

promien krzywej, przednia krzywa przejéciowa, tylna krzywa przejéciowa
1,3361410,701, 524798,9388, 200000, 0, 0, 0

2,3361729,719, 516179,2477, 207750,218, 7000, 400, 400
3, 3362156.214, 514352.2852, 209804.108, 7000, 400, 400
4,3363142.054, 511810.6419, 212590.856, 7000, 400, 400

5, 3365587,828, 502113,9878, 222784,866, 10000, 270, 270

Linia drogi ptaskiej ele
Sek: To jest skrot
Pliki SEC s3 przechowywane w
Pierwszy wiersz to: gwiazda

Druga linia to: st punkt

poczatkowy azymut
Trzecia linia to: lin
Czwarty wiersz to: pierwszy wiersz to informacja o elemencie wiersza.

Format przechowywania jest nastepujacy: typ, promien punktu poczatkowego, promier punktu koricowego, dtugos¢ elementu linii, kierunek odchylenia



SpHTLNB

GEOSOLUTIONS

Uwaga: *.Typ: linia, tuk, krzywa spiralna
* . Promien: -1 oznacza nieskornczonosc

* . Kierunek: skre¢ w lewo L; skre¢ w prawo R

¥Przyktad:

X0, YO, SO, Azi0

3829469,058, 494798,067, 0, 1,67595677755068
[Typ{L, A, S}, R1, R2{-1=nieskoriczonos¢}, Dtugos¢, Kierunek{L, R}]
L, -1,-1,334.315,L

S,-1,300, 145, R

A, 300, 300, 60, R

S, 300, 90, 60, R

A, 90,90, 75, R

Plik punktéw nachylenia profilu drogi [*.PVI]

PVI: jest skrétem od Point of Vertical Intersection (punkt przeciecia pionowego).

Pliki PVI sg przechowywane jako wiersze w formacie tekstowym, rozdzielone przecinkami.

Pierwszy wiersz to specyfikacja formatu [pomin, gdy program odczytuje].

Zaczynajac od drugiego wiersza, jeden wiersz to informacja o punkcie nachylenia; jej format przechowywania jest nastepujacy:

Przebieg punktu nachylenia

XPrzyktad:

23974,007, 786,339, -0,014, 0, 0S, 300, 90, 60, R
A, 90,90, 75 R
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Plik linii projektowej przekroju poprzecznego drogi [*.TPL]

TPL: To skrét od Template.

Pliki TPL sg przechowywane jako wiersze w formacie tekstowym, rozdzielone przecinkami.
Pierwszy wiersz to specyfikacja formatu [pomin, gdy program odczytuje].
Druga linia jest lewg linig projektu.

Trzecia linia jest prawg linig projektowa.

Format przechowywania jest nastepujacy: lewa linia projektowa [odlegtos¢, wspétczynnik nachylenia] \r prawa linia projektowa [odlegtos¢, wspétczynnik nachylenia]

XPrzyktad:

Lewa linia projektowa [odlegtos¢, wspétczynnik nachylenia]\Prawa linia projektowa [odlegto$¢, wspétczynnik
nachylenia] 10,-0,1, 1,0, 10, 1, 1,0, 10, 1

10,-0,1,1,0,10,1,1,0,10, 1;

Biblioteke punktéw przekroju poprzecznego (*.cst) mozna otworzy¢ bezposrednio za pomocg Notatnika, punkty wspétrzednych modutu
wymiany danych mozna wyeksportowac do pliku *.csv, a punkty tyczenia i punkty kontrolne mozna eksportowac lub importowaé w
* txt format, ktéry jest wygodny do wymiany danych z komputerem.

1. Eksportuj plik Excel (*.csv)

Nazwa punktu, N, E, Z, opis kodu
4,20,9919, 7,8963, -0,0147, Testowa

2. Przyktadowy plik importu/eksportu biblioteki Txt (*.txt)
Nazwa punktu, N, E, Z

1, 2542604.5095, 43

22,2542604.5062, 4

3. Biblioteka punktéw kontrolnych

Nazwa punktu, N, E, Z

t, 2542604.2867, 43

uuu, 2542604.5062, 4

4. Format biblioteki punktow przekroju (*.cst)
Punkty CrossSec[wersja 1]

Nazwa punktu, wspétrzedna pétnocna N, wspétrzedna wschodnia E, wysoko$¢ ptaszczyzny Z, oryginalne dane pomiarowe WGS84, szeroko$¢ geograficzna B,
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Dtugos¢ geograficzna oryginalnych danych pomiarowych WGS84 L, wysoko$¢ geograficzna oryginalnych danych pomiarowych WGS84 H,
wysokos¢ celu, typ wysokosci celu, typ anteny [producent: model], warto$¢ RMS wspoétrzednej pétnocnej, wartos¢ RMS wspétrzednej
wschodniej, wartos¢ RMS elewacji ptaszczyzny, typ rozwigzania, $rednie czasy, czas nagrywania, kat odcigcia wysokosci satelity, liczba
widocznych satelitéw, liczba wspétdzielonych satelitéw, wartos¢ PDOP, wiek réznicowy, odlegto$¢ przesuniecia, przebieg (poprzeczny Przebieg
zdefiniowany przez powierzchnie przebiegu), réznica przebiegu w czasie rzeczywistym HT obliczona wstecz na podstawie wspétrzednych w
momencie zbierania danych, wspétrzedna N punktu srodkowego palika odcinka przebiegu jest definiowana w momencie zbierania danych,
wspoétrzedna E punktu sSrodkowego palika odcinka przebiegu jest definiowana w momencie zbierania danych, a styczna do przekroju

poprzecznego w $rodku drogi jest definiowana w momencie zbierania danych kierunek

pt0,321.83562359172527,75.99595486273756, -0.7214999980390115,00:00:10.445790N,109:30:49.422520E,
0.0,0.6096000000000044,0,Satlab:V30,0.014002636,0.011343374,0.016180737, Pozycjonowanie pojedynczego punktu,
1,2013-10 -08 15:07:16,0,19,0,1,7887421,1,0,6,263659450178594E-5,30,0,31,30462646484375,321,0,75,0,0,872
6646259971647
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